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2. Zastosowanie

Automat MPZ-2-SZR jest mikroprocesorowym automatem do samoczynnego zalgczania napiecia rezerwowego
(SZR) i automatycznego powrotu na zasilanie podstawowe (APZ) 0,4 kV. Zapewnia on ciggtos¢ zasilania w sieciach
n/n dla budynkéw uzytecznosci publicznej, budynkéw mieszkalnych oraz obiektow przemystowych. Automat pracuje
w ukladzie z rezerwg jawna.
Automat realizuje przelaczenia:
e SZR od zaniku napiecia podstawowego,
e APZ automatyczny powrét na napiecie podstawowe,
e AZZ automatyczne zalgczenie zasilania podstawowego lub rezerwowego po wigczeniu automatu do pracy.
Automat MPZ-2-SZR przystosowany jest do pracy w ukiadach z rezerwa jawng (dwa wylaczniki lub styczniki).

3. Dane o kompletno sci

W skiad dostawy dla odbiorcy wchodza:
e automat MPZ-2-SZR
e dokumentacja techniczno-ruchowa

4. Dane techniczne

Znamionowe napiecie pomiarowe trojfazowe U_ ~ 400 V; 50 Hz
Znamionowe napiecie zasilania U, 230 V AC + 10%, -20%
Napiecie progowe kontrolowanych faz 180 V AC £10%

Zakres nastawienia czasu op6znienia rozruchu cztonu
podnapieciowego
Czas trwania impulséw wyjsciowych do sterowania wylgcznikow i

(0,05 +7,5)sco0,5s

o 05s
stycznikow
Uchyb cztonéw czasowych <1%
Klasa cztlon6éw czasowych ze wzgledu na rozrzut 1
_Uchyb dodatkowy od wplywu zmian napiecia zasilajgcego +1%
i temperatury -
Dopuszczalna temperatura pracy -5° + + 55°C
Dopuszczalna wilgotno$¢ wzgledna 90% (bez kondensaciji)
Obcigzalnos¢ zestykow:
- maksymalny prad zatgczania 15A
- znamionowy prad obcigzenia zestyku w kategorii AC1 6A przy 250 V AC
- znamionowy prad obcigzenia zestyku w kategorii DC1 6A/24VDC
- trwata 6A
- maksymalne napiecie zestykow AC/DC 250 V/ 300V
Znamionowy pobér mocy <10W
Trwatosé tgczeniowa przekaznikéw wyjsciowych w kat. AC1 >5x 10°
Wymiary 160 x 90 x 66 mm
Waga ok. 1,0 kg
Stopien ochrony IP 40
Wyréb zgodny z wymaganiami dyrektyw: LVD nr 2006/95/EC i EMC nr 89/336/EEC. C €
5. Budowa

Automat wykonany zostat przy wykorzystaniu nowoczesnego uktadu mikroprocesorowego typu RISC. Program
dzialania umieszczony jest w pamieci FLASH. Zbedne jest, wiec stosowanie dodatkowego zrodia napiecia
podtrzymujgcego program w pamieci. Automat umieszczony jest w obudowie z tworzywa sztucznego ABS
MODULBOX i mocowany jest do szyny DIN.

Na plycie czolowej automat posiada:

e kluczyk blokady automatu,

e nastawnik opéznienia zadziatania,

« sygnalizacje stanu wylacznika (stycznika) zasilania podstawowego i rezerwowego,

» sygnalizacje obecnosci napiecia podstawowego i rezerwowego,

e sygnalizacje blokady,

e sygnalizacje zasilania automatu.

Na gornej i dolnej czesci obudowy umieszczone sg taczoéwki do podigczenia automatu z uktadem sterowanym.



6. Opis techniczny

6.1. Uwagi ogoine

Automat MPZ-2-SZR pracuje w uktadzie z rezerwag jawng i jest przystosowany do sterowania dwoma
wylgcznikami (stycznikami). Posiada dwa sygnaly sterujgce cewkami wytacznika. Sygnal zalgczajacy i sygnat
wylgczajacy. Zatgczenie lub wylgczenie wytgcznika odbywa sie przez podanie impulsu na cewke zalaczajaca lub
wylaczajaca. W przypadku sterowania stycznikami nalezy zastosowaé uktad samopodtrzymania sie stycznika
pomocniczymi stykami i otwieranymi przy pomocy stykoéw rozwiernych przekaznika wytaczajacego z automatu [19] i
[20] lub przez zastosowanie dodatkowych przekaznikdbw wytgczajacych styczniki. Czas trwania impulsu sterujgcego
wynosi ok. 500 ms. Potozenie wytacznikéw (stycznikéw) kontrolowane jest przez stan ich stykdw pomocniczych. W
przypadku niejednoznacznego kontrolnego sygnalu automat zablokuje sie uniemozliwiajgc przelaczenie. O
zamknieciu lub otwarciu wylacznika lub stycznika automat dostaje informacije ze stykdw pomocniczych wytacznika.
Uktad kontroluje trzy fazy napiecia podstawowego i rezerwowego. Zanik napiecia jednej fazy oznacza catkowity
zanik napiecia zasilania. Istnieje mozliwo$¢ pracy automatu przy zasilaniu jednofazowym.
Prawidtowo poditgczony automat MPZ-2-SZR kontroluje w sposob ciagty:
* poziomy napie¢ zasilania podstawowego i rezerwowedo,
* jednoznaczny stan pomocniczych stykéw wytacznikdw (stycznikow),
e sygnat blokady.

6.2. Piyta czolowa
Na ptycie czolowej znajduje sie:
« sygnalizacja optyczna (punkt 8.2),
« elementy manipulacyjne (punkt 6.2.1).

6.2.1. Elementy manipulacyjne
Na plycie czotlowej automatu znajdujg sie dwa elementy manipulacyjne:
* pokretto do nastawiania op6znienia zadziatania ukfadu,
« stacyjka z kluczykiem do blokady automatu (punkt 8.1).

Pokretto do nastawiania opéznienia zadziatania uktadu po zadziataniu cztonu napieciowego. Aby uktad zareagowat
na zanik napiecia musi ono trwaé dituzej niz nastawiony czas opoéznienia. Identycznie jest z chwilg pojawieniem sie
napiecia. Powr6t napiecia jest wiec wéwczas gdy pojawi sie i trwa diuzej od nastawionego czasu opo6znienia.

6.3. Cykle przet aczen automatu MPZ-2-SZR
Automat MPZ-2-SZR kontroluje obecnos$¢ dwoch napiec i stan 2 wytacznikow. W zaleznosci od potozenia
wytacznikéw i obecnosci napieé¢ automat dokonuje przetaczen, doprowadzajac do stanu zgodnego z przedstawiong
tabela:

6.3.1. Cykl SZR
Lp. | Ul | U2 Q1 Q2
Ul u2
1 1 1 1 0
2101 0 1 Q1 Q2
3 1 0 1 0
Ux="1" — jest napiecie Qx="1" — wylgcznik (stycznik) zamkniety
Ux="0" — brak napigcia Qx="0" — wytacznik (stycznik) otwarty

Automat MPZ-2-SZR realizuje przetaczenia SZR w nastepujagcym przypadku:

e Jest obecne napiecie podstawowe Up i rezerwowe Ur. Wylgcznik (stycznik) Q1 jest zamkniety wytgcznik
(stycznik) Q2 jest otwarty. Uktad nie jest zablokowany. Zanik, co najmniej jednej fazy napiecia Up powoduje
zgasniecie lampki sygnalizacyjnej Up, wyslanie po nastawionym czasie At ,OPOZNIENIA” impulsu na
wylgczenie wylacznika Q1 a po jego otwarciu sie nastgpi ponowne odmierzenie czasu hastawionego czasu
opoéznienia i wystanie impulsu na zataczenie wytacznika Q2.

6.3.2. Cykl APZ

Automat MPZ-2-SZR realizuje przetgczenia APZ w nastepujacym przypadku:

« Jest obecne napiecie rezerwowe Ur. Brak napiecia podstawowego Up. Wytacznik (stycznik) Q2 jest zamkniety,
wytagcznik (stycznik) Q1 jest otwarty. Uklad nie jest zablokowany. Pojawienie sie trzech faz napiecia Up
powoduje zapalenie sie lampki sygnalizacyjnej Up, wystanie po nastawionym czasie At ,OPOZNIENIA” impulsu
na wylaczenie wytgcznika (stycznika) Q2 a po jego otwarciu sie nastgpi ponowne odmierzenie nastawionego
czasu opoéznienia i wystanie impulsu na zatgczenie wylacznika (stycznika) Q1.



6.3.3. Cykle AZZ

Automat MPZ-2-SZR realizuje przetaczenia AZZ w nastepujacym przypadku:

« Gdy zalgczenie zasilania podstawowego lub rezerwowego nastepuje przy zaniku napiecia podstawowego
i rezerwowego i ponownym pojawieniu sie jednego z nich lub obu. Zanik jednej fazy traktowany jest jako brak
calego napiecia. W przypadku pojawienia sie napiecia podstawowego i rezerwowego zatgczany jest wytgcznik
(stycznik) zasilania podstawowego. W przypadku pojawienia sie tylko napiecia rezerwowego zataczany jest
wylgcznik (stycznik) zasilania rezerwowego. W przypadku cyklu AZZ, gdy zataczony jest jakis wytgcznik
(stycznik), automat sam okresla czy ma go wylaczy¢ czy pozostawi¢ w zastanym potozeniu. O tym decyduje
algorytm dziatania. Podczas cykli AZZ odmierzane tez sg nastawione opéznienia dziatania automatu.

6.4. Wiaczanie automatu
Po podigczeniu automatu MPZ-2-SZR do uktadu sterowanego nalezy wilaczyé automat do pracy. Aby to
wykonaé, nalezy podaé napiecie podstawowe lub rezerwowe lub oba. Automat ten nie potrzebuje napiecia
pomocniczego.

6.5. Warunki dziatania
Automat MPZ-2-SZR jest gotowy do pracy gdy na ptycie czotowej $wieci sie sygnalizacja zasilania Un i nie
$wieci sig lampka sygnalizacji blokady g

6.6. Uktad sie ¢ — agregat

W ukfadzie z agregatem zastosowano dodatkowo specjalny przekaznik czasowy CRM-82TO do odmierzenia
zwiloki na start agregatu (na schemacie K7). Zwloka na podanie sygnatu stop do agregatu, tzw. wybieg agregatu
zostanie odmierzona przez przekaznik czasowy CRM-91H (na schemacie K6).

7. Instalacja
Automat MPZ-2-SZR nadaje sie do instalowania w rozdzielniach wnetrzowych w warunkach okre$lonych
w danych technicznych.
Kolejno$é czynnosci przy instalowaniu automatu:
1. Sprawdzi¢ przez ogledziny, czy nie ulegt uszkodzeniu w czasie transportu.
2. Zamontowac¢ w rozdzielni.
3. Podiaczy¢ zgodnie z odpowiednim schematem elektrycznym obiektu.
4. Podac¢ napiecie podstawowe i rezerwowe.

Uwaga:
Przy r ecznym dokonywaniu zat gczenia i wyt gczenia wyt gcznikow lub stycznikow automat powinien
by é zablokowany (odstawiony).

8. Obstuga automatu MPZ-2-SZR
Obstuga automatu jest bardzo prosta. Nalezy tylko ustawi¢ ,OPOZNIENIE” dziatania (symbol At) (punkt 6.2.1)
i wigczy¢ do pracy.

8.1. Blokada
Stacyjka z kluczykiem stuzy do bezposredniego blokowania automatu. Po przekreceniu kluczyka w prawo, automat
jest zablokowany. Swieci sie sygnalizacja blokada oraz zwarte sg zestyki sygnalizacji stykowej ,Blokada” (zacisk
[35] i [36]). W tym stanie automat nie moze dokonywaé Zzadnych przetaczen.
Przekrecenie kluczyka do pierwotnej pozyciji f usuwa blokade.
Podobny efekt uzyskuje sie przez podanie sygnatu +24V na zacisk [17] zewnetrznej blokady. Blokada ta trwa do
czasu ustgpienia sygnatu blokujacego.

8.2. Sygnalizacja optyczna
Umieszczona na ptycie czolowej optyczna sygnalizacja umozliwia fatwa ocene stanu automatu MPZ-2-SZR.
Sygnalizacja ta przedstawia:

. Up - obecnos¢ napiecia podstawowego,

. uUr - obecnos¢ napiecia rezerwowego,

. Q1 - stan wytacznika (stycznika) Q1 zasilania podstawowego (zatgczony, wytgczony)
. Q2 - stan wytacznika (stycznika) Q2 zasilania rezerwowego (zataczony, wylaczony),
. 8 - BLOKADA automatu,

. Un - obecnos¢ napiecia zasilania automatu.

8.3. Sygnalizacja stykowa

Automat dodatkowo posiada sygnalizacje stykowg wyprowadzong na listwe. Sg to wolne styki przekaznikow i
mogg by¢ wykorzystane do monitorowania stanu pracy.
e Zacisk31-30-  ,sygnalizacja zatagczonego Q1"
e Zacisk29-30-  ,sygnalizacja wytaczonego Q1"



e Zacisk 34 —33-  ,sygnalizacja zalgczonego Q2"
e Zacisk32-33-  ,sygnalizacja wylaczonego Q2"
e Zacisk35-36-  ,sygnalizacja Blokady”

9. Eksploatacja

Automat nie wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych. Sprawdzenie eksploatacyjne powinno sie
odbywa¢ w zasadzie jeden raz w roku. W przypadku stwierdzenia nieprawidtowosci w dziataniu nalezy wytaczyé
automat z ruchu oraz skontaktowac sie z producentem.

10. Uwagi ko ncowe
Dokumentacja techniczno-ruchowa nie moze by¢ kopiowana, powielana i udostepniana bez zgody Producenta.
Producent zastrzega sobie prawo wprowadzenia zmian technicznych wyrobu oraz tresci DTR. Oprogramowanie,

wedtug ktérego funkcjonuje automat MPZ-2-SZR jest wlasnoscig Producenta i podlega ochronie z tytutu praw
autorskich.

11.  Rysunek gabarytowy obudowy
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12.Schemat pot gczen zewnetrznych automatu MPZ-2-SZR
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13.Przyktadowe podt gczenie automatu MPZ-2-SZR w rozdzielni
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PRZYKLADOWE FPODEACZENIE AUTOMATU MPZ—2-—
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PRZYKLADOWE PCDEACZENIE AUTOMATU MPZ—2-SZR
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