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Rozdziat 1: Wprowadzenie

Rozdzial 1: Wprowadzenie

Przekaznik programowalny ETI LOGIC jest urzadzeniem elektronicznym. Dla wzgledow bezpieczenstwa, prosze
ostroznie przeczytaé i podaza¢ wedlug akapitéw z ponizszymi symbolami: "OSTRZEZENIE". Sa waznymi $rodkami

bezpieczenstwa dotyczacymi przewozenia, instalowania, obstugi albo badania LOGIC.
II' OSTRZEZENIE: Obrazenia ciala moga wynika¢ z niewtasciwej operaciji.

& OSTRZEZENIE: ETI LOGIC moze by¢ uszkodzony przez niewlasciwa operacje.

Zasady bezpieczenstwa montazu

II' Zgodno$¢ z instrukcjami instalacyjnymi i podrgcznikiem uzytkownika jest absolutnie konieczna.
Niepowodzenie w stosowaniu si¢ moze prowadzi¢ do niewltasciwej operacji, uszkodzenia sprz¢tu albo w skrajnych

przypadkach nawet $mier¢, powazne uszkodzenie ciata albo znaczaca szkode¢ majatkowa.

gdyzmoga one spowodowac jego zapalenie, uszkodzenie albo nieprawidlowe dziatanie.

Nalezy zwréci¢ uwage, aby do wnetrza przyrzadu nie dostaty si¢ kawalki kabli lub drutu,

Zawsze wylaczaé zasilanie przed podiaczaniem, instalowaniem, albo usuwaniem jakiegokolwiek modutu.

W modelach bez ostony, wszystkie elektryczne komponenty sa odkryte. Dlatego, zalecane jest zeby LOGIC

byt instalowany w obudowie albo szafce zeby uniemozliwi¢ przypadkowy kontakt albo wystawienie na dziatanie

czynnikéw zewngtrznych obwodow elektrycznych i komponentéw.

A Nigdy nie nalezy montowa¢ wyrobu w otoczeniu, ktérego warunki, takie jak temperatura, wilgotnosc,
zapylenie, stezenie gazow powodujacych korozjg, drgania, uderzenia, badZ tez stwarzajace zagrozZenie ze strony
elektrycznos$ci indukowanej albo zapalenia, przekraczajq zakres podany w karcie katalogowej lub instrukcji obstugi.

Zasady bezpieczenstwa przy laczeniu przewodow

II' Niewlasciwe podlaczenie i instalacja moze prowadzi¢ do $mierci, powaznych uszkodzen ciata albo znaczaca

szkodg majatkowa.

& Laczenie przewodéw powinien wykonywa¢ odpowiednio przeszkolony elektryk, ktory bedzie

przestrzegal przepiséw montazu elektrycznego.

A Upewni¢ sig ze instalacja elektryczna LOGIC spetnia wszystkie obowiazujace przepisy i zarzadzenia wliczajac

w to lokalne i krajowe standardy i przepisy.
& Upewni¢ si¢ czy uzyto odpowiednie rozmiary przewoddéw dla wymaganych pradéw znamionowych.

& Zawsze rozdziela¢ instalacj¢ elektryczna AC, instalacja elektryczna DC od przebiegéw o wysokiej
czgstotliwodci przetaczania i sygnaléw niskonapigciowych.

Zasady bezpieczenstwa obslugi

II' Zeby zapewni¢ bezpieczefistwo w stosowaniu LOGIC, musza by¢ przeprowadzone pelne testy funkcjonalne i
bezpieczefistwa. LOGIC uruchamiaj tylko po wykonaniu wszystkich testéw i potwierdzeniu bezpieczefistwa i
wlasciwego dzialania. Jakiekolwiek potencjalne biedy w aplikacji powinny by¢ zawarte w testowaniu.
Niepowodzenie w stosowaniu si¢ moze prowadzi¢ do niewtasciwej operacji, uszkodzenia sprzgtu albo w skrajnych

przypadkach nawet $mier¢, powazne uszkodzenie ciala albo znaczaca szkodg majatkowa.
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m Gdy wlaczone jest zasilanie, nigdy nie dotykaé zaciskéw, odslonigtych przewodéw albo komponentéw
elektrycznych aby unikna¢ porazenia. Niepowodzenie w stosowaniu si¢ moze prowadzi¢ do niewlasciwej operacji,
uszkodzenia sprz¢tu albo w skrajnych przypadkach nawet $§mier¢, powazne uszkodzenie ciala albo znaczaca szkodg

majatkowa.

& Stanowczo zaleca si¢ wuzycie urzadzenia ochronnego, takiego jak zewngtrzny wylacznik
bezpieczenstwa lub  uklad  przerywania obwodu dla zapobiezenia uszkodzeniu, badz mechanicznemu
zniszczeniu LOGIC.

Sprawdzenie przed instalacja

Kazdy przekaznik programowalny LOGIC byl w pelni sprawdzony i zbadany przed transportem. Prosz¢
przeprowadzi¢ nastgpujace procedury kontrolne po rozpakowywaniu przekaznika LOGIC.

* SprawdzZ czy numer modelu LOGIC odpowiada numerowi modelu, ktéry zostat zaméwiony.

* Sprawdz czy wystapito jakiekolwiek uszkodzenie LOGIC podczas transportu. Nie podtaczaj przekaznika LOGIC do

zasilania, jesli istnieje jakikolwiek znak uszkodzenia.
Miejsce zamontowania

Miejsce instalacji przekaznika LOGIC jest bardzo wazne. Wiaze si¢ to bezposrednio z funkcjonalnoscia i dlugoscia
zycia LOGIC. Prosz¢ ostroznie wybra¢ miejsce instalacji, ktére bgdzie spetniato nast¢pujace wymagania:

* Montowac¢ jednostke pionowo

» Temperatura otoczenia: -4°F - 131°F (-20°C - 55°C)

* Unikaj montowania LOGIC blisko jakiegokolwiek wyposazenia grzewczego

* Unikaj kapiacej wody, skraplania lub wilgotnego $rodowiska

* Unikaj bezposredniego $wiatta stonecznego

* Unikaj oleju, smaru i gazu

* Unikaj kontaktu z korozyjnymi gazami i ptynami

* Zapobiegaj przed kontaktem LOGIC z obcymi pytami, kurzem albo czastkami metalu.

* Unikaj nadmiernych wibracji i udaréw

Identyfikacja modelu LOGIC

||_0G|c|-| 20 | H | R || A |
Typ kontrolera — Napiecie zasilania:
D=24v DC

Liczba 1/O: 12D = 12V DC

8 = 8 punktéw (moduly rozszerzen) a _ 100~240V AG
10 = 10 punktdw |/O 24A_- 24V AC
12 = 12 punktdéw |/O
20 = 20 punktéw [/O Typ wyjscia:

R = Przekaznikowe
Czynnik ksztattu:

T = Tranzystorowe
H = Z pokrywa / LCD & Klawiatura

V = Z pokrywa / LCD, Klawiatura & RS-485
K= Z pokrywa /Bez LCD & Klawiatury

C = Bez pokrywy
E = Rozszerzenie
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Szybka instalacja

Ta sekcja jest szybkim przewodnikiem jak polaczy¢ sig, programowac i obstugiwaé przekaznik programowalny
ETI LOGIC. Nie jest petna instrukcja programowania i instalacji. Wiele krokéw tej sekcji odnosi si¢ do innych

rozdzialéw tej instrukcji dla uzyskania bardziej szczegétowych informaciji.
Instalacja oprogramowania ETI LOGIC

Zainstaluj ETI LOGIC Client z ptyty CD albo $ciagnij ze strony: www.etipolam.com.pl

5! Setup - ETI LOGIC =10 x|

Welcome to the ETI LOGIC Setup
Wizard

Thiz will install ETI LOGIC 3.1 on vour computer.

Itiz recommended that vou cloge all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

Mext = | Cancel I

Podlaczenie zasilania do przekaznika ETI LOGIC

Podtacz zasilanie AC lub DC do przekaznika ETI LOGIC wedtug ponizszych schematéw zasilania dla odpowiednich
modutéw. Zobacz ,,Rozdziat 2: Instalacja” w celu uzyskania szczegétowych instrukcji podtaczenia i instalacji.

—+

Ly ML,_| — LY —

100260V~ % | ___ gy 2
50/60 Hz N |

o0 20
AC N
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Podlaczenie kabla LOGIC-PL01

Usun przy pomocy $rubokreta zatyczke tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej. Wt6z kabel LOGIC-PLO1 do
gniazda przekaznika ETI LOGIC tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej. Drugi koniec kabla podtacz do portu
RS232 w komputerze.

Nawigzanie polaczenia

a. Otworz ETI LOGIC Client i wybierz “New Ladder Document” jak pokazano ponizej na obrazku po lewe;.

b. Wybierz “Operation/Link Com Port...” jak pokazano ponizej na obrazku po prawe;j.

File Edit m ¥iew Help
[

ERMETI LDGIC x|
File Help

e B8 S8 e |

Lirk Com Fort. ..
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¢. Wybierz poprawny numer portu COM, do ktérego kabel LOGIC-PLO1 jest podtaczony i naci$nij przycisk “Link”.

Link Com Port

" COMS PORT

(" COM2 PORT ( COM& PORET
(" COM3 PORT ( COM? PORET
(" COM4 PORT ( COME PORET

Link | Tnlink | Close |

d. ETTI LOGIC Client rozpocznie wykrywanie podiaczonego przekaznika w celu nawiazania potaczenia.

Napisanie prostego programu

a. Napisz prosty program z jednym szczeblem. Kliknij na skrajnie lewa komoérke siatki programu w linii 001.
Nastgpnie kliknij na ikong styku “M” na pasku narzedzi, jak pokazano ponizej. Wybierz MO1 i naci$nij przycisk
OK. Zobacz Rozdziat 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER) w celu uzyskania szczegétowych

opisoéw instrukcji.

EECIEGEEFEFIECECCERRNDE

Co1l/Contact: Capacity: 1200 free space. PC Mode: A

Symbol:

*: Uszed
1:1234567894BC

2:1234
X:1234567894BC

Q:12346678 P:1

z  Jo |xr x |udle]
Internal auxiliary relay

M:123456T89ABCDEF Ll u [T ~| o137

¥:1234567894BC

T:123456789ABCDEF L. Contact Type

C:123456789ABCDEF L) ¢ s G csmuor BB

R:123456 789ABCDEF ,,J

G:1234567894ABCDEF ..l 0E | Cancel |

H:1234567894ABCDEF L.

007
L:12345678
b: 0 008

009 3
< >
4F 48 4E [P0 Hbad o ol 4Eol HFo 4ol o R S JE L IR E I B B et 2N

UWAGA: Jesli pasek narzedzi nie jest widoczny na dole ekranu, wybierz View>>Ladder Toolbar z gtéwnego menu

zeby uaktywnié pasek narzedzi.
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b. Uzyj przycisku “A” z klawiatury (albo ikony “A” na pasku narzedzi) zeby narysowaé pozioma lini¢ obwodu od

styku M do prawej komérki jak pokazano ponize;j.

File Edit Operation Yiew Help
o cRl=EEEREECCEDNND
Coil/Contact: Capacicy: 1197 free space. PC Mode: A
Symbol: ;_.-—ﬁﬁ'—____—_
|
*:Used 001<:L’\
I:1234567894BC
Z:1234 002
X:1234567894ABC
Q:12345678 P:1 003
Y:1234567884ABC
M:123456T89ABCDEF L 004
*

T:123456789ABCDEF L)
C:123456T89ABCDEF L. 008
R:123456T89ABCDEF L.

006
G:123456759ABCDEF ..l
H:123456 T89ABCDEF .. &6
L:12345678
Dp: 0 008

009 o
- ’
4t 4F 4F 4P dfo ko o dF0 4o 4o o R SIS BB B BE SBY

c. Wybierz ikong cewki “Q” na pasku narzedzi i kliknij na skrajnie prawa komoérkg. Wybierz Q01 z okna
dialogowego i nacisnij OK jak pokazano ponizej. Zobacz Rozdziat 4: Programowanie w jezyku drabinkowym

(LADDER) w celu uzyskania szczegétowych opiséw instrukc;ji.

‘. @ Edit Contact/Coil a3
01l tact:
Symbol; ] |v | u |u It e 4l»]

PC Mode: A

+: Used Select Coil No. Ourput Type
I:123456T89AEC «8) & =[ " Reset
2:1234

K:123456739ABC
Q:12346678 P:1
T:1253456789ABC
M:1234567T89ABCDEF L./

*
T:1234567T89ABCDEF L)
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d. Przetestuj napisany program. Z menu Operation, wybierz polecenie Write i zapisz program do podtaczonego

przekaznika programowalnego jak pokazano ponizej.

File Edit m ¥iew Help
. ﬁ Ii Monitor E
3

Simulator

Coil/Cont Simulator Control
Svymbol:

Bun Ctrl+E
F:1T=zed W Stop Ctrl+T
T:123468 Fower

Pausze Ctr1+1r
11234 Qi Ctrl+Q
X:12345¢ Jead

Q:12345¢  grposer.
*

Analog Set. ..
T:12345 F
assword. . .
Language
M.iE 345 Module System Set. ..

T:1234%5 Link Coam Fort. ..

e. Wybierz ikong RUN z paska narzedzi i wybierz “No” kiedy wyskakujaca wiadomo$¢ zapyta “Do you want to read

program from module?”, jak pokazano ponizej.

I EIEEROCEERERE
Coil/Contact: T~ Capacity: 119€ fres space.

Symbol: 1 QoL

Q
#:lzed 001 4' ll Q

I:1234567894ABC

Z:1234 002
%:1234567804BC
Q:12345678 P:1 003
¥
¥:1234567804BC
M:123456789ABCDEF L. EEEZEEE ]

*

Do you want to read program from Module 2
T:123456789ABCDEF L.l

C:123456789ABCDEF L.

R:123456789ABCDEF ..
G:123456789ABCDEF ..
H:123456789ABCDEF .|

L:12345678

D: © 008
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f. W oknie dialogowym Input Status, kliknij na MO1 zeby aktywowa¢ styk MO1, ktéry zataczy cewke wyjsciowa Q01

jak pokazano ponizej. Obwdd zostanie pod§wietlony i pierwsze wyjscie (Q01) podtaczonego przekaznika zostanie
zalaczone. Zobacz Rozdziat 3: Narzg¢dzia programu, w celu uzyskania bardziej szczegétowych informacji na temat

oprogramowania.

i ) b=

Coil/Mantact: Capacity: 1196 free space.
Symbol:

ool

*: Statuz OF
I:1254656T89ARC

Z:1234

X:1234567894EBC

Input Status Tool

0:12546678 P:1 1 23 456 7 8 94BC

Y:TZSdEETBBABC ' m|m m|m E|E m|m | |
« [3| [ (@I [ [0 [ 6| [ @ [ 6@
M:125456TFE0ARCDEF L.l z m m m

*
o 1 3 45 6 7 8 94AEBEC DE F

. 2
T:1234567T894BCDEF L. o= ~| [0 @A GIQ Q6 G 6 6E 65D
C:123456 TEGABCDEF . wew ~| (77 (31 [ (| 0| [ @ A [ 0 E 5

R:1234568T80ABCDEF ..

006
G:1234587E0ARCDEF L.

H:1234568T7E0ARCDEF L.l
0oT
L:12346678

D: 008
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Rozdziat 2: Instalacja

Specyfikacja ogdélna

ETI LOGIC jest matym przekaznikiem programowalnym z maksymalnie 44 punktami wej$¢/wyjs¢, ktéry moze by¢
programowany w jezyku drabinkowym (LADDER) albo w jezyku blokéw funkcyjnych (FBD). ETI LOGIC moze

by¢ rozszerzony do maksymalnej liczby wej$¢/wyjs$¢ przez dodanie 3 grup modutéw z 4 wejsSciami i 4 wyjSciami.

Zasilanie

Zakres napie¢ wejsciowych

Modele 24V DC: 20.4-28.8V
Modele 12V DC: 10.4~14.4V
Modele AC: 85-265V
Modele 24V AC: 20.4-28.8V

Pobér mocy

24VDC: 12-punktéw :125mA
20-punktéw: 185mA

12VDC: 12-punktéw: 195mA
20-punktéw: 265mA

100-240VAC: 100mA

24VAC: 290mA
Rozmiar przewodu (wszystkie | 76 do 14 AWG
zaciski)
Programowanie

Jezyki programowania

Drabinka (Ladder)/Bloki funkcyjne (FBD)

Pamig¢ programu

300 linii lub 260 blokéw funkcyjnych

Nosnik programu

Flash

Predkos¢ wykonania

10ms/cykl

Wyswietlacz LCD

4 linie x 16 znakéw

Timery

Maksymalna liczba

Ladder: 31 ; FBD: 250

Zakresy czasu

0.015-9999min

Liczniki

Maksymalna liczba

Ladder: 31 ; FBD: 250

Najwyzsze zliczenie

999999

Rozdzielczo$é

1

RTC (Zegar czasu rzeczywistego)

Maksymalna liczba

Ladder: 31 ; FBD: 250

Rozdzielczo$é

1min

Dostegpna rozpigto$¢ czasu

tydzien, rok, miesiac, dzien, godzina, min

Komparator (Analogowe, Analogowe*wzmocnienie + Offset,
temperaturowe (AT), Wyjscie analogowe (AQ), warto$ci AS, MD, PI, MX, AR i DR)

Timer,

Licznik, Wejscie
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Komparator analogowy

Maksymalna liczba

Ladder: 31 ; FBD: 250

Poréwnanie z innymi wej$ciami

Analogowe, Timer, Licznik, Wejscie temperaturowe
(AT), Wyjscie analogowe (AQ),
Analogowe*wzmocnienie + Offset,
AR , DR, albo wartosci liczbowe

AS, MD, PI, MX,

Warunki otoczenia

Stopien ochrony obudowy

P20

Maksymalne drgania

1G zgodnie z IEC60068-2-6

Temperatura pracy

-4° do 131°F (-20° do 55°C)

Temperatura przechowywania

-40° do 158°F (-40° do 70°C)

Maksymalna wilgotno$¢

90% (wzgledna, nieskondensowana)

Drgania 0.075mm amplituda, 1.0g przyspieszenie
8-punktowy:190g
Waga 10,12-punktowy: 230g (typu C: 160g)
20-punktowy: 345g (typu C: 250g)
Agencja aprobaty CUL, CE, UL
Wejscia dyskretne
3.2mA @24VDC
Zuzycie pradu mA - @I2VDC
1.3mA @100-240VAC
3.3mA @24VAC

Prég wytaczenia "OFF”

24VDC: < 5VDC;
12VDC: < 2.5VDC
100-240VAC : <40VAC
24VAC: <6VAC

Prég wlaczenia "ON”

24VDC: > 15VDC;
12VDC: > 7.5VDC
100-240VAC : > 7T9VAC
24VAC: >14VAC

Opdznienie wiaczenia

24, 12VDC: 5ms
240VAC: 25ms;
120VAC: 50ms
24VAC: 5ms

Opdznienie wylaczenia

24, 12VDC: 3ms
240VAC: 90/85ms 50/60Hz ;
120VAC: 50/45ms 50/60Hz

24VAC: 3ms
Zgodno$¢ urzadzen tranzystorowych | NPN, tylko urzadzenia 3-przewodowe
Czgstotliwo$¢ wejscia szybkiego 1kHz
Czestotliwos¢ wejscia standartowego | < 40 Hz

Wymagana ochrona

Wymagana ochrona napigcia wstecznego
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Wejscia analogowe

Rozdzielczo$é

Modut podstawowy: 12 bitéw

Modut rozszerzen: 12bitow

Dopuszczalny zakres napigé

Modut podstawowy: Wejscie analogowe: 0-10VDC,
24VDC, gdy uzyte jako wejScie dyskretne;
Modut rozszerzen: Wejscie analogowe: 0-10VDC

napigcia albo 0-20mA pradu

Prég wytaczenia "OFF”

< 5VDC (jako wejscie dyskretne 24VDC)

Prég wiaczenia "ON”

> 9.8VDC ( jako wejscie dyskretne 24VDC )

Izolacja

Brak

Ochrona zwarciowa

Tak

Catkowita dostgpna liczba

Modut podstawowy : A01-A04
Modut rozszerzen : A05-A08

Wyjscia przekaznikowe

Materiat stykowy

Stop Ag

Prad znamionowy

8A

Znamionowe HP

1/3HP@120V 1/2HP @250V

Maksymalne obciazenie

Rezystancyjne: 8A /punkt
Indukcyjne: 4A /punkt

Maksymalny czas zadziatania

15ms (warunki normalne)

Zywotno$¢ (obciazenie znamionowe)

100k operacji

Minimalne obcigzenie

16.7mA

Wyjscia tranzystorowe

Maks. czestotliwos¢ wyjsciowa PWM

1.0kHz (0.5ms on,0.5ms off)

Maks. standardowa czgstotliwosé

s 100Hz
wyjsciowa
Specyfikacja napigcia 10-28.8VDC
Obciazalno$¢ pradowa 1A

Maksymalne obciazenie

Rezystancyjne: 0.5A/punkt
Indukcyjne: 0.3A/punkt

Minimalne obcigzenie

0.2mA
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Specyfikacja produktu
o o . Wyswietlacz o
Model # Zasilanie ‘Wejscia Wyjscia ) RS-485 Komunikacja Maks. I/0O
& Klawiatura
12HR-D 6 DC, 2 Analog. ¥ Przekaz. \,701-204 N/A 36 +4 *1
12HT-D 6 DC, 2 Analog. # Tranz. N,Z01-Z04 N/A 36+4 *1
20HR-D b4 VDC 8 DC, 4 Analog. 8 Przekaz. N, Z01-Z04 N/A 44 +4  *1
20HT-D 8 DC, 4 Analog. 8 Tranz. \,701-204 N/A 44 +4  *1
20VR-D 8 DC, 4 Analog. 8 Przekaz. N, Z01-Z04  Wbudowany MODBUS 44 +4 *1
20VT-D 8 DC, 4 Analog. 8 Tranz. N,Z01-Z04 Wbudowany MODBUS 44 +4 *1
12HR-12D 6 DC, 2 Analog. # Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 36+4 *1
20HR-12D 12 VDC 8 DC, 4 Analog. 8 Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 44 +4  *]
20VR-12D 8 DC, 4 Analog. 8 Przekaz. N, Z01-Z04 Wbudowany MODBUS 44 +4 *1
10HR-A 6 AC 4 Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 34+4  *1
100-240 VAC -
20HR-A 12 AC 8 Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 44 +4  *1
12HR-24A AVDC 8 AC 4 Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 36+4 *1
20HR-24A 12 AC 8 Przekaz. N, Z01-Z04  N/A 44 +4  *1
Moduly rozszerzen
8ER-D 4 DC 4 Przekaz. N/A N/A N/A
S8ET-D PAVDC 4 DC 4 Tranz. N/A N/A N/A
8ER-A 100-240VAC 4 AC 4 Przekaz. N/A N/A N/A
8ER-24A 24VAC 4 AC 4 Przekaz. N/A N/A N/A
4A1 4 Analog. IN/A N/A N/A N/A
4PT 4 Analog. IN/A N/A N/A N/A
AO N/A 2 Analog. [N/A N/A N/A
MBUS 24 VDC Modut komunikacyjny, RS-485 ModBus RTU slaver
DNET Modut komunikacyjny, DeviceNet Group?2 slaver
PBUS Modut komunikacyjny, Profibus-DP slaver
ENO1 Modut komunikacyjny, TCP/IP
Modele Z pokrywa, Bez klawiatury, Bez wyswietlacza
12KR-D 6 DC, 2 Analog. 4 Przekaz. X N/A 36
12KT-D AVDC 6 DC, 2 Analog. 4 Tranz. X N/A 36
20KR-D 8 DC, 4 Analog. [8 Przekaz. X N/A 44
20KT-D 8 DC, 4 Analog. 8 Tranz. X N/A 44
12KR-12D 12VDC 6 DC, 2 Analog. 4 Przekaz. X N/A 36
10KR-A 6 AC 4 Przekaz. X N/A 34
20KR-A 100-240VAC 12 AC 8 Przekaz. X N/A 44
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wyswietlacza, Bez rozszerzen
12CR-D 6 DC, 2 Analog. 4 Przekaz. X N/A 12
12CT-D AVDC 6 DC, 2 Analog. @ Trans. X N/A 12
20CR-D 8 DC, 4 Analog. 8 Przekaz. X N/A 20
20CT-D 8 DC, 4 Analog. 8 Trans. X N/A 20
10CR-A 6 AC 4 Przekaz. X N/A 10
100-240VAC
20CR-A 12 AC 8 Przekaz. X N/A 20
/Akcesoria
PLO1 Kabel do komputera, Oprogramowanie ETT LOGIC
PMO05(3rd) Modut pamigci

X W przypadku moduléw z klawiatura i wys$wietlaczem, do maks. liczby IO moze by¢ dodana liczba wejs¢
klawiatury Z01-Z04.

> Wigcej informacji na temat specyfikacji produktu w “Rozdziale 6: Specyfikacja sprzgtowa”.
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Montaz

Montaz na szynie DIN

Przekaznik programowalny ETI LOGIC zawsze powinien by¢ montowany pionowo.

CONNECTOR
+ - 1R B KB BAL R Vm
DO SOHAISGA 4 AC )Y PRESS-BUTTON

a L N AC100-240v
00

” DC24V  Input 8x DC(A1,A2 0~10V)

€Tl ] ETY |

7 7

d o

LOGIC-12HR-D O utput 4 xRe lay/ 8

Output 4 xRelay / 8A VEMORY C C
Is ]? N <§?[§) @@ﬁ q Nin Rail
Q1 o2 53 % ‘

Run
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Zalecane jest stosowac zaciski koncowe szyny DIN zeby utrzymywa¢ ETI LOGIC w miejscu.

P 1 12 13 14 15 16 AL A2 Input XL X2 X3 x4
as DoDoO00Or sime QA0 Maunting Clip
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2~D0V) L N AC100-240V
]®)

SR I
. j s

LOGIC-8ER-A

LOGIC-12HR-D Ouput 4xRelay/ 4
Output 4x RelayISAH e oy || (%9@(%2@ \M

P D P % [ POP

Montaz bezposredni
Uzyj $rub M4 do bezposredniego montazu jak pokazano. W przypadku bezposredniej instalacji modutu rozszerzen,

wprowadz modul rozszerzen i polacz z “Masterem” dopiero po zamocowaniu “Mastera”.

*

g
Foe
+ - o os INE 6 a Az

ao goeDowbd

DC24V INPU TExDCIAT A2 0-10VI

Enl s MLX20(#8x37)

LOGIC-12HR-D
OUIPLITLXRELAY /8A [ ‘
@G G0 DL Q)
ai ) 3 nL

)

(N Aol

+ - 1112 13 14 15 16 AL A2 Input X1 X2 XM
QU QOO0 4idac DD
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 0~10V) ﬂ: 65 AC 100~240V M 4 >< 2 O < ﬁ 8 X 3 2 >
ETI o @ ETI @ﬁ
@ — @ Run
, 7 < |
LOGIC-12HR-D oLf,ff LE;{EIEJ/?E-;\A
Output 4 x Relay / 8A !I OO Qy? o C%z
- H:[i i
(o)1 Q3 Q4

) 7
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Laczenie przewodow

OSTRZEZENIE: Przewody sygnalowe wej$é/wyjs¢ nie powinny by¢ ukiadane réwnolegle z przewodami

zasilajacymi albo w tych samych korytkach kablowych w celu uniknigcia zaktécen sygnatow.

& W celu uniknigcia zwarcia po stronie obciazenia, zalecane jest podiaczenie bezpiecznika pomigdzy kazdy
zacisk wyj$ciowy i obciazenie.

Rozmiar przewodu i moment

= D= [——
= D= [

mm2 0.14..15 | 0.14..0.75 | 0.14...25 | 0.14..25 | 0.14..15

AWG 26...16 26...18 26...14 26...14 26...16

—n—— @c«m@

s35 @ c Nm 0.6
(0.14in) @ lb-in 5.4
Wejscie 12/24V DC
—0-10V Analag —0-10V Analog
1 2 1 2 3 A
\ \ \ \ \ \
o ?[ 1 < ﬁj(: H?{ D ?< i 31
| —
@ T e @ + - Ala2™3ps
=24V T e S
% W 4 RRRBRRAAERARR
=2V ="" NN = 1 N N
00 00006000 00 0000 0000 0000eeee
DC .V Input DC .V INPUT
ETI . ETI -
eyl iR .

Podtaczenie czujnika

Fuse 1
- bV +
ar wr
o 12V —
BL a BN BL a BN
BK | BK o
+ - L2 131415 16 AL A2 ((257«177«27/;37/«277777 o
00 00000000 | 220 eews |
DC.V Input ‘\17777777777777 H
/ ‘Fffffffffffffffﬁ
ETI A I
| ﬁg — , > I
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Wejscie 100~240V /24V AC

26V~ L L9
mzw“% T 2e RAABRRRAERRRR
50/60 iz NS REN s AR AR DD
00 200000 20 0000 0000 00008888
AC .V Input ...... AC .V INPUT ......
(4] ETI
A=l Jd——=Fe
Wyjscie (Przekaznikowe)
Output 4 x Relay 187 B:D Q;;O;u;pggsgézegél;?;;%;—;ﬁzz;;jdé;;;;;;;;;;;;;;;;;;;ﬁ
QY QY QY QY 1 2e LY Ke 22 Q2 Qe L 12
Q1 Q2 Q3 Q4 L __ @ __ @ __ .4 __ 9 __ 9 ___Qr___08_ |
® ®
12260V~ L/ % 7 e
50/60 Hz S 3 i
Ly | | P
or 12125V — N/~ %j T U e :
12... 260V 50/60 Hz ~ | 12...125V =
Wyjscie (Tranzystorowe)
—_—— T T — [ N, [
’ 1

OUTPUT 4 xTR/0.5A @

@@ Qo Q0 QO

2 *qs fou

®

+
1

24V =
or

12V =

%]

NG = N
oo v}vj vﬁvﬁ !

+ |
__Q6_ 97 _ 98 _
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Laczenie wej$¢/ wyjs¢ lub zdalnych wejsé/ wyjsc :

NG/ AN B

/ AL A2 A3 A4 / AL A2 A3 A4 A B @ / AL A2 A3 A4
Ku@@@@®®@@ ‘~@@@@®®@@ TRTITIN @@@@@@@@
/‘ /‘ RS485 /\/‘ RS485 /‘/\ RS485

Zasilanie i zasilanie wejs¢/wyj$¢ powinno korzysta¢ z tego samego zrédia. Zewrze¢ tylko pierwszy i ostatni modut.
Przy taczeniu wejs¢/wyjse, sie¢ moze zawiera¢ maksymalnie 8 urzadzen (ID: 0~7).

Dla zdalnych wejs¢/wyjs$¢, potaczy¢ mozna maksymalnie 2 urzadzenia (MASTER i SLAVE).

(D-Bezpiecznik topikowy bezzwloczny 1A, wylacznik automatyczny albo ochronnik

(2-Zabezpieczenie przepigciowe (36V DC)

(3)-Zabezpieczenie przepigciowe (400V AC)

(@©-Bezpiecznik, wylacznik automatyczny albo ochronnik

(©-Obciazenie indukcyjne

(©)-Zewrzeé tylko dla pierwszego i ostatniego przyrzadu w szeregu

(D-Zgodnie z norma: EIA RS-485.

Kontrolka modelu typu K

W modelu typu K wystepuje kontrolka wskazujaca status przekaznika programowalnego. Ponizsza tabela pokazuje

relacje pomigdzy stanem $wiatta a statusem przekaznika ETI LOGIC.

Stan $wiatta | Opis

L g Wiaczone zasilanie, przyrzad w stanie gotowosci

+ Powolne pulsowanie(2Hz), przyrzad w stanie pracy

Szybkie pulsowanie (5 Hz), przyrzad w stanie btedu
- btad ROM

* - niekompatybilny program

- btad EEPROM

- btad modutu rozszerzenia
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Rozdziat 3: Narzedzia programu

Oprogramowanie komputerowe “ETI LOGIC”

Oprogramowanie ETI LOGIC Client dostarcza dwie metody edycji, Drabinka (Ladder) i Bloki funkcyjne (FBD).

ETI LOGIC Client posiada nastgpujace cechy:

1. Latwe i wygodne tworzenie programu i jego edycja.

2. Programy moga by¢ zapisane na komputerze w celu archiwizacji i ponownego uzycia. Programy moga by¢ takze
sciagnigte bezposrednio z ETI LOGIC, nastgpnie zapisane lub edytowane.

3. Umozliwia uzytkownikowi wydrukowa¢ programy dla odniesienia i przegladu.

4. Tryb symulacyjny umozliwia uzytkownikowi uruchomié i przetestowaé program zanim zostanie zatadowany do

sterownika.

5. Komunikacja w czasie rzeczywistym umozliwia uzytkownikowi monitorowa¢ i wymuszaé stan wej$¢/wyjs¢ na

przekazniku ETI LOGIC w trybie RUN.

Instalacja oprogramowania

Zainstaluj ETI LOGIC Client z ptyty CD albo §ciagnij ze strony: www.etipolam.com.pl

& Setup - ETI LOGIC =10 x|

Welcome to the ETI LOGIC Setup
Wizard

Thiz will ingtall ETI LOGIC 3.1 on vour computer,

Itiz recommended that vou cloze all other applications before
continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup,

Mesxt > | Cancel I
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Podlaczenie kabla LOGIC-PL01

Usun przy pomocy $rubokreta zatyczke tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej. Wt6z kabel LOGIC-PLO1 do
gniazda przekaznika ETI LOGIC tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej. Drugi koniec kabla podtacz do portu
RS232 w komputerze.

x

Ekran startowy
Po uruchomieniu ETI LOGIC Client pojawi si¢ ekran startowy tak jak pokazano ponizej. Z tego ekranu mozesz

wykona¢ nastgpujace funkcje:

EMETI LOGIC . x|
File Help

HEQ B

Nowy program w jezyku drabinkowym

Wybierz File -->New -->New LAD Zeby rozpocza¢ nowy program w jezyku drabinkowym (LADDER).
Nowy program w jezyku blokéw funkcyjnych

Wybierz File -->New -->New FBD zeby rozpocza¢ nowy program w jezyku blokéw funkcyjnych (FBD).

Otworz istniejacy plik.
Wybierz File -->Open zeby wybraé typ pliku do otwarcia (Ladder or FBD), nastgpnie wybierz pozadany plik z

programem i kliknij Open.
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Drabinkowe $rodowisko oprogramowania

Drabinkowe $rodowisko oprogramowania zawiera wszystkie funkcje do programowania i testowania ETI LOGIC
uzywajac jezyka drabinkowego. Zeby rozpoczaé nowy program wybierz File-->New i wybierz pozadany model

LOGIC i liczbg podtaczonych modutéw rozszerzen, jesli maja by¢ zastosowane, jak pokazano ponize;.

Select Model Type
—apecifictions
#5 ssssss LOGIC-10HR-A:
— (1) Power : 100-240 VAC
r o (21 Imput : Il-IA
Eﬂﬁ (3] Output : AxBelay/ /54

| (4] Analog : No
[31 RTC : Yes
(61 PWHM Output : No
171 1EHz Input : No
(81 High S5peed Comm. : Mo

- &% S8 &8 |

—DI /D0 [9) LCD/Eeypad @ ¥es
M" [10)Extension : Yes
—aelect Type
w:00-no
Ti00-0g | | |LOGIC-LOHR-A |

Cancel |
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Menu, ikony i ekran stanu

Drabinkowe $rodowisko oprogramowania zawiera ponizsze menu, ikony i ekran stanu:

1. Pasek menu — Pie¢ wyboréw menu dla: rozwoju programu i wyszukiwania, edycji, komunikacji do podtaczonych
sterownikéw, ustawien specjalnych funkcji i pokazywania preferencji wyboru

2. Gtéwny pasek narzedzi — (Od lewej do prawej)

Ikony do tworzenia nowego programu, otwarcia programu, zapisania programu i wydrukowania programu.

Ikony do przetaczania widoku klawiatury (Keypad), drabinki (Ladder), edycji HMI/Text i edycji komentarzy do
symboli.

Ikony dla monitorowania, symulatora, kontrolera symulatora, trybéw kontrolera (Run, Stop i Quit) i
zapisywania/Sciggania programéw z przekaznika ETI LOGIC.

3. Lista uzycia — lista wszystkich typéw pamigci i adreséw uzytych w aktualnie otwartym programie. Uzywane
adresy sa oznaczone przez symbol “*”’pod kazdym adresem.

4. Ilo$¢ wolnej dostgpnej pamigci.

5. Biezacy tryb — tryb operacyjny kontroler albo symulator z poziomu podtaczonego PC.

6. Pasek narzedzi — ikony dla wyboru i umieszczania wszystkich dostgpnych instrukcji jezyka drabinkowego.

7. Pasek statusu — status aktualnie otwartego projektu i potaczonego przekaznika programowalnego ETI LOGIC.

‘B LAD Version:

File Edit Operation Vier Help 1

Mace, 5@9

£ 123456 7894BC
112345678 Pil 003
1123456 7884BC
:123456 T89ABCDEF L, 004
T:125456 T89ABCDEF L.l
008
1123456 T89ABCDEF L.l
1125456 T89ABCDEF Ll
006
:123456 789ABCDEF L.
: 123456 789ABCDEF
007
L:12345678
L 008

L ® 200 | i | o2 B

Yer:Ver:x. x  Status:Stop




Programowanie
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W ETI LOGIC Client mozna programowa¢ wprowadzajac instrukcje poprzez przenies$ i upus¢ (drag-and-drop) albo

uzywajac odpowiednich przyciskow z klawiatury. Ponizej widzimy przykltady metod wprowadzania instrukcji
programistycznych.

EEEH EEEE ENEeE @~ aa
Coil/Contact: 101

Symbol:

Capacicy: 1199 free space.

#*:Used

001
I:123456T89ABC
*

2:1234

PC Mode: &

Click-&-Release
X:1234567894BC

Q:12345678 P:1

1
4
LA | ]x ll |z | o |74 bi
¥:1234567804BC 2
’ ~Digital indlut base module
s
M:123456 T89ABCDEF ..l ) I I v|| 01~09,04,0B,0C
’
’
. I
T:123456789ARCDEF L. ® DoARarT Tonk
|
C:123456789ABCDEF L. 7 @ STR - " STR NOT “
]
’,
R:123456T89ABCDEF Ll 7 !
'
G:123456?89.&BCDEF,‘3 = T ‘
’
H:123456 T89ABCDEF ..l
F; 007
r
L:12345678 7
/
b: 0 . 008
#
4
'

’

¥ Click-&-Drag

009

|.+|§. 4F 4fol 4ol 0 4R dE0 dbrol il ho P S S B BB E S B e Y

Przyciski albo ikony “A” i “L” sa uzywane do uzupetnienia rownolegtych albo szeregowych obwodéw. Kolumna po

prawej jest przeznaczona na cewki wyjsciowe.

File Edit Operation Yiew Help
ERHH EEER SN e E e
Coil/Contact: Capacity: 1195 free space. PC Mode: A
Symbol: “I']_ 201
#:Uzed 001 ——‘ | A
1:1234567804BC AL
* % I03 ]
Z:123¢ — -—{ % V| Coil column
X:123456789ABC " '1 for output
A \
Q:12545678 P:1 003 g i
+ 2 i
¥:1254567894BC e \
A 1
W:123466789ABCDEF L. 004 % .
\
T:123456789ABCDEF L. N \
005 L ;
C:1234667894ECDEF L.J 3 !
\
K:1234667894BCDEF L. ¥ %
Q06 ]
G:123456789ABCDEF L.l \\‘ ?
LY \
H:123456789ARCDEF Ll 007 \\\ |‘
L:12346678 Y 1-.
Y ]
Ay
D: O 008 \\ ll
\\ /]
1
“AP & L i
0] v ! ~
< n Y. | B
\
4t 4F 4F Pl 4ol HFrol ko HFrol HFrol o dbol RS S S E BT E S EE P;g"; = Y|
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Tryb symulacji

ETI LOGIC Client zawiera wbudowany symulator do testowania i usuwania btedéw z programu w tatwy sposéb i

bez konieczno$ci wprowadzania ich do sterownika. Aby aktywowa¢ tryb symulacyjny po prostu nacis$nij czerwona

ikong RUN. Program ponizej jest pokazany w trybie symulacyjnym z najbardziej istotnymi dostgpnymi

wlasciwos$ciami.

Eile Edit Qperation Yiew Help

BEE GIE

*: Status OH
I:123456780AEC

Z:1234
X:123456T80ABC
Q:12345678 P:il
T:123456T80ABC
M:1234566TEPABCDEF
T:T?SdSETSQABCDEF
*

C:123456TEQABCDEF
R:1234568T20ABCDEF

G:123466TEQABCDEF

H:123458T80ABCDEF

EEEE (FReeseN

I
1168 frae spacs

TO0L

Toggle _{ I

=ls

simulation

mode !

=07

High Speed Impu...

Active circuits

change color

Input Status Tool
567

Li12345678  pIARIARIE AR L
N * O0E0E0ADAEE
Force 10 |/—
p01nts \EE HiK [BIIH @l

010 I

Nawiazanie polaczenia

000
000

High  light
coil to view

current

7
2§o01.2
]‘ o3 j:ous.o }
10

E:nand &nuu;
Analog §

0.00 ﬂ?
J—

Anslog &

.00 =y
—

Analog 7
=

0.00 =
| S

Analog &

0.00 j‘y

—_—

Ehow Cur:encl

Ponizej przedstawiona jest prosta procedura nawigzania potaczenia pomigdzy PC a przekaznikiem programowalnym

ETILOGIC.

a.

b. Wybierz poprawny numer portu COM, do ktérego kabel LOGIC-PLO1 jest podiaczony i nacisnij przycisk “Link”.

Wybierz “Operation/Link Com Port...”

E LAD Yersion:

File Edit NOSERSTSM View Help

Monitor
Simulater
Sipulater Contrel

Eun!
Stop!
Power

Panze

Quit

Cirl+h
Ctrl+T

CirlH
Cirl+d

Eead
Write

RIC Set...
dnalog Set..
Paszword. .

Language. .

Module System Set..

Link Com Fort..

jak pokazano ponizej.

Link Com Port

—Helecting COM
{+ COM 1 PORT
" COM 2 PORT
 COM 3 PORT
" COM 4 PORT

" COM 5 PORT
" COM 6 PORT
° COM 7 PORT
" COM & PORT

—HMaode
f* Zingle
{~ Search ID

0 |99

c. ETI LOGIC Client rozpocznie wykrywanie podtaczonego przekaznika w celu nawiazania polaczenia.
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Zapisanie programu do przekaznika programowalnego
Z menu Operation, wybierz polecenie Write i zapisz program do podtaczonego przekaznika programowalnego jak

pokazano ponizej albo naci$nij przycisk Write i zapisz program do podlaczonego przekaznika programowalnego jak

File Edit M View Help
|j Monitor

pokazano ponizej.

il

= Simulator

Coil/Cont, Simulator Control
Symbol:

Run Ctrl+R
*:Tzed ¥ Stop Ctrl+T
I:12345¢
Z:1234 Quit Cirl+y
¥:12345¢  fesd

Che

Q:12345¢  greomer

Analog Set. ..
T:123456¢ P
aszword. ..
L
M:123d6¢ e

Module System Set. ..

T:12345¢ Link Com Fert. ..

& (X [l ) EREE

Capacity: ll space.

0ol |

Menu uzytkowe (Operation menu)

Menu uzytkowe zawiera kilka funkcji konfiguracyjnych dla ustawien “online” i “offline”. Ponizej szczegoty kazdej
funkciji.

Monitor — funkcja monitorowania i edycji “online”, gdy sterownik podtaczony.

Simulator — funkcja “offline” do testowania i sprawdzania btgdéw programu.

Simulator Control — Samo kontrola symulacji

Run-Stop-Quit — Wybér trybu dziatania dla edycji i podczas pracy sterownika i podczas symulacji.

Read-Write — Sciaganie i zapisywanie programéw z i do podtaczonego przekaznika programowalnego ETI LOGIC.
RTC Set — funkcja “online” dla ustawien zegara czasu rzeczywistego/kalendarza (zobacz okno dialogowe po lewe;j).
Analog Set — ustawienie wzmocnienia i ,,offsetu” wejscia analogowego A01-A08 (zobacz okno dialogowe po prawe;j)
Password — Ustanowienie hasta w celu dostgpu do biezacego programu po zatadowaniu do przekaznika
programowalnego.

Language — Zmiana j¢zyka menu w przekazniku programowalnym ETI LOGIC.

Module System Set — Okno dialogowe do zmiany waznych ustawien funkcji systemu wliczajac ID modutu,
wiasciwosci zdalnych /O, ustawienia I/O rozszerzen, wlasciwosci trwatej pamigci (podtrzymanie) dla (C) licznikéw,
(M) cewek pomocniczych i (Z) ustawienia wejscia klawiatury i pod$wietlenia LCD.

Link Com Port — Wyb6r portu komunikacyjnego do taczenia z przekaznikiem programowalnym ETI LOGIC.
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AS

RIC Set e

Time Set

Gain(1~999): |ll]
Offsec(-50-+50): |+B

AZ

Gain(1-999): Il[l
Offset(-50~+50): |+0

A3 1
Gain(l~9249); |1B

Week l -f
' | 40

"!ear.]‘!cnth.l."ay| 9 | g 1B | 10

Hour: HMinute

Summer Time

Hode: [ND 'l

- Summer - .
By ¢ bilg | Ho - A '
Winter Gain(l~999): |IU

Offset(-50~+50): |+U

—AS

i~ A7

DEfset|-50-450): |+l3

Gain(l-999): |_LB
Offset(-50-4+50): |+u

0ffset({-50~+50): |+|3

Gain(1-999): [10
Dffset(-50-+50): |+.3

Gain(1~999): |1n

Gain(1~999): |J.n
0Fffset(-50.+50) 1 |+.3
= 1

Monitorowanie/Edycja w trybie online

Oprogramowanie ETT LOGIC Client umozliwia monitorowanie w trybie online aktualnie uruchomionego programu

w czasie wykonywania programu. Dodatkowe funkcje w trybie online to wymuszanie stanu I/O i zmiana trybu

dziatania (Run/Stop/Quit).

BEmEER ¢ BEEEE @A <088 e nn s
Coil/Contact:  TOZ ’/""" Capacity: 1183 free space. PC Hode: HMonitor B
Symbels:
: Toggle go/ uo1 101
i ; g -
# Status OB RUN/STOP T HI O~ High light coil to
Le124benanant = view current value
7:1254 002 —H . '\
s
%:125456T894BC = \ L =
1 20, 05 1404 . 08
Q112345678 P11 003 _H Gx— 00.90 }“3 ics.no ] T
) \TD T
et (S S
Input Status Tool
N:123456T89ABCDEF .| E % _2. 3 4. 5 "s: i) 3._3 1\ B c ACtiVB CiI'CUitS kjp‘md, .;mgl_.,o_g.
T: :23456?89&BCDEF ad IR e ~Analog 5
P * (310 012 0@ 60 B0 66 change color o =y
€:123456782ABCDEF Ll |z [I[E BIE =
R:125456789ABCDEF L. e S i i ~Analog 6
o 4 fmox ] ( [HIC20I 0 [0/[0 0|0 0] [ B[ 0 0.0 o =y
0:126456780ABCDEF L | [mox v/ CEFRERREADER GG =
H:123456789ABCDEF L aneloy 1
' W = ey
L:12545678 F—
Force IO points ;
D: P & Status bar: filename, version, mode, i
: _ 010y
onlinefoffline, LoGic mode and ID# —
(=
00e Shiow un{enl:l 3
< | ¥
< S P PR P A GRS B MR L L
LT g-a\ ) "‘feré§ j"SI.alus:iun | OMLINE _. Mode! .:LDGIC".m'-B - A

% Oprogramowanie ETT LOGIC Client nie podtrzymuje wprowadzania zmian logicznych w czasie wykonywania

programu. Wszystkie logiczne edycje dotyczace stykow, cewek, Timeréw/Licznikéw i potaczen linii obwodu musza

by¢ zapisane do przekaznika programowalnego podczas trybu Stop.
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HMI/TEKST

Ten blok funkcyjny moze wySwietla¢ informacje na wyswietlaczu LCD 16x4. Informacje wySwietlane moga by¢

biezacymi albo zadanymi warto$ciami licznika, timera, RTC lub komparatora analogowego. W trybie pracy, mozna

przy uzyciu HMI zmieni¢ warto§¢ zadang timera, licznika lub komparatora analogowego. HMI moze pokazywac stan
zaciskéw wejsc¢ (I, Z, X) i zaciskéw dodatkowych M, N (tylko FBD).

T8 LAD Version:

File BLIES Operation View Help

Select Model. ..

[coil] Keypad
Symb| ¥ Ladder
*:Us
i &
Lt Find. ..
X:1! Replace. ..
Q:ill symbel...
| Data Register Set. ..
il agoset...
Ustawienia HMI/TEXT:

HO1 ]Hoz |03 |Hos  |mos  |moe  |HO7  |HOs 4P
'l
Timer | ﬂ
— 1 Counter | ﬂ
) ) [ we | -]
Analog | ﬂ
. N T  —

Analog Display Set... | M I—LI

Fhone Number
b4 -

Rdd

f* Multi Language

Text Input

PUESNET (),
DEFGHITELNNOP
hijklmnoparst
iffaAENVOGE0a0A
BEsF It IRY BT
LEY?re e aBys

" Chinese (fixed)

{” Chinese(edit)

-./0123456789:;<=>7@ABC
QRETUVWEYZ[W]O_ " abcdefs
uvwxvze |0 444446686111
NOOHARF T rwadezautT4v14
Fhrzaasab7nke3sde=13 3V

2TLwEBRA¥Co="sw" L¥afARE

BEEAD

ol

#:

X

=3

-

=

—

[+

=

)

m

—

IR ®E

HOL hnt Capacity: 1178 free space PC Hode: Program
\
\ I0L
tUsed \ 001 |
1125456 789ABC ‘@
- "\
11234 v o2
1123456 TBIABC ‘\ o LU R LT B s 4
12345678 P:i ! o e paee
H H 003
‘\ H +| (01-1F)
1123456 789ABC \ j01 o1
1\ A Function
1123456 7894BCDEF L. i‘ Ll Mode |1 | (L-2)
11235456 T89ABCDEF L To0Z Display
sk Bl |mz  |mos  |moa  |mos  |mos  |mor  |mos 4l| A )
1125456 789ABCDEF L i
Ti -
:123456T89ABCDEF . T01=50.005¢cc o _@_‘:"? TOL Current 5 =
TOL=HE . H#Sec o - oy s 10} Presetlunic) — ()
:1234567894BCDEF ) TESTHTO14 <=~ __ T oL urzent funix)
. w Paril T0Z Preset{unit)
1123456 789ABCDEF ) i alog | Carrentiunit) |
ik % pd 1\ T0Z Current ~
112345678 =, | v| [T03 Presetiunit) oy
snstog Display Sec... | , [ ] T03 Current(unit) S
H] ¥ |T03 Current ~
Fhohe Bumber N . Iﬁ LN
N Clear Cancel s .
@ = = Display|| Timer, Counter,
' § L= ]
@ pulti Language Chinese (fixed) ( Chinese(edit) RTC.. Uked in program
Texk Inpuc =
1
| "#3%&° (D*+,=-%0123456789:;<=>70ABC Dth
DEFGHITELNNOPQRSTUVRXTZ [\]10_"abedefs
hijklmnoparstuvwxvz+<|+6 434adédeeiii I
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@O Wstaw cewke HO1

@ Edytuj HMI/TEXT

@ Wybierz “T”

@ Wybierz “B”

(® Wybierz TO1 warto$é biezaca

©® Wybierz TO1 warto$é biezaca (z jednostka)

(@ Wybierz TO1 warto$¢ zadana (z jednostka), uzytkownik moze zmieni¢ warto$¢ zadana TO1, gdy cewka H to

umozliwia i wyswietla na LCD.
Zataduj do ETI LOGIC i zalacz 101 albo nacis$nij “SEL” je$li cewka H jest ustawiona w trybie 1. Nast¢pnie na

wyswietlaczu LCD pojawi si¢ pierwszy tekst z cewki H, jak pokazano ponizej.

n 1213 1 5 1B 17 7!8 19 1A 1B IC |

L~
l@ﬁ BeRE Desd ESEseo0d

AC 1TOO0—-240V INPUT 1 Z2XAC

ETI
TO1=050. 05ec
TO1=010. 8Sec

TESTO10. 8

LOGIC-20HR-A

OUTPUTE X RELAY / BA

(99 €5 96 90 90 90 90 99 |
@i o2 03 o4 as 8 Q7 as |

L B

I, Nacisnij “1” lub “|” zeby wybra¢ kolejna cewke H.
II, Naci$nij “SEL”+“1” Iub “|” i “OK” zeby zmieni¢ wartos¢ zadana TO1 (W tym przyktadzie czas 050.0 moze
zosta¢ zmieniony, wartos¢ zadana TO1 zalezy od ustawien w HMI/TEKST.)
Przyktad
HMI/TEKST:

Capacity: 1l88free space.

H coil display set

z02 HO1l
HEI/Text [ | O_
HoL” |moz |mo3 |mHoa | HO2
- 002 ( )
TESTH#TO]#
TOl=##,#%Sec HO3
T01=20[.00Sec - —={F
z03 TOl
¥ Display ; r‘ 04 _V} O_
HEI/Text L N (I~ J T ST
HOL |Hoz ~ HO3  |Ho4 L 909090 boz
AC 1O00—-Z40V inPuT & x AC
COMPLENENT i i po—
#TO3# ETI ——r
T03=60.00Sec _ Vas Fheyisse
1/0 NUMBER: 0 |
1/0 ALARMN X <=;
. C KEEP X
¥ Display
* 1z s v .Aﬂ
| Laocie- 1 0OHR-&
| OUTFELUT &4 X RELAY J BA
——p—_|
| 99 @9 09 @9
ai @z a3 (+1)
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Wilaczone zasilanie i tryb RUN Naci$nij “1” (Z01) i wyswietl cewke HO3

000

000

) T
L N TR T LN 1213 4158
- % GG E e BERESD
[EEACTTOORRSnVE WG A XACH|| | [SEARTIOGERSaVE A e KACH|
ET ETI
I. 123456789ABC F o a COMFLENENT Voﬂ
7.1734 Q e 15.34 Q e
Q.12345678 o TO3=60. 00Sec o
RN Fri. 10145 A & A

Logic-1OHR-A

Looic:- 1TOHR-A

| BuTFuT 4 X RELAY F BA . _J | | Burrura X RELAY/BA ’__J
.. Q. OO ‘. .. O. O. “
O-l O-l
l ] J. |

lI Ié léllll Ié

0000

-
L N "B MIs s
@e (A1 Ll ]]
| Ac 100~240V iNPUT 6 x AC |
T
COMFLENENT Poq
07.93 Q e

T03=60. 005ec

N

rooic-1TOHR-A

| DuTrur 4 x RELAY FBA

l_,,:_J.

Q. O. OO Om.

léllll Ié

030

(D Nacisnij “SEL” zeby wyswietli¢ kursor

@ Nacisnij “1”, “|”, “«7, “—" Zeby przesunaé kursor

(® Nacisnij “SEL” ponownie zeby wybraé pozycje do zmodyfikowania

@ Naci$nij “1”, “|” zeby zmieni¢ liczbe i nacisnij “«, “—” zeby przesunaé

kursor

(® Nacisnij “OK” zeby zatwierdzi¢ zmodyfikowana warto$é

-
L N M3 KW n
e BEFEEE
| Ac 100-24BV  INPUT 6 X AC |
ET
T.123456TR9ARC F 0 ﬂ
Z.1B34 v e e
§.12345678 o
RN Fri. 11 21 & A

vooic-1OHR-A

Naciénij “«—” (Z02) zeby wylaczy¢ cewkeg HO3 i1 wyswietlacz LCD powrdci

do ekranu poczatkowego.

Naciénij “|” zeby zresetowaé Timer (T01, T02,T03) tak jak zaprogramowano.

| BurruT 4 X RELAY 7 BA

O. Ol OQ Om‘

léllll Ié
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Dokumentacja napisanego programu

Oprogramowanie ETI LOGIC Client umozliwia dokumentowanie programu poprzez symbole i linie komentarzy.
Symbole sg uzywane do opatrywania etykieta o dlugosci do 12 znakéw kazdego adresu I/O. Linie komentarzy sa
uzywane do dokumentowania sekcji programu. Kazdy komentarz moze zawiera¢ maksymalnie 4 linie z maksymalnie

50 znakami w kazdej linii. Ponizej znajduja si¢ przyktady wprowadzania symbol i linii komentarzy.

Symbol...

Dostep do edycji funkcji symbol jest mozliwy poprzez menu uzywajac wyboru Edit>>symbol... albo uzywajac
ikony z gtéwnego paska narzedzi tak jak to pokazano ponizej.
Edycja funkcji symbol pozwala na dokumentacj¢ wszystkich typéw pamigci stykéw i cewek i wybdr opcji

wy$wietlania tak jak pokazano ponize;j.

Contact/Coil Symbol &|
. Element Type: |1 -
8 LAD Version:
File PCIEM Operation VYiew Help Co. | Symbol: | *:Used | *:8tatus
I01 3tart
i Select Model. .. =
i @ ' 102 [Return |
p— I03
Coil Keypad I04
Symb| ¥ Ladder 105
I05
a7
*:Us : 0%
bI1:1) 9 103
. afits I0A
Z:1! I0E
Find. .. I0c
X:11 Replace. ..
HMI/Text. ..
1
Data Register Set...
¥ AQ Set. . , —
Display Enable
0K
(" Contact/Coil ( Eoth
" Zymbol
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Linie komentarzy

Dostep do edytora komentarzy jest mozliwy przez kliknigcie ikony “N” na pasku narzedzi. Po kliknigciu na ikong
“N”, przesun kursor do linii, w ktérej chcesz umiesci¢ komentarz i kliknij ponownie. Nast¢pnie wprowadz pozadany

komentarz i nacis$nij OK.

|
T:12545878548C 20000 Ereeieeeee e
jEaln program and total cime
Q:12345678 P:1 oos [iiaedaeaddio e I L
* .
¥:12345678945C Click-&-release
M:123456780AECDEF L. 007
* * #*
T:123456785ABCDEF .. Iiil ool
s 008 f
C:1234567894ABCDEF L Eare
K:123456T89ABCDEF L) faz
[lo=]
G:123456789ABCDEF L. Return P -
Edit Comments :
H:123456T80ABCDEF ..
010
1:12345678
Line |main program and total time
b: 0 011 T
Line Click-&-
dra
012 Cancle | g
<
TR Il B ' sl D0 H P [ 1 [AS ™D [P | | (5] [OR] (MO | A [{0 | bell fs
4F 4F 4F 4Ro b0l HFrol Hrol R0 4Rl dRo dho 4P ! 4 L BB 5 S F L A !i

Ustawienia AQ...

Dostep do edycji funkcji AQ jest mozliwy poprzez menu uzywajac wyboru Edit>> AQ Set... tak jak to pokazano
ponizej. Zakres wyjécia analogowego AQ wynosi 0~1000, jesli AQ jest ustawione w trybie napigciowym. Zakres
wyj$cia analogowego AQ wynosi 0~500, jesli AQ jest ustawione w trybie pradowym. Warto$¢ zadana AQ moze by¢
ustawiona zaréwno poprzez stata warto$¢ albo poprzez podstawienie zmiennej. Tryb wyjSciowy AQ i warto$¢ zadana
sa ustawiane tak jak pokazano ponizej. Wigcej informacji na temat ustawien AQ w Rozdziale 4: Programowanie w
j¢zyku drabinkowym (LADDER).

E LAD Yersion:

File Operation ¥iew Help
Select Model. .. @ AQ Set [$_<|
Cnil| Keypad T det Mode
Symb| v Ladder 1001 |H j ||:||:||:||:| |l j
#: s agoz [T +[|o1 iz -
I:1: a03 [w ~||oooo ERRd
ARSI anoa (A2 % foooo la -
x:1y Replace... ‘i.ﬂ:-ltaeugm reset walue when
HMI/Text. .. stop I::];

@:11 Sembol...
- ]j::aDRegister Set. .. E ; —l Cancel

- I
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Ustawienia rejestru danych...

Zawartos¢ rejestru danych moze by¢ albo ze znakiem (Signed) albo bez znaku (Unsigned) i jest to ustawiane w
sposéb jak pokazano ponizej. Wybierajac bez znaku, zakres DR bedzie 0~65535; natomiast wybierajac ze znakiem
zakres DR bedzie -32768~32767.

T LAD Yersion:

File Edit BiISESa®i® View Help

[ i
— Simulater
Coil/Cont; Simulator Contrel Nodule System Set @
Sxmbol:
Ban Cirl+R Set ID Remote I/0
*:Used | v Stop Carl+T CUETenE Ih: | 1 * no
. " Master
I:12345¢ New ID(00-99): [ 1
" Slave
T:11234 Onit Cirltd
Set Expand I/0 Others
H:12346¢ v M Keep
I/0 Num: I I
0 5 [~ C Keep
Qe 12345¢ RIC Set |~ Back nght,
= [~ I/0 Alarm
hnalog Set. .. I~ 2 set
T:12345¢
¥ Type bR
L
M2 1254 5 e Comn. Mode:|[8/N/2 ~ £ Unsigned
. |33400 v  8i
T:12345¢ Link Com Fort... i Signed

Po wykonaniu powyzszej operacji dostgp do edycji funkcji rejestru danych jest mozliwy poprzez menu uzywajac
wyboru Edit >> Data Register Set... tak jak to pokazano ponizej. Warto§¢ zadana DR moze by¢ ustawiona zaréwno
poprzez statg warto$¢ albo poprzez podstawienie zmiennej.

E LAD ¥ersion:

File Operation ¥iew Help

Select Model. .. @ Data Register Set &l
Coil| Eerpad
Synb| ¥ Ladder IE No. | Type | Talue | Range A
DROL i 25675  0~65535 W
. DROZ N -| 00000 0-B5535
*'Usl DRO3 T —1 00000 0-65535
I:1 DRO4  [p “| oooon 0-65535
DROS N 00000 0-65535
Z:1] . DROG 00000 O0~65535
Bind.. DRO7 E— 00000 0~65535
g:y) feplace .. DROG AT | 00000 065535
W/ Text, . DRO9 A0 00000 0-65535 v
Qi1 gembol. .. < ?;1; - | =
. e e Cancel |
S e N
DR ustawiony jako ze znakiem pokazano ponize;j.
Data ERegister Set r')_(|
DE. No. | Type | Value | Range "~
DRO1 ) 12345  -32765-32767
DROZ AT - 01 0l-04
DRO3 . — 00000 -32768-32767
DRO4 AT ~| ooooo -3z7EE-32767
DROS a0 00000 -3Z765-32767
DROG DR 00000 -32765-32767
DRO7 Aa 00000 -32765-32767
DROG m 00000 -32765-32767
DRO9 PT 00000 -32768-32767
4 M — | ¥
- el = A3
| )4 | Cancel |
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Modul pamigci (sprzedawany oddzielnie)

Opcjonalny modut pamigci PMOS jest uzywany do szybkiego transferu programu z jednego przekaznika
programowalnego do drugiego. Modut pamigci PMOS jest podlaczany do tego samego gniazda do ktérego
podtaczany jest kabel PLO1 (zobacz procedureg ponizej).

1. Usun przy pomocy Srubokrgta zatyczkg tak jak jest to pokazane na rysunku ponize;.

2. W16z modut pamigci PMO5 do gniazda tak jak jest to pokazane na rysunku ponizej.

3. Z menu wybierz WRITE aby zatadowa¢ program z przekaznika ETI LOGIC do modutu pamigci PMO0S lub READ
aby zatadowac program z modutu pamigci PMOS do przekaznika ETI LOGIC.
4. W przypadku przekaznikéw typu K i C, wystarczy zasili¢ przekaznik, program w PMOS5 automatycznie si¢
zataduje i wykona.
5. Programy w r6znych typach przekaznikéw nie sa kompatybilne. Ponizej szczegéty:

A-1: program z 10/12 punktami I/O ---- dostgpny w przekazniku z 20 punktami I/O

A-2: program z 20 punktami I/O ---- niedostgpny w przekazniku z 1-/12 punktami I/O

B-1: program typu AC ---- dostgpny w typie DC

B-2: program typu DC ---- niedostgpny w typie AC

C-1: program typu przekaznikowego ---- dostepny w typie tranzystorowym

C-2: program typu tranzystorowego ---- niedost¢pny w typie przekaznikowym

D-1: program typu Nie-V ---- dostgpny w typie V

D-2: program typu V ---- niedostepny w typie Nie-V
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Wyswietlacz LCD i klawiatura

Klawiatura

Wigkszo$¢ jednostek CPU ETI LOGIC zawiera wbudowany wySwietlacz LCD i klawiaturg. Klawiatura i
wyswietlacz sa zazwyczaj uzywane do zmiany ustawien timeréw/licznikéw, do zmiany trybu dziatania (Run/Stop),
zatadowywania/éciggania do modutu pamigci PMOS i aktualizowania RTC (Zegar czasu rzeczywistego/kalendarz).
Pomimo ze programowanie moze by¢ przeprowadzone z klawiatury i wys$wietlacza, zalecane jest zeby zmiany
przeprowadzac tylko przy uzyciu oprogramowania ETI LOGIC Client. Ponizej znajduje si¢ przeglad podstawowych

funkcji klawiatury i wyswietlacza.

Select (SEL) — Uzywany do wyboru dostepnych instrukcji i typéw pamigci podczas edycji. Przytrzymanie przycisku
SEL wys$wietli wszystkie wiadomosci ,,H” HMI/Tekst na wySwietlaczu HML

OK - Uzywany do zaakceptowania wyboru aktualnie edytowanych instrukcji albo funkcji. Takze uzywany do
pokazania opcji gtéwnego menu na wyswietlaczu LCD.

Uwaga: Naci$nij przyciski “SEL” i “OK” jednocze$nie zeby wstawi¢ szczebel drabiny powyzej aktualnie aktywnego
kursora.

Escape (ESC) — Uzywany do wyjscia z wybranego ekranu i przejscia do poprzedniego ekranu. Nacisnij ESC Zeby
pokaza¢ gtéwne menu gdy jestes w ekranie edycji ladder.

Delete (DEL) — Uzywany do usunigcia instrukcji albo szczebla z programu drabinkowego.

4 przyciski nawigacyjne (1«]—) sa uzywane do przesuwania kursora poprzez funkcje na wyswietlaczu albo
aktywnego programu. Te 4 przyciski moga by¢ tez ustawione jako cewki wejsciowe w programowaniu Z01-Z04

(‘1°’=7201, ‘=202, ‘|’=203, ‘=’ =Z04);

Ekran poczatkowy

4 linie stanu na wyswietlaczu LCD

© Ekran poczatkowy po wlaczeniu zasilania

Input state _
B oN 26 2668 So8e
— ‘.ﬁ Ree mbde Keypad input Z01~Z04 state
D OFF AL 128 —E40v T
i v Z enable
AL X 7 disable
iy A — ° B Z enable and ON
. ON < ;123d
44, 2345678 ]
O GFE s e &P g | [ Zenableand OFF
- :u .=,,,,,, \T‘ RTC: week hour minute

Mode display L
o8 oF o0 00 o° 99 00 09
RUN mode | & aE Yoo Tea” a5 Tas Tar "oy

STOP mode
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Naci$nij przycisk:

ESC Wejscie do gtéwnego menu

W trybie jezyka drabinkowego, wyswietlanie stanu przekaznikéw (I « Z <« Q « X «
SEL+1 | YoMeNeTeCsReGe<A< AT « AQ) = ekran poczatkowy

Tl W trybie jezyka FBD, wyswietlanie stanu przekaznikbw (I = Z « Q « X « Y « M
< N < A = AT -« AQ) < ekran poczatkowy

SEL Funkcja H bgdzie wySwietlona jezeli jest w trybie 1, po naci$nigciu przycisku

SEL+OK Pokaz ekran ustawien RTC

© Wyswietlanie stanu rozszerzen

Expansion Input state
H ON
] OFF

A

UL =S A T A T

L N
o® A X 1 112
G

1O00—Za40W IMPUT O X AC

Expansion
module state:
B Linked

e Not Linked
[] Not Set

voec TAOHR-A

= — —
I:luvm.:'r-ﬂxﬂxluw-llhl I
i i
1

@Q @ﬁ OG mm

o

ll il ll Ié
Q

2% Ustawienia modutu rozszerzeh: odnosi sie do ,,SET” w menu gtéwnym

© Wyswietlanie stanu pozostatych

Expansion
Output state
H ON
[1 OFF

RTC: year month day

W trybie jezyka drabinkowego: cewka I, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, wejscie analogowe A01~A04, wejscie
analogowe rozszerzen A05~A08, wejscie analogowe temperaturowe AT01~AT04, wyjscie analogowe AQO01~AQ04;
W trybie jezyka FBD: cewka I, Z, X, Q, Y, M, N, wejécie analogowe A01~A04, wejscie analogowe rozszerzen
A05~A08, wejscie analogowe temperaturowe AT01~AT04, wyjscie analogowe AQO1~AQO04;
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Analog input A01-A04 (0-9.99V)  Expansion Analog input A05~A08

A01=00. 00V
A02=00. 00V

A03=00. 00V
A04=00. 00V

Analog S

A05=00. 00V
A06=00. 00V
A0T=00. 00V
A08=00. 00V

Expansion Analog input A05~A08:
0~9.99 voltage or 0~20mA current,
LOGIC client software can display

voltage and current value

/
i

Gléwne menu wyswietlacza LCD

(1) Menu gtéwne gdy ETI LOGIC w trybie STOP.

Nacisnij przycisk ESC zeby zobaczy¢ gtéwne funkcje drabinkowe po podiaczeniu do zasilania (gdy program jest

typu drabinkowego lub pusty program).

Nacis$nij przycisk ESC zeby zobaczy¢ gtéwne funkcje FBD po podtaczeniu do zasilania (gdy program jest typu FBD

lub pusty program).

>LADDER »FBD
FUN. BLOCK PARANETER
PARANETER RN
RN DATA REGISTER
DATA EEGISTER CLEAR PROG.
CLEAR FROG. WRITE
WRITE EEAD

*EEAD #5ET
oET ETC SET
ETC SET ANALOG SET
ANALOG SET PASSWORD

»PASSWORD sLANGUAGE
ANALDG SET ANALDG SET
PASSWORD PASEWORD
LANGUAGE LANGUAGE

>INITIAL >INITIAL

Menu Opis
h LADDER Edycja Ladder

FUN.BLOCK Edycja bloku funkcji Ladder
(timer/licznik/RTC ...)

FBD Wyswietlenie FBD

PARAMETER | Wyswietlenie parametru bloku FBD
albo funkcji LADDER

RUN RUN lub STOP

DATA Wyswietlenie DR

REGISTER

CLEAR PROG. | Wyczy$¢ program i hasto

WRITE Zapisz program do PMO05

READ Odczytaj program z PMO05

SET Ustawienia

RTC SET Ustawienia RTC

ANALOG SET | Ustawienia Analogowe

PASSWORD Ustawienia hasta

LANGUAGE Wybér jezyka

INITIAL Wybdér metody edycji
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(2) Menu gtéwne gdy ETI LOGIC w trybie RUN.

>LADDER >FBD LADDER EBD
FUN. BLOCE PARANETEE FUN.BLOCK
FARANETER STOP
STOP DATA EEGISTER PARAMETER

STOP

DATA REGISTER WRITE
WRITE RTC SET DATA REGISTER
RTC SET PASSWORD WRITE

>PASSWORD >LANGUAGE RTC SET
WEITE PASSWORD
RTC SET LANGUAGE
FPASSWORD

PLANGUAGE

Nacis$nij przycisk

1 ) Przesuwanie kursora przy wybieraniu opcji Gtéwnego Menu
OK Potwierdzanie wyboru funkcji
ESC Powr6t do ekranu poczatkowego

#¢ Dla ETI LOGIC program uzytkownika mozna zmienia¢, edytowac, kasowa¢ i odczytywa¢ tylko, gdy urzadzenie
znajduje si¢ w trybie STOP.
#Przy modyfikacji programu, ETI LOGIC automatycznie zapisuje do FLASH.

© Gtéwne menu LADDER

1 |2| 3 ]4]5 '6|?| g | Column
Line 1 | }01—c04-101-PTO1
2 | Np1—m02—(Co1
|1 ]4—(1101
4 A\x@—n—qoq—(tsol
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Nacis$nij przycisk

Przycisk Opis
SEL 1. Ixx = ixx = — = spacja= Ixx (tylko dla pozycji cyfr i znakéw, kolumn 1, 3 i 5)
2. Qxx = spacja = Qxx (tylko dla pozycji cyfr i znakéw, kolumny 8)
3. 7= Spacja= T (dostgpne wszystkie, ale z kolumn 2, 4, 6 pierwszego wiersza)
1 1
SEL, lTeXeZ=QeY=MeNo2DeTeCeReGel (Gdy kursor znajduje si¢ w
potem 1/ | kolumnie 1, 3 lub 5).
2Q«Y>M «NeoT«CoR=<GesHeLsP=SeAS < MDoPleMXo AR =
DR « MU =Q (Gdy kursor znajduje si¢ w kolumnie 8)
3.(e A e VY o P e ( (Gdykursor znajduje si¢ w kolumnie 7, a w kolumnie 8 wybrano Q, Y, M, N)
4.( < P = ( (Gdy kursor znajduje si¢ w kolumnie 7, a w kolumnie 8 wybrano T)
SEL, Wyb6r wprowadzania danych i przesuwanie kursora
potem /-
Tl e S Przesuwanie kursora
DEL Usuwanie instrukcji
ESC 1. Anulowanie instrukcji lub akcji podczas edycji.
2. Powr6t do gléwnego menu po zapisaniu programu (zapisanie programu)
OK 1. Potwierdzenie i automatyczne zapisanie danych, kursor przesuwa si¢ do nastgpnej pozycji
wprowadzania.
2. Gdy kursor znajduje si¢ w kolumnie 8, nalezy nacisnaé ten przycisk, aby automatycznie wprowadzi¢
blok funkcji i nastawiaé parametry (takie jak T/C)o
SEL+DEL Usuwanie wiersza instrukcji.
SEL+ESC | wyswietlenie liczby wierszy i trybu dziatania LOGIC (RUN/ STOP),
SEL+1/ 4 Przeskoczenie w programie o 4 wiersze w gore/ w dot.
SEL+OK Wstawianie linii spacji.

Przyklad dziatania: wigcej szczegdtow w Zalaczniku A.

© Bloki funkcji (FUNCTION BLOCK)

W opcji FUNCTION BLOCK, gdy migajacy kursor znajduje si¢ na “T”, naci$nij przycisk “SEL”, wtedy pojawi si¢
blok funkcji Ladder w kolejnosci: T-C—-R—-G—-H—-L—-P—-S—-AS—->MD—-PI-MX—-AR—->MU—-T...

rl 1 ré 1 r SU=SU 1 rl 1 r2 1
it] | 1014 01.00 | 1 | | &01 v | | |
loo.00  Fro1 | 000250 ko1 | 00:00 ROL | a02 v ko1 | FHo1
L 4 L 000200 4 Loo:00 4 L 00.00v 4 i 4
rl 1 rZ 1 r 1 r 1 r 1
1{101-01 | | ko1 1 | | 00000 Hiop | 00001 Piop
|1 L Hot | 00250 }Po1| |Low]Q01-Q01 }SO1 | 00000 FASOL | 00001 HMDO1
Lyog-0a 4 L gooop A L 4 L 00000 4 L oooo1 4
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Riop | |Lowd 00000 | Low] 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPIO1| |Low] 00000 HEX01§ |Low] 00000 FAROL | 0001 HiUOL
Looo.o1d 1 L poooo 4 Lolooo 4 1 L pro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 4
| 00000 Hiop | QEL + «/—s | 00001 Hiep Lowl 00000 Wop | QET + «/—y |Lowl 00010 fop
| 00000 PPIO1|——| | o00D.1FPION Low] 00000 RARO1j——— 5| Lowd 00.01 FAROL
Looo.otd 1 Logo.otd 2 Lotooo 4 1 Loooop 4 2

Przyktad dziatania: wigcej szczegétow w Zataczniku B.
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©Parametry (PARAMETER)
W trybie drabinkowym, nacisnij przycisk “SEL”, parametry bloku funkcji pojawia si¢ w kolejnosci:
T—-C—-»R—->G—>AS—-MD—-PI-MX—-AR—->MU—-T...

TO1 Co1 RO1 GOl ASO1
Ax= AO1 V Vi= 00000
T =00. 00Sec C =000000 ON SU 00:00 Ax= A02 V V2= 00000
OFF SU 00: 00 =00. 00V V3= 00000
MDO1 PIO1 MXO01 ARO1 MUo1
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 1D=01
V2= 00001 Ti= 00000 V2= 00000 L2= 00000 ¥1=0001
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1| | mL= 01000 1} | v2=DRrO1
PI01 PIO1 1X01 NX01
SV= 00000 Kp= 00001 V1= 00000 V3= 00000
SEL+ «/
PV= 00000 SEL* <> | Ti= 0000.15ec || V2= 00000 5] va= 00000
Ts= 000.018ec 1 Td= 000.01Sec 2 ] 2
© RUN lub STOP
(1) Tryb RUN (2) Tryb STOP

R VOSSN PON

T Noa T Noa

1 ! Przesuwanie kursora
OK Wykonanie instrukcji, a nastgpnie powrét do gléwnego menu
ESC Powr6t do gtéwnego menu

ORejestr danych (DATA REGISTER)
Wyswietlanie wartosci zadanej kiedy sterownik jest w trybie STOP i wy$wietlanie wartosci biezacej kiedy sterownik

jest w trybie RUN.

DRO1= 00000 DROS= 00000
DRO2= 00000 DRO6= 00000
DR03= 00000 SE“J@ DROT= 00000
DR0O4= 00000 DRO8= 00000
Tl - o Przesuwanie kursora
OK Potwierdzenie edycji
SEL Edytuj (edytuj pokazywany numer DR albo warto$¢ zadana DR)

‘SEL potem ‘SEL’ | Edytuj typ warto$ci zadanej DR
‘SEL potem ‘1 |’

Edytuj wy$wietlany numer DR (tylko w pierwszej linii)
Edytuj warto$¢ zadanag DR

ESC Anulyj edycje.

Powrét do gtéwnego menu (zapisz zadang wartos¢ DR)

SEL+1/ 1 Przesun strong w goére/dot
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©Pozostale pozycje menu

(1) CLEAR PROGRAM (Kasowanie réwnocze$nie RAM, EEPROM i hasta )

PON

CEEZR PROG. e e
#H0 &OA

(2) WRITE: zapisywanie programu z RAM do zapasowego modutu pamigci PMO0S
(3) READ: odczytywanie programu z zapasowego modutu pamigci PMO0S5 do ETI LOGIC (RAM)

e FON o PON
o goﬁ o goﬁ

Dla (1) ~ (3) przyciski maja ponizsze funkcje:

1 !

Przesuwanie kursora

OK

Wykonanie instrukcji

ESC

Powrét do gtéwnego menu

(4) SET (ustawienia systemowe)

zawarto$¢ domyslny
ID SET o1 ||ID SET 01 |- |Ustawienie ID (00~99)
REMOTE I/0 N ||[REMOTE I/O N - |Tryb zdalne I/O
BACELIGHT A (N: brak M: Master S: Slave)
M EEEP BACK LIGHT - [Tryb pod$wietlenia
1/0 NUMEBER: 0 X (V: zawsze pod$wietlone x: pod$wietlone przez 10s
I/0 ALARN W po nacisnieciu.)
 EEEF % ||M KEEP - [Pamieé¢ (V: trwata  x: nietrwata)
Z 3ET “ 1|1/0 NUMBER - |Liczba punktéw I/O rozszerzen (0~3)
V COMM SET  0Z | |I/O ALARM N - |Ustawienie alarmu, gdy jest to niedostgpne do
DATA EREG. I rozszerzen I/0O (V: Tak x: Nie)
C KEEP - |Zachowanie Dbiezacej wartosci licznika  przy
8 przetaczaniu STOP/ RUN (\/ : Tak x: Nie)
Z SET —> |Uaktywnij badz nie wejécia z klawiatury Z01-Z04
8 (V: aktywne x: nieaktywne)
V COMM SET 03 |2 |Ustawienie parametréw i predkosci transmisji RS-485
DATA REG. U - |Ustawienie rodzaju rejestru danych
(U: 16bitowy-bez znaku S: 16bitowy-ze znakiem)

przerwaniu zasilania zostaje ono przywrdcone.

% Funkcja M KEEP dziala tylko w celu zachowania stanu pamigci (M) i biezacej wartosci TOE/TOF, gdy po
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Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

Tl o« S Przesuwanie kursora

SEL Poczatek edycji.

‘SEL’ potem /-’ Przesuwanie kursora do elementu wybranego w ID SET
‘SEL’ potem ‘1 /1’ 1. ID SET = 00~99 ; I/O NUMBER = 0~3

2.REMOTEI/O=N=M=S=N

3. BACK LIGHT ; CKEEP ; Z SET = x = \
4. M KEEP; I/O ALARM = & x

5.V COMM SET = (0~3)(0~5)

6. DATAREG.=U<= S

OK Zatwierdzenie zmiany danych

ESC 1. Anulowanie ustawief poprzedzonych naci$nigciem SEL

2. Powrét do gtéwnego menu

% Gdy wybrano DATALINK, zakres nastawien ID to 0 ~ 7 i powinien by¢ ciagly.
ID = 0 domyslnie jako Master, za$ ID=1~7 domyslnie jako Slave.
% Gdy wybrano REMOTE I/0, to uktad zdalnych I/O jest nastgpujacy:

Master Slave
Zdalne wejscie X01~X0C - 101~10C
Zdalne wyjscie Y01~YO08 - QO01~Q08

3 Bit bardziej znaczacy V COMM SET okres$la parametry RS-485, a bit mniej znaczacy okresla predkos¢ transmisji

RTC SET = .
_-C2009. 06, 26 Firmware version
Year month day u ‘m‘ -

(5) RTC SET (Ustawienia RTC)

~ ™ Week hour minute

Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

Tl Wprowadz ustawienie RTC albo ustawienie lato/zima
SEL Poczatek wprowadzania parametréw
‘SEL’ potem ‘ /-~ Przesuwanie kursora
1. rok=00~99, miesiac=01~12, dzien=01~31
‘SEL potem ‘1/1° 2. tydzien: MO« TU « WE < TH < FR = SA = SU « MO
3. godzina = 00~23 , minuta = 00~59
‘SEL’ potem ‘SEL’ Ustawienie lato/zima: NO — EUROPE — USA — OTHER - NO ...
OK Zachowanie wprowadzonych danych
1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonych naci$ni¢ciem
ESC SEL
2. Powr6t do Gtéwnego Menu.

X Doktadno$¢ RTC

Temperatura | Biad
+25C +3s/dzien

220°C/+50°C | +6s/dzien
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42

Ustawienie RTC lato/zima

W ETI LOGIC wystgpuja 2 stale ustawienia lato/zima: EUROPE i USA, i 1 edytowane ustawienie lato/zima

Reguty:
@ Zakres godzin: 1~22;

@ Ostatnia niedziela zdefiniowana jest jako 0;

@ Letnia godzina i zimowa godzina sa takie same.

Lato/zima moze by¢ ustawione 2 metodami jak pokazano ponize;.

1) PC Client
EL,&D Yerziomn
File Edit

s d N View Help

Ij ] RIC Set
— Simulator Time et
Coil/Comt; Simulator Control
Symbol:
Faun Ctrl+E
*:Uzed | ¥ Stop Ctrl+T
I:12346¢
Z:1234 Guit Ctrl+g
Summer Time
H:12346¢ Mode: |DyEio)
0:12346¢ e
. RIC Set. ..
= M: |1 -
Analog Set. .. .
T:12345¢ finter
M:123d5e  CmEeE v -
: Module System Set. ..
T:123458f Link Com Fort. ..

Week
Hour:Minute 5

Year.Hnnth.Day| . | . |

-

n:fo -]
D: |0 -
Cancel

w1 <]

2) Klawiatura

RTC SET Vx.x SUM/WIN SET SUM/WIN SET
2009. 05. 07 Press | | O Press SEL twice EUROPE H: 01
Thur 11:16 ~—Nome > Display fixed = dom .02 D:00

EUROPE standard
WINTER M:09 D:00
SUM/WIN SET SUM/WIN SET

Press SEL once _ ESA H: 02} Press SEL once U_THER H: 01

Display fixed = Top  N.02 D:02) Display edit menu™ |Si0 N:01 D:01

TSA standard

sandat WINTER M:10 D:01 WINTER M:01 D:01

Nastepnie naciskajac “—” wybierz miejsce edycji, naciskajac “1”, “|” zawarto$¢ edycji.

—>

2009-10-25 8:00
- %

Przyktad:

Rok 2009, SUM M: 05 D: 01 — 2009-5-3; M: 10 D: 00 — 2009-10-25.
SUM/WIN SET 2009-5-3 8:00
OTHER H: 08 Time —

SN M:05 D:01
WINTER M:10 D:00 2009-5-3 9:00

Summer

2009-10-25 9:00
Winter
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(6) ANALOG SET (Ustawienia wejs¢ analogowych)

AO1=CAIN  -010 A 1=GAIN :010 - Wzmocnienie (0~999), domy$lne 10
OFFSET : +00) OFFSET : +00 -  OFFSET (-50~+50), domyslny 0
A02=GAIN 010 |[A2=GAIN :010
A3~AS8...Gain + Offset

Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

1. Przesuwanie kursora w pionie

11 2. Przefaczanie ekranu nastawien, cyklicznie A01/A02->  A03/A04->
A50/A06 > AO07/A08

SEL Poczatek wprowadzania parametréw

‘SEL’ potem ‘ «/ -~ Przesuwanie kursora

1. WZMOCNIENIE =000~999

SEL potem "1/ 2. OFFSET=-50~+50

OK Zachowanie wprowadzonych danych

ESC 1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonych naci$nigciem SEL.

2. Powr6t do gtéwnego menu

X% V01 =A01*A01_GAIN + A01_OFFSET ...... V08 = A08*A08_GAIN + A08_OFFSET

(7) PASSWORD (ustawienie hasta)

PASSWORD x PASSWORD v

0000 k]

Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

SEL 1. Poczatek wprowadzania cyfr
2. Gdy hasto zostato uaktywnione, nie pojawi sig¢ tu 0000, lecz ****,

‘SEL’ potem ‘ /-~ Przesuwanie kursora

‘SEL’ potem ‘t/ \’ Zmiana danych 0~F

OK Zachowanie wprowadzonych danych, innych niz 0000 lub FFFF, po
uaktywnieniu hasta.

ESC 1. Anulowanie wprowadzonych danych, poprzedzonych nacisnigciem SEL.
2. Powr6t do gléwnego menu

% Klasa A: Numer hasta jest ustawiony z 0001~9FFF.

Klasa B: Numer hasta jest ustawiony z AOOO~FFFE.

Numer hasta = 0000 lub FFFF jest uniemozliwiony, domys$lne ustawienie: 0000.
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Opis klas A/B hasta (¥ : nie mozna uzy¢, gdy chronione hastem )

(8) LANGUAGE (Wybor jezyka menu)

Menu Klasa A Klasa B
LADDER N N
FUN.BLOCK v \
FBD N N
PARAMETER \
RUN/STOP N
DATA REGISTER N
CLEAR PROG. N N
WRITE N N
READ N N
SET N
RTC SET
ANALOG SET N
LANGUAGE N
INITIAL N N
>ENGLISH g 2  Angielski
FRANGATS - Francuski
ESPANOL - Hiszpanski
ITALIANO > Wioski
ITALTAND
DEUTSCH -  Niemiecki
>%?EL$U},E{S - Portugalski

Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

- Uproszczony chinski

T

Przesuwanie kursora w pionie

OK

Wybdr jezyka wskazywanego przez kursor

ESC

Powr6t do gtéwnego menu

(9) INITIAL (wybér edycji poczatkowej - jezyk drabinkowy lub blokéw funkcyjnych (FBD))

FED

INITIAL

>LADDER

¥

Przyciski maja tu ponizsze funkcje:

Tl

Przesuwanie kursora w pionie

OK

Wybér metody edycji wskazywanej przez kursor

ESC

Powr6t do gtéwnego menu

Pierwotny program zostanie skasowany przy zmianie metody edycji!
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Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Instrukcje podstawowe

N.O. styk N.C. styk
Wyjscie | WyjsScie | Wyjscie | Wyjscie Sl y_ Sl y, llogé
normalnie normalnie 0§¢
ogodlne SET RESET | PULSE .
otwarty zamknigty
Symbol [ A v P 4k 4+ (N.O/N.C.)
Styk
o I i 12(101-10C/i01-0C)
wejsciowy
Wejscie  z
) Z z 4(Z01-204/z01-z04)
klawiatury
Cewka
. Q Q Q Q Q q 8(Q01-Q08/q01-q08)
wyjsciowa
Cewka
M M M M M m 63(M01-M3F/m01-m3F)
dodatkowa
Cewka
N N N N N n 63 (NO1-N3F/n01-n3F)
dodatkowa
Licznik C c 31(CO1-C1F/c01-c1F)
Timer T T T t 31(TO1-T1FA01-t1F)
Wejscia (typ pamigei )

Punkty wejs¢ cyfrowych ETI LOGIC sa oznaczone typem pamigci 1. Liczba punktéw wej$¢ cyfrowych I wynosi 6, 8,

albo 12 w zaleznosci od modelu.

Wejscia z klawiatury (typ pamigci Z)

Punkty wejs¢ z klawiatury ETI LOGIC sg oznaczone typem pamigci Z. Liczba punktéw wejs$¢ z klawiatury Z wynosi

4 (modele typu Hi V).

Wyjscia (typ pamigci Q)

1/0 NUMBER: 0

I1/0 ALARN X

| G KEEP- s X

4. SET . V.
| 1.1234667894BC.
“1z.123¢ ¥

Q.12345678

STOP Thur 083:43

Z SET enable;
Display Z state on
init screen

Punkty wyjs¢ cyfrowych ETT LOGIC sa oznaczone typem pamigci Q. Liczba punktéw wyj$¢ cyfrowych Q wynosi 4

albo 8 w zaleznosci od modelu. W tym przyktadzie wyjscie QO1 zostanie zataczone, gdy wejscie 101 zostanie

aktywowane.

ool

I01

ool
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Cewki dodatkowe (typ pamigci M)

Cewki dodatkowe sa cyfrowymi wewngtrznymi bitami pamigci uzywanymi do kontrolowania programu

drabinkowego. Cewki dodatkowe nie sa fizycznymi wejsciami badz wyj$ciami, do ktérych mozna podtaczyc

jakiekolwiek zewngtrzne urzadzenia, przefaczniki, czujniki, lampki itd. Liczba cewek dodatkowych M wynosi 63.

Jako ze cewki dodatkowe sa wewngtrznymi bitami wewnatrz jednostki CPU, moga by¢ programowane jako wejscia

cyfrowe (styki) lub wyjscia cyfrowe (cewki). W pierwszym szczeblu ponizszego przyktadu, cewka dodatkowa MO1

jest uzywana jako cewka wyjSciowa i zostanie zasilona gdy wejScie 102 zostanie zataczone. W drugim szczeblu

cewka dodatkowa MO1 jest uzywana jako wejscie i gdy zostanie zasilona, to wtedy zataczy wyjscia Q02 i Q03.

IE|I2 Mol

oo 1 (1
Hl:lll Qoz

002 ! (o
Qaoz

003 O_

> Stan dodatkowych cewek “M01~M3F” zostanie zachowany po zaniku zasilania jesli opcja “M Keep” jest aktywna.

“M Keep” moze by¢ ustawione na 2 sposoby jak pokazano ponizej.

Hodule S5ystem Set @ L N 12 13MISE
set ID Fenote I/0 e A L11L.
li . AC 100~240V INPUT & X AC
Current ID: 1 : e " §
Master :
New ID(00-99): 1
" Slawve ET’
et Expand I/0 ID SET nL F 0 a
: v M Keep | |REMOTE 1/0 N e e
I/0 Num: -
A e LT _ ¢ o
[ Back Light e = A
[~ I/0 Alarm - 2 gt _h
Lo TOHR-&
¥ Type DE Fomat Set ! - e — |
Conm. Mode: lm e T.TnSlg'nEd OUTFUT 4 % RELAY 7 BA |
Baud Rate: |35400 ~ " Signed @ &9 80 @86
al [+ [+£] o4
Specjalne cewki dodatkowe: M31~M3F
Kod Znaczenie Opis
M31 Flaga poczatkowa uzytkownika | Zataczana podczas pierwszego okresu skanowania i uzywana
programu jako normalna cewka dodatkowa w pozostatych okresach
skanowania.
M32 Wyjscie migajace 1s 0.5s ON, 0.5s OFF
M33 Wyjscie lato/zima Czas letni zalacza, czas zimowy wytacza, uzywana jako normalna
cewka dodatkowa.
M34 Flaga ATO1 Zataczana gdy pierwszy kanat LOGIC-4PT jest biedny
M35 Flaga AT02 Zataczana gdy drugi kanat LOGIC-4PT jest btedny
M36 Flaga AT03 Zalaczana gdy trzeci kanat LOGIC-4PT jest biedny
M37 Flaga AT04 Zataczana gdy czwarty kanal LOGIC-4PT jest bigdny
M38~M3C | Zarezerwowane
M3D Odbierana
M3E Flaga btedu W uzyciu funkcji MODBUS
M3F Czas przerwy
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Cewki dodatkowe (typ pamigci N)
Cewki dodatkowe N sa tym samym co cewki dodatkowe M, z tym Ze ich stan nie moze by¢ zapamigtany w

przypadku zaniku zasilania. W pierwszym szczeblu ponizszego przyktadu, cewka dodatkowa NO1 jest uzywana jako
cewka wyjsciowa i zostanie zasilona gdy wejscie 103 zostanie zataczone. W drugim szczeblu cewka dodatkowa NO1

jest uzywana jako wejscie i gdy zostanie zasilona, to wtedy zataczy wyjscia Q04 i QOS5.

Ioz NO1
o0d (0

NO1l Qo4
o0s O

Qok

o0s O

Przekazniki czasowe - timery i bity stanu timeréw (typ pamigci T)

Bity stanu timeréw okreslaja zalezno$¢ pomigdzy warto$cig biezaca a warto$cia zadang wybranego timera. Bit stanu
timera zostanie zataczony, gdy warto$¢ biezaca bgdzie wigksza badz réwna od warto$ci zadanej wybranego timera. W
tym przyktadzie, gdy wejscie 103 zostanie zataczone, timer TO1 wystartuje. W momencie gdy timer osiagnie warto$¢
zadana 5 sekund, styk stanu TO1 zataczy si¢. Gdy TO1 zalaczy sig, wyjscie Q04 tez si¢ zalaczy. Wytaczenie 103

skasuje timer.

Ins TOl 1
z 4 ooo.o
a0l O—— {DDE.D :I‘ ol
TOl o4
002 Cn

Liczniki i bity stanu licznikéw (typ pamigci C)

Bity stanu licznikéw okreslaja zalezno§¢ pomigdzy wartoScig biezaca a warto$cia zadana wybranego licznika. Bit
stanu licznika zostanie zataczony, gdy warto$¢ biezaca bedzie wigksza badz rowna od warto$ci zadanej wybranego
licznika. W tym przyktadzie kazde przejscie styku wejsciowego 104 ze stanu wylaczonego do wlaczonego powoduje
zwigkszenie licznika CO1 o jeden. W momencie gdy licznik osiagnie warto$¢ zadana 2 zliczenia, styk stanu CO1
zalaczy sig¢. Gdy CO1 zalaczy sig, wyjscie QOS5 tez si¢ zalaczy. Gdy MO2 zostanie zataczony, licznik CO1 zostanie

skasowany. Jes§li M09 zostanie zalaczony licznik zmieni tryb dziatania z liczacego w gorg na liczacy w dét.

I04 col 1
mosd oooooo
a0 O—— oooooz [ YL

MOz
col QoE
0}
MOz
e;
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Instrukcje specjalne

e - . ., . | N.O.styk | N.C. styk
Wyjscie | Wyjscie | Wyjscie | Wyjscie . . .,
ogélne | SET | RESET |PULSE normalnie normallme 1N
otwarty | zamknigty
Symbol [ A N P 1 F 4+ NomnNcC)
. Uzyte w bloku
Lo Hi )
funkcyjnym
Cewka wejSciowa rozszerzenia X X 12(X01-X0C/x01-x0C)
Cewka wyjSciowa rozszerzenia Y Y Y Y Y y 12(Y01-YOC/y01-y0C)
Zbocze (narastajace/opadajace) D d
RTC R R r 31(RO1-R1F/t01-r1F)
Komparator analogowy G G g 31(GO01-G1F/g01-g1F)
HMI H 31(HO1-HIF)
PWM P 2(P01-P02)
DATA LINK L 8(L01-LO8)
SHIFT S 1(S01)

Zbocze narastajace (jeden okres)
Zbocze narastajace to styk, ktéry zachowuje stan wtaczony w czasie jednego okresu skanowania jednostki CPU, gdy
poprzedzajacy styk zmienia stan z wytaczonego na wiaczony. Zmiana stanu wylaczonego na wlaczony nazywana jest

zboczem narastajacym.

I EII 1 T) | QoL
005 [ [ |
101 OFF N
O
D OFF OFF
:H: one cormpelet scan period
I I
O
201 OFF OFF

Zbocze opadajace (jeden okres)
Zbocze opadajace to styk, ktéry zachowuje stan wlaczony w czasie jednego okresu skanowania jednostki CPU, gdy
poprzedzajacy styk zmienia stan z wiaczonego na wytaczony. Zmiana stanu wlaczonego na wytaczony nazywana jest

zboczem opadajacym.

I I:ll 1 i:l Q01
006 I l/}
101 OFF | ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: one compelet scan period
! i
O
Q01 OFF OFF
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Instrukcje wyjscia

Instrukcja wyjsciowa SET (ustawianie) (A)

Instrukcja wyjsciowa SET zatacza cewkg wyjsciowa Q albo cewkg dodatkowa M, gdy poprzedzajacy styk wejSciowy
zmienia stan z wylaczonego na wiaczony. Raz zataczone w ten sposéb wyjscie pozostanie wlaczone do momentu
skasowana przez instrukcj¢ wyjsciowa RESET. Nie jest wymagane zeby poprzedzajacy styk wejsciowy,

kontrolujacy wyjscie SET, pozostawat wiaczony.

I Dl 1 Qo1
007 | T
01 OFF O OFF
[&)v)
Q01 OFF

Instrukcja wyjsciowa RESET (kasowanie) ()

Instrukcja wyjsciowa RESET wytacza poprzednio zalaczona cewke wyjsciowa Q albo cewke dodatkowa gdy
poprzedzajacy styk wejsciowy zmienia stan z wytaczonego na wiaczony. Nie jest wymagane zeby poprzedzajacy styk

wejsciowy, kontrolujacy wyjscie RESET, pozostawat wiaczony.

101 Qo1
008 [ l
01 OFF Qb OFF
Q01 ON
OFF
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Instrukcja wyjsciowa impulsowa (PULSE) (P)

Instrukcja wyjsciowa impulsowa albo przerzutnik bistabilny zatacza cewke Q albo cewke dodatkowa M, gdy
poprzedzajacy styk wejSciowy zmienia stan z wylaczonego na wilaczony. Raz zataczone wyjscie pozostanie wlaczone
az do momentu ponownej zmiany stanu styku poprzedzajacego z wylaczonego na wlaczony. W przyktadzie ponize;j,
gdy naci$niemy i puscimy przycisk 103, silnik Q04 zostanie zataczony i pozostanie zataczony. Gdy naci$niemy i
puscimy przycisk 103 ponownie, silnik Q04 zostanie wytaczony i pozostanie wylaczony. Instrukcja wyjsciowa

impulsowa bedzie ,,przerzucata” stan przy kazdym nacis$nigciu przyciska 103.

igs Qo4
alele] F
03 |OFF OIT | OFF ON| OFF ON| OFF
03
Q04 oM OFF O OFF

Instrukcje analogowe

Wejscie analogowe | Wyjscie analogowe | Ilos¢
Wejscie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametr wejscia analogowego v 8 (VO1~VO08)
Wejscie temperaturowe AT 4 (AT01~ATO04)
Wyjscie analogowe AQ 4 (AQO1~AQ04)
Dodawanie-Odejmowanie AS AS 31 (ASO1~ASI1F)
Mnozenie-Dzielenie MD MD 31 (MDO1~MD1F)
PID PID PID 15 (PI01~PIOF)
Multiplekser danych MX MX 15 (MX01~MXOF)
Analog Ramp AR AR 15 (ARO1~AROF)
Rejestr danych DR DR 240 (DRO1~DRFO0)
MODBUS 15 (MUO1~MUOF)

Wartosci analogowe (AOI1~A08, VO01~VO08, ATO1~AT04, AQO1~AQO04) i wartoSci biezace funkcji (TO1~TI1E,
CO01~CI1E, ASO1~AS1F, MD01~MDI1F, PI01~PIOE, MX01~MXOF, AROI1~AROF, i DRO1~DRF0) moga by¢ uzyte
jako wartos$ci zadane innych funkcji. Warto$ci zadane sg warto$ciami granicznymi, gdy warto$¢ biezaca tych funkcji

jest wieksza lub mniejsza niz warto$¢ graniczna.
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Przekaznik czasowy (Timer)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych timeréw, ktére moga by¢ uzyte w programie.

TOE i TOF zachowuja swoja warto$¢ biezaca w przypadku utraty zasilania jesli opcja
M Keep” jest aktywna. Wartosci biezace pozostatych timeréw nie sa zachowywane.
Kazdy timer posiada mozliwo§¢ wyboru 8 trybéw dziatania, 1 dla timera o wyjsciu
impulsowym i 7 dla timeréw do celéw ogdlnych. Dodatkowo kazdy timer posiada 6

parametréw do wtlasnej konfiguracji. Tabela ponizej okredla kazdy parametr i

zawiera liste kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji timeréw.

_®_
@—®
ol @

Symbol | Opis Kompatybilna instrukcja Zakres
@ Tryb dziatania (0-7) Wejscie 101-10C/i01-i0C
® Jednostka 1: 0.01s, zakres: 0.00 - 99.99 sec Wejscie z klawiatury 701-704/z01-z04
2:0.1s, zakres: 0.0 - 999.9 sec Wyjscie Q01-Q08/q01-q08
3:1s,  zakres: 0 -9999 sec Cewka dodatkowa MO1-M3F/m01-m3F
4: 1min, zakres: 0 - 9999 min Cewka dodatkowa NOI1-N3F/n01-n3F
® ON: kasowanie timera do 0 Wejscie rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C
OFF: timer kontynuuje odmierzanie czasu Wyjscie rozszerzenia YO01-YOC/y01-yOC
Warto$¢ biezaca timera RTC RO1-R1F/01-r1F
® Warto$¢ zadana timera Licznik CO01-C1F/cO1-c1F
® Kod timera(TO1~T1F catkowity: 31 Timeréw) Timer TO1-T1F/t01-t1F

Komparator analogowy

GO01-G1F/g01-g1F

Styk normalnie zamknigty

Hi

X Wartoscia zadana timera moze by¢ stata lub warto$¢ biezaca innej funkcji.

X Wartos¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania jesli opcja ,,M Keep” jest aktywna.

Tryb 0 dzialania timera (wewngtrzna cewka)

Tryb 0 dziatania timera (wewngtrzna cewka) uzyty jako wewngtrzna cewka dodatkowa. Bez wartosci zadanych. Stan

cewki T staje sig¢ uaktywniony wraz ze stykiem zezwalajacym jak pokazano ponizej.

_®_

3 101 jest stykiem zezwalajacym.

1-71 1Ol o
002 [ $ [ } T01
101  OFF ON OFF R OFF

To1 OFF Gl OFF On OFF
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Tryb 1 dzialania timera (opdéznione zalaczenie)

Tryb 1 dziatania timera (op6znione zataczenie) bedzie odmierzat czas do wartosci ustalonej i przestanie odmierzaé
czas, gdy warto$¢ biezaca czasu bgdzie rowna wartosci zadanej. Dodatkowo warto$¢ biezaca zostanie skasowana do 0,
gdy timer zostanie dezaktywowany. W przyktadzie ponizej timer przestanie odmierzac¢ czas, gdy osiagnie warto$¢

zadana 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie zataczony, gdy wartos¢ biezaca bedzie 5.

Q | v | m | n T lc ||

Select Coil No. Jutput Type

[
T [o1 +| (01-1F)
- C P

L]

Function

@_ Hode 1 vl (0~6: -[, 7: P)
@ On-delay timer mode 1

Enablc ' |

Output k—l—%l |

o 1 Tine Base:llSEC .
3 Jd oooo Current Value:li Sec
Qo00s 101 Preset Value:|0005| Sec
Preset Type:m l_-

Direction 3et Reget Input

Contact - Contact : ”—

0K | Cancel |

enable reset relay >l @ ) eniable reset relay
@ present value = 0 . . * present vale =0
Timer starts operating

Tining enable relay OFF ON OFF

tirne , OFF @ ON OFF
p

cutput temjnalmlmTlF)

t = Timer preset value

3 Wartos¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania jesli opcja ,,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timeréw warto$¢ biezaca jest resetowana do O w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER) &R}
Tryb 2 dzialania timera (opdéznione zalaczenie z kasowaniem )

Tryb 2 dziatania timera jest op6znionym zalaczeniem z kasowaniem, ktéry bedzie odmierzatl czas do wartosci
ustalonej i przestanie odmierza¢ czas, gdy warto$¢ biezaca czasu bgdzie réwna warto$ci zadanej. Dodatkowo warto$¢
biezaca timera zostanie zachowana gdy timer zostanie dezaktywowany. W przyktadzie ponizej timer przestanie
odmierza¢ czas, gdy osiagnie warto$¢ zadana 5 sekund. Bit stanu timera TO1 zostanie zataczony, gdy warto$¢ biezaca
bedzie 5. WejSciem kasujacym timer jest wejscie 101. Warto§¢ biezaca timera zostanie skasowana do O i bit stanu

timera TO1 zostanie wytaczony, gdy 101 zostanie wtaczone.

Edit Contact/Coil
Q | v | m | w T lc  «|»]
Select Coil No. Output Type

[or ] G- C
T |01 +«| (01~1F)

[ gy -
Function

Mode |mv| {0~6: -[, 7: P)
@ —@ On-delay timer mode 2

: Enable ' : ' ' I
t 4
—
Resct ] I
=] =2
Output I |

13

Tine Base:m

101 3 EEI a0 Current ‘!&lue:ii Sec
000s T01 Preset Value:W Sec

101 Presec Type:m I—

Direction 3et Reset Input

Contact | - l | Contace |Lou vi l—

| DK Cancel I

enable reset relay >l Titmer starts operating [ ‘ < enable reset relay
present value =0 @ present value =0

OFF ON ON OFF
—» 0 [ o+ 12 P

fime up OFF () t=t1+12 ON OFF

output terminal (T01~T1F)

@ OFF ON OFF
enable reset relay

t = Timert preset value

tirning enable relay

% Warto$¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania jesli opcja ,,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timeréw warto$¢ biezaca jest resetowana do 0 w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 3 dzialania timera (opdéznione wylaczenie tryb A)

Tryb 3 dziatania timera jest opdznionym wylaczeniem z kasowaniem, ktéry bedzie odmierzat czas do wartosci
ustalonej i przestanie odmierza¢ czas, gdy warto$¢ biezaca czasu bedzie rowna wartosci zadanej. Dodatkowo warto$¢
biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostanie dezaktywowany. W tym przyktadzie wejsciem kasujacym timer
jest wejscie 101. Bit stanu timera TO1 zostanie wiaczony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktdrej si¢ znajduje
przyjmie stan logiczny prawda. Timer zacznie odmierzac czas (stanie si¢ aktywny), gdy szczebel drabiny w ktérej si¢

znajduje zmieni stan logiczny na fatsz. Bit stanu TO1 zostanie wylaczony, gdy warto$¢ biezaca czasu osiagnie warto$¢

Edit Contact/Coil X

e Iy |m |m T lc «l»]

Select Coil No. output Type

T [o1 +| (011m) g
! L

zadana 10 sekund.

Function
HMode Es vl {0~6: -[, T: P}

@ _@ 0ff-delay timer mode 1

@— Enable | '
P —
Ouiput | '

Time Base:[1SEC  +|
TO1 3 Current Value:|  Sec
3 0oo0a TO1 Presec Value:W Sec
0919 Preset Me:m ]—

Direction Set Reset Input

Contact I Contact ||,,w ﬂ [—

I01

| (1):4 | Cancel ‘

enable reset relay » “_ enable reset relay
present value = Tirner start operatmg present walue =0
Timing enable relay OFF (eI

TmuP.(TUthP)g on Ft > o

output terminal

@ enable reset relay OFF

t = preset value

Tirning enable relay ~ OFF O OFF | o1 | |ON| OFF
(&) OFF ot | —
Timing uP’_.(TO 1-T1F) ON i | i —»
output terminal e e >

@enable reset relay OFF | O | OFF

t=preset value

3 Wartos¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania jesli opcja ,,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timeréw warto$¢ biezaca jest resetowana do O w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 4 dzialania timera (opdéznione wylaczenie tryb B)

Tryb 4 dziatania timera jest opdznionym wylaczeniem z kasowaniem, ktéry bedzie odmierzat czas do wartosci
ustalonej i przestanie odmierza¢ czas, gdy warto$¢ biezaca czasu bgdzie réwna warto$ci zadanej. Dodatkowo warto$¢
biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostanie dezaktywowany. W tym przykladzie wejsciem kasujacym timer
jest wejscie 101. Bit stanu TO1 zostanie zataczony tylko po zmianie stanu logicznego szczebla drabiny w ktérej si¢

znajduje z prawdy na falsz. Bit stanu TO1 zostanie wylaczony, gdy warto$¢ biezaca czasu osiagnie warto$¢ zadang 10

Edit Contact/Coil =

e |y |m  |w T | 4|

Select Coil No. - Output Type

& o[
T IOl vl {01~1F)
-~ ~p

L ! ‘

sekund.

Function

Hode mvl {0~6: =[, T: P}

®_ @ _@ Off-delay timer mode 2

Enable | ‘
e— [ —
Output | I

Time Base:|15EC VI
= Sec
TOl 4 Current Value
3 0000 =
TOL Preset Value.IUUlD Sec
0010
Preset Type:|N ~

I01
Direction Set Reset Input
Contact I | I Contact fLow v] I
| 0K | Cancel I
enable reset relay —>|4—Timer statt operating —ml4— enable reset relay
present value =10 present value = 0
Timig enable relay OFF ON OFF

OFF ON OFF
“+— b

Tameup, o1 TR

output terminal

JFF

enable reset relay

t = preset value

3 Wartos¢ biezaca TOE i TOF zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania jesli opcja ,,M Keep” jest aktywna.
Dla pozostatych timeréw warto$¢ biezaca jest resetowana do O w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 5 dzialania timera (przekaznik symetryczny bez kasowania )

Tryb 5 dziatania timera jest impulsowaniem bez kasowania, ktére bedzie odmierzato czas do wartosci ustalonej i

zmieniato stan bitu stanu. Dodatkowo warto$¢ biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostanie dezaktywowany.

W przyktadzie ponizej bit stanu timera TO1 zostanie wiaczony natychmiast, gdy szczebel drabiny w ktdrej sig

znajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpocznie sekwencyjne odmierzanie czasu. Bit stanu TO1 zostanie

wylaczony gdy warto$¢ biezaca czasu osiagnie warto$¢ zadang 10 sekund. Sekwencyjne zataczanie 1 wytaczanie bitu

stanu TO1 bedzie kontynuowane przez caly czas pozostawania szczebla drabiny w stanie logicznym prawda.

O
@—@
e &

TO1 s
3 0000
o010

TOl

enable reset relay
present value =0

Timing enable relay

Titne up,
output terminal (T01

~T1F)

Edit Contact/Coil @

Q | ¥ | m |u T le  4«»

Select Coil No. futput Type
“ -[
T IOl 'l (01~1F)
[ P
Function

Hode v (0~6: =[, 7: P}

Flash timer mode 1

Enable _] |_

Outpul oot

Tine Base:m
Current Value:ﬁ Sec
Preset Value:’W Sec
Preset Type:,m [—

Direction Set Reset Input

Contact | | Contact I - | [_.

l 0K | Cancel ‘

. . enable reset rela
_>|<_ Timer starts operating _’(4_ present value = g

t = preset value

% Warto$¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 6 dzialania timera (przekaznik symetryczny z kasowaniem)

Tryb 6 dziatania timera jest impulsowaniem z kasowaniem, ktére bedzie odmierzato czas do wartosci ustalonej i
zmieniato stan bitu stanu. Dodatkowo warto$¢ biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer zostanie dezaktywowany.
W tym przyktadzie wejsciem kasujacym timer jest wejscie 101. Bit stanu timera TO1 zostanie wiaczony natychmiast,
gdy szczebel drabiny w ktorej si¢ znajduje przyjmie stan logiczny prawda i rozpocznie sekwencyjne odmierzanie
czasu. Bit stanu TO1 zostanie wylaczony gdy warto$§¢ biezaca czasu osiagnie warto$¢ zadana 10 sekund. Sekwencyjne

zalaczanie i wylaczanie bita stanu TO1 bedzie kontynuowane do momentu pojawienia si¢ sygnatu reset z 101.

Edit Contact/Coil @

Q | ¥ | m | m T lc  «l»]

Select Coil No. Output Type
o -
T |01 | {01~1F)
x C P

Function

Hode Ev! (0~6: =[, 7: P}

(1)
On O LETS ok e i 2
o4 @

Enable I |
Reset | |

Time Base:|1SEC v

Current Value: Sec
TO1 &
3 0000 Preset Value: 0010 Sec
TOl
ool0 Preset Type:|N -
i Direction Set Reset Input
Contact >] I Contact EL.;,;.; » I
| 0K I Cancel ‘
enable reset relay _ _ enable reset relay
present value =0 Timer starts operating o [ present value =10
Timing enable relay —l
t t t .
Time up,
Cutput terminal (T01~T1F)
enable reset relay —l

t = preset value

3 Warto$¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 7 dzialania timera (przekaznik kaskadowy bez kasowania)

Tryb 7 dziatania timera jest impulsowaniem, ktére wykorzystuje dwa timery potaczone kaskadowo bez kasowania.
Numer drugiego timera jest kolejnym numerem po numerze pierwszego timera. Polaczenie kaskadowe taczy bit stanu
pierwszego timera aktywujac drugi timer. Drugi timer be¢dzie odmierzat czas do swojej wartosci zadanej, potem
zmieni stan i jego bit stanu uaktywni pierwszy timer. Dodatkowo warto$¢ biezaca zostanie skasowana do 0, gdy timer
zostanie dezaktywowany. W przykfadzie ponizej TO1 begdzie pozostawal wiaczony az do uptywu jego czasu
zalaczenia 2.5 sekundy. Wtedy timer 2 rozpocznie swéj czas zataczenia 1 sekunda. Gdy warto$¢ biezaca czasu timera
2 osiagnie warto$¢ zadanag 1 sekundg, bit stanu TO2 zmieni stan i timer 1 rozpocznie odmierzanie czasu ponownie.
Ten typ kaskadowego timera jest czgsto uzywany w potaczeniu z licznikiem, gdzie konieczne jest zliczenie liczby

wykonanych cykli czasu.

> Timery uzyte do trybu 7 dziatania timera nie moga by¢ ponownie uzyte jako timery do innych trybéw dziatania w

Edit Contact/Coil X

e |y |x  |w T | 4

tym samym programie.

Select Coil No. Output Type
01~1F WoiE

T {01 v | ) = 2

Function

HMode (D~6: =[, 7: P)

Flash timer mode 3

x ] Wi
Tx EI (T [ T
TOL To2
Time Base:|0.15EC v|  [o.1sEC <]
TOl 7 7 Current Value:i Sec 1 Sec
2 QDQ.0 24000.0
[ooz.s } 101 [001_0 } T02 Preset Value:|002.5 sec [001.0  sec
TO2 T02 Presec Type:|i || W ]
Direction Set Reset Input

Contact Contact I

| OK I Cancel |

enable reset relay _ _ enable reset relay
present value =0 P Timer status operating e present valie =10

tining enable relay

t1] t2

Timer up, (101-T1F)

output tertminal

Timer 2 | | |
t]l = preset value of the first timer

t2 = preset valueof the second timer

3 Warto$¢ biezaca timera nie zostanie zachowana w przypadku utraty zasilania.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Licznik (Counter)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych licznikéw, ktére moga by¢ uzyte w programie.

Kazdy licznik posiada mozliwos¢ wyboru 9 trybéw dziatania, 1 dla licznika

Dodatkowo kazdy licznik posiada 6 parametréw do wiasnej konfiguracji. Tabela

ponizej okreSla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do

impulsowego, 6 dla liczenia do celéw ogdlnych i 2 dla liczenia z duza predkoscia. @_

konfiguracji licznikéw.

_®_
®
©

Licznik zwykly
Symbol | Opis Kompatybilna instrukcja | Zakres
@ Tryb dziatania (0-6) Wejscie 101-10C/i01-10C

® Uzyj (I01~g1F) zeby ustawi¢ zliczanie w gére/d6t Wejscie z klawiatury

701-204/z01-z04

OFF: zliczanie w gére (0, 1,2, 3...... ) Wyjscie Q01-Q08/q01-q08
ON: zliczanie w dot (...... 3,2,1,0) Cewka dodatkowa MO1-M3F/m01-m3F
® Uzyj (I01~glF) zeby skasowa¢ warto$¢ zliczang Cewka dodatkowa NOI1-N3F/n01-n3F
ON: reset licznika do 0 Wejscie rozszerzenia X01-X0C/x01-x0C
OFF: licznik kontynuuje liczenie WyjScie rozszerzenia Y01-YOC/y01-yOC
Warto$¢ biezaca, zakres: 0~999999 RTC RO1-R1F/01-r1F
Wartos¢ zadana, zakres: 0~999999 Licznik CO1-C1F/c01-c1F

® 0 ®

Kod licznika (CO1~C1F catkowity: 31 licznikéw) Timer

TO1-T1F/t01-t1F

Komparator analogowy

GO1-F1F/g01-g1F

Styk normalnie zamknigty

Lo

X Wartos$cia zadana licznika moze by¢ stata lub warto$¢ biezaca innej funkcji

Rysunek ponizej pokazuje zalezno$¢ pomigdzy ponumerowanym blokiem licznika, widokiem diagramu w jezyku

drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewki w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil @

Y | n | u It (c

Countcer
P [v {01=1F)

Function

power down retain current walue

Pre

=t s W AN A S R N

Car vt [0 10001 T T3 00 CloX Tellislmhals B Golis

®_ @ Mode |1 -~| (1-8)
_® Counter without overtaking and without

JunnuuroTinnnr
= (mm=s ===

col 1 Current Value:i

—
MO94 000000 Preset Value:|000002

oooooz [ €01 Trast vpacle =l

MOz Direcrion Set Reser Inpuc

Cnntact‘.ln _:il:lSl Conl;ac:r.iu - | |02

I al»]

| OK | Cancel




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER) @
Tryb 0 dzialania licznika (wewnetrzna cewka)

Tryb 0 dziatania licznika (wewnetrzna cewka) uzyty jako wewngtrzna cewka dodatkowa. Bez wartosci zadanych.
Przyktad ponizej pokazuje zalezno$¢ pomigdzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie 0, widokiem diagramu w

jezyku drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewki w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil

E3
y |z |z T c = 4]

Counter

C |m v| {01~1F)

Function
-(D Mode ]mf| {0~8)

Internal Coil

Enable | |
Output I |

| =
col 0 Current value:li
col Preset Value:l

Preset ‘I‘ype:l: - I |

Direction Set Reset Input

Cont&ct.‘ ; ”_ Contact H_

OK Cancel ‘

ON ON

101 QOFF QOFF OFF

C01 OFF ON OFF ON OFF




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 1 dzialania licznika (bez nadliczania, bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 1 dziatania licznika bedzie liczyt w gére do ustalonej warto$ci zadane;j i przestanie liczy¢, gdy warto$¢ biezaca zliczenia
bedzie réwna warto$ci zadanej albo bedzie liczyt w dét do 0 i przestanie liczy¢, gdy warto$¢ biezaca zliczenia bgdzie réwna
0. Dodatkowo warto$¢ biezaca nie bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania i zostanie skasowana do wartosci poczatkowej w
przypadku przywrdcenia zasilania. W przyktadzie ponizej licznik przestanie liczy¢, gdy osiagnie warto$¢ zadana 20. Bit stanu CO1

zostanie zalaczony, gdy warto$¢ biezaca wyniesie 20.

Edit Contact/Coil

v In In IT c ln 4]

Counter
c [EW=]

Function

(2

Hode 3 -vlf {Ll=)

Counter without overtaking and without
power down retain cureent value
ry

©

k=110
cwr ot EITIEL T T3 TI0 (16T ToEEaE T s

®_

_@ (- i —
.
Current ‘Value:]
Preser anue:iﬁﬂl'rﬂaﬂ
Preaer Type:|N -1
CU]. L{Ol l Direccion Sec Fezer Input
Qooooo0
------ Contace |4 ~-| (DL Contact |T | (02
oooozo [ €01 ke =
I0z

QP B i »
@ 20 :

(T ] BT BT KRN EERRE I PUr i s (VST B GEEER R R R TR (R i I |
(&) lolotelrlrlzizipiplol 11911920 201 20\ g 120\ 20! 20!

—_———-
Input count pulse |_ U I :I

@ OFF ON OFF O

@ ON OFF ON
OFF OM|  OFF ON OFF

X W tym trybie wartoscia biezaca licznika bedzie warto$¢ poczatkowa, gdy przekaznik zostanie zasilony albo

przetaczony z trybu RUN i STOP. Warto$¢ poczatkowa wynosi 0, jesli licznik ustawiony na zliczanie w gére, w

przeciwnym przypadku jest to warto$¢ zadana.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 2 dzialania licznika (z nadliczaniem, bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 2 dziatania licznika bedzie liczyt w gore do ustalonej wartosci zadanej i kontynuowat liczenie po osiagnigciu wartosci
zadanej, ale przestanie liczy¢ gdy warto$¢ biezaca bedzie réwna 0, gdy licznik bedzie ustawiony na liczenie w dot.
Dodatkowo warto$¢ biezaca nie bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania i zostanie skasowana do wartosci poczatkowej w
przypadku przywrdcenia zasilania albo przetaczania z trybu RUN i STOP. W przykladzie ponizej, licznik bedzie
kontynuowat liczenie po przekroczeniu warto$ci zadanej 20. Bit stanu CO1 zostanie zalaczony, gdy warto$¢ biezaca

wyniesie 20.

Edit Contact/Coil

e |n | T c | il
Counter
—® — c [ -| (or-1F)
®_ Function
Hode |z -f (1~8)

Counter with overtaking and without
power dowm retain current walue

cwont | ORI R kT TRGa
—{ : ) L R i B g o O O B
i =

¢
ole

|
Current \falu.e:i

Preset Value: is_moozo

col z =T
MOld QOOQO00Q0 i it i

0000z0 col Direction Sec Rezer Inpuc
102 Contace |y | |01 Contace [T j ’?

(=%

® 20
L . e O . O N N S D S
G 101191191201 201211 211 201 201 191 191 181 181 0 0 1191 191 201 0 | 20!

nput counter -—1==r-
= | UL

@ OFF ON OFF ON

@ OFF ON
OFF ON OFF ON | CFF |gr| OFF

e |

:

X W tym trybie licznik bedzie kontynuowat liczenie po osiagnigciu wartosci zadanej, jesli jest ustawiony na liczenie
w gorg. Licznik przestanie liczy¢, gdy warto$¢ biezaca bgdzie réwna 0, jesli jest ustawiony na liczenie w d6t.
> Wartoscia biezaca licznika bgdzie warto$¢ poczatkowa, gdy przekaznik zostanie zasilony albo przetaczony z trybu

RUN i STOP. Wartos$¢ poczatkowa wynosi 0, jesli licznik ustawiony na zliczanie w gérg, w przeciwnym przypadku

jest to warto$¢ zadana.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER) K]
Tryb 3 dzialania licznika (bez nadliczania, z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 3 dziatania licznika jest podobny do trybu 1 za wyjatkiem tego, Ze jego warto$¢ biezaca bedzie zachowana w przypadku
zaniku zasilania. Zatem warto$ciq biezaca nie bedzie warto$¢ poczatkowa po przywrdceniu zasilania, ale warto$¢ z przed zaniku
zasilania. Tryb 3 dziatania licznika bedzie liczyt w gore do ustalonej wartosci zadanej i przestanie liczy¢ przy tej wartosci
albo przestanie liczy¢, gdy wartos¢ biezaca bedzie rowna 0, w przypadku ustawienia zliczania w d6t. Dodatkowo wartosé
biezaca bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest aktywna. W przyktadzie
ponizej licznik przestanie liczy¢, gdy osiagnie wartos¢ zadana 20. Bit stanu CO1 zostanie zataczony, gdy warto$¢ biezaca wyniesie
20.

Y | m | w | T c = al»]

Counter

c |o1 «| (01~1F)

P

Function

_® -
@ mede [5 | (0-8)
®

Counter without overtaking and with
power down retain current value

e vai=Ji
_@ Survl | BRI EIICTET TR Rkl
Lue

Q

Jnnroornnnog

i EaEs W=

e N | e
Do ml Em

e

col 3 Current Value:]
1014 000000 Preset Value:|000020
oooozo i Preset me:m i—
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Ten tryb dziatania jest podobny do trybu 1, ale:

> Wartos¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, gdy przekaznik jest w trybie RUN;

> Warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest

aktywna.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Tryb 4 dzialania licznika (z nadliczaniem, z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Tryb 4 dziatania licznika jest podobny do trybu 2 za wyjatkiem tego, ze jego wartos¢ biezaca jest podtrzymywana. Warto$é
biezaca jest podtrzymywana i bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania. Tryb 4 dziatania licznika bedzie liczyt w gére
do ustalonej wartosci zadanej i kontynuowat liczenie po osiagnigciu wartosci zadanej, ale przestanie liczy¢ gdy warto$¢
biezaca bedzie rowna 0, gdy licznik bedzie ustawiony na liczenie w d6t. Dodatkowo warto$¢ biezaca bedzie zachowana w
przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest aktywna. W przyktadzie ponizej, licznik bedzie
kontynuowat liczenie po przekroczeniu warto$ci zadanej 20. Bit stanu CO1 zostanie zataczony, gdy warto$¢ biezaca

wyniesie 20.
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¥ | | w It c = 4]

Counter
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® miﬂﬁ {1-8)
G+ @

Counter with overtaking and with power
down retaln current value
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U rurururie
i ol =

col IH 4 j
0ld4d 000000 Cucrent Value:
0000Z0 col Preset Value: 000020

I0Z Presec Type:|N 'H

Direction Set Reset Input

Contact (§ = inl Eont.zu::[l -| |02

(1)1 | Cancel |

Ten tryb dziatania jest podobny do trybu 2, ale:

> Wartos¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, gdy przekaznik jest w trybie RUN;

> Warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest
aktywna.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 5 dzialania licznika (z nadliczaniem,

z kasowaniem do 0 )

Bit stanu licznika jest zwigzany z niezerowa warto$cia zadang bez wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek zliczania. Bit
stanu licznika bedzie zataczony, gdy warto$¢ biezaca licznika nie bedzie mniejsza od wartosci zadanej 1 bedzie wytaczony, gdy
warto$¢ biezaca licznika bgdzie mniejsza od wartosci zadanej. Tryb 5 dziatania licznika bedzie liczyt w gérg do ustalonej
wartosci zadanej i kontynuowat liczenie po osiagnigciu warto$ci zadanej. Dodatkowo warto$¢ biezaca nie bedzie zachowana w
przypadku zaniku zasilania i zostanie skasowana do O w przypadku zaniku zasilania. Dodatkowo tryb 5 dziatania licznika zawsze kasuje do O

bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania

1 warto$¢ biezaca zawsze jest 0, w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP bez wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek

zliczania. W przyktadzie ponizej, licznik bedzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu warto$ci zadanej 20. Bit stanu

CO01 bedzie zataczony, gdy warto$¢ biezaca nie bgdzie mniejsza niz 20.
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Q00000
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input count
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Counter

¢ [or =] 011y
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node (B =] (1-8)

With overtaking and without power dowm
Compare Countec

SR 0 ] R 4 BT T O T L ]

Current Value:|

Preset Value:|0000Z0
Preset Wpe:il\l j l
Direction Jet Reset Input

Cm’ita.l:l:lr[ j o1 Contact (1 LE|°2
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Jd

|
1
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0 1191191201 20\ 21\ 211 20\ 20\ 191 19) 181 18] 19

l1glzol gl ol o) ol

O

O

CFF

(::) OFF ON OFF
(:) OFF
OFF O OFF O]

3 W tym trybie licznik bedzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu warto$ci zadanej;

> Warto$¢ biezaca zawsze jest 0 bez wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek zliczania w przypadku uzycia reset;

% Warto$¢ biezaca zawsze jest 0 bez wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek zliczania w przypadku przefaczania z

trybu RUN i STOP.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 6 dzialania licznika (z nadliczaniem,

z kasowaniem do 0)

z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania i

Bit stanu licznika jest zwigzany z niezerowa wartoscia zadang bez wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek zliczania. Bit

stanu licznika bedzie zataczony, gdy warto$¢ biezaca licznika nie bedzie mniejsza od wartosci zadanej i bedzie wylaczony,

gdy wartos¢ biezaca licznika bedzie mniejsza od wartosci zadanej. Dodatkowo tryb 6 dziatania licznika zawsze kasuje do O bez

wzgledu na stan bitu okreslajacego kierunek zliczania. Warto$¢ biezaca jest podtrzymywana i bedzie zachowana w przypadku

zaniku zasilania. Warto$¢ biezaca bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest

aktywna. W przyktadzie ponizej, licznik bedzie kontynuowat liczenie po przekroczeniu wartosci zadanej 20. Bit stanu

CO01 bedzie zataczony, gdy warto$¢ biezaca nie bgdzie mniejsza niz 20.
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Ten tryb dziatania jest podobny do trybu 5, ale:

> Wartos$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania, gdy przekaznik jest w trybie RUN;

% Warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest

aktywna..



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Liczniki o duzej szybko$ci zliczania (tylko wersje DC)

Wersje przekaznikéw zasilane DC zawieraja 2 szybkie wejScia 1 KHz na zaciskach 101 i 102. Moga by¢ uzywane jako

wejscia do celow ogdlnych lub moga by¢ podtaczone do bardzo szybkich urzadzen wejsciowych (enkoderéw itp.), jesli

zostang skonfigurowane do zliczania o duzej szybkosci. Liczniki o duzej szybkosci zliczania sa konfigurowane uzywajac

edycji styk/cewka z oprogramowania i wybierajac Tryb 7 albo 8.
Tryb 7 dzialania licznika o duzej szybkosci (tylko wersje DC)

Tryb 7 dzialania licznika o duzej szybkosci moze uzywac Symbol

Opis

zaciskow wejsciowych albo 101 albo 102 do liczenia w goére

@

Tryb dziatania (7) szybkiego licznika

szybkich sygnaléw maksymalnie do 1 KHz przy 24 VDC.
Wybrana cewka licznika (CO1-C1F) zataczy sig, gdy liczba @

Zaciski szybkich wejs¢: 101 lub 102 tylko

pulséw osiagnie warto$¢ zadana i pozostanie zalaczona. | ®
Licznik zostanie skasowany, gdy poprzedzajacy szczebel

drabiny bedzie dezaktywowany albo wejscie reset bedzie

Uzyj (I01~g1F) zeby skasowaé warto$¢ zliczang
ON: reset licznika do O

OFF: licznik kontynuuje liczenie

aktywowane. Przyklad ponizej pokazuje zaleznos¢ @

Wartos¢ biezaca, zakres: 0~999999

pomiedzy ponumerowanym blokiem licznika w trybie 7,

G)

Wartos$¢ zadana, zakres: 0~999999

widokiem diagramu w jezyku drabinkowym i oknem

dialogowym edycji styku/cewki w oprogramowaniu.

Kod licznika (CO1~CI1F catkowity: 31 licznikéw)
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Counter

c |01 w| (01~1F)

Function

Mode (7 w| (0~8)

Scale Input Counter

Current Value:’i
Preset Value:|005000
Preset Iype:lm l—

Input I1/I2 Reset Input

Contact ’F Contact |M - ’F

X

CK | Cancel |




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER) @

Tryb 8 dzialania licznika o duzej szybkosci (tylko wersje DC)

Tryb 8 dziafania licznika o duzej szybkosci moze uzywaé
zaciskéw wejsciowych albo 101 albo 102 do liczenia w gérg
szybkich sygnaléw maksymalnie do 1 KHz przy 24 VDC.
Wybrana cewka licznika (CO1-C1F) zataczy si¢, gdy liczba
pulséw osiagnie warto$¢ zadang ‘on’ 1 pozostanie zataczona
dotad az liczba pulséw osiagnie warto$¢ zadana ‘off’.
Licznik zostanie skasowany, gdy poprzedzajacy szczebel
drabiny bedzie dezaktywowany. Tabela obok okresla
kazdy parametr do konfiguracji szybkiego licznika w

trybie 8.

Symbol

Opis

Tryb dziatania (8) szybkiego licznika

Zaciski szybkich wejs¢: 101 1ub 102 tylko

Czasowy interwat zliczania: 0~99.99 s.

Warto$¢ zadana ‘on’, zakres: 0~999999

Wartos¢ zadana ‘off’ , zakres: 0~999999

CANCENCENCENORNC)

Kod licznika (CO1~CIF catkowity: 31 licznikdéw)
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Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Zegar czasu rzeczywistego (RTC)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych RTC, ktére moga by¢ uzyte w programie. Kazdy

RTC posiada mozliwo$s¢ wyboru 5 tryboéw dziatania oraz posiada 10 parametréw do

wiasnej konfiguracji. Poczatkowe ustawienie zegar/kalendarz dla kazdego podlaczonego

przekaznika programowalnego ETI LOGIC jest

ustawiane uzywajac wyboru:

Operation»RTC Set z menu oprogramowania.

ETC SET V3.0
2009.06. 26

Fri. 10:11

Symbol

Opis

Wejscie pierwszego tygodnia RTC

OO

Wejscie drugiego tygodnia RTC

Tryb dziatania RTC 0~2, 0: wewngtrzna cewka

1:dzienny, 2:kolejne dni

Wyswietlanie godziny aktualnego czasu RTC

Wyswietlanie minut aktualnego czasu RTC

Ustawienie godziny zataczenia RTC

Ustawienie minuty zaltaczenia RTC

ONONO
© 00

Ustawienie godziny wylaczenia RTC

Ustawienie minuty wylaczenia RTC

CICISISHSHSIOIEICHS)

Kod RTC (RO1~R1F Calkowity: 31 RTC)

Tryb 0 dzialania RTC (wewngtrzna cewka)

Tryb 0 dziatania RTC (wewngtrzna cewka) uzyty jako wewngtrzna cewka dodatkowa. Bez warto$ci zadanych.

Przyktad ponizej pokazuje zalezno$¢ pomigdzy ponumerowanym blokiem RTC w trybie 0, widokiem diagramu

w jezyku drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewki w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil E’
— — S € O S - S (A
Feal time clock
@— R Jor =] tor-17)
Function
Hode [ -| (0-9)
Internal Coil
CEN T T T S
- o POEErEEEIECE e
Tl I_‘
ks | T
101 ROl
001 I = ROl Week (On->011) 1| o] = |
Current Value:
Preset V&lut:[_: |_Un i_: I_DE!
(hour:minute)
O
1 OFF OFF
o
RUl OPF OPP O | Cancel




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 1 dzialania

RTC (Dzienny)

Tryb 1 dzialania aktywuje cewke¢ Rxx na ustalony czas w ustalone dni tygodnia. Okno dialogowe do

konfiguracji (przyktad 1) pozwala na wybdr zakresu dni w tygodniu (np. Mon-Fri) oraz godziny i minuty

aktywacji ‘on’ cewki Rxx i godziny i minuty dezaktywacji ‘off” cewki Rxx.

Przyktad 1:

o3

Edit Contact/Coil X

ONONO
ONONC

H

| w 55 |l c R |l 4|»
Real time clock
R |01 | (D1~1F)
Function
Mode 1 - [0-4)
Every day action mode
[oo T v Twe T o [ o [ sa [ su]
Y ([ [ 0 o

El

Week (On->0LL) :|HCI j gl |1-‘R

Current Value:

POL MO-FR Preset Value:[08 : [00 om [17] : |00 off
l - 10-07 ({hour : mirnaee)
08:00 ROL
17:00
coce
Week Wonday Tuesday  Wednesday ... Friday Saturday Sunday
Time gop 1700 800 1700 200 1700 300 1700
N aa
Enn Output J | | | | | | |
Przyktad 2:
Weel Ionday Tuesday Wednesday Friday CEhwday  Sunday
@ 1 Titne 800 1700 300 1700 F00 1700 00 1roo o 500
© ®|mm i D
® . @| 1700 | ENABLE § § § § § ;
@ g0 ; |— —I '
En Outpuat
Przyktad 3:
Weel Ilonday Tuesday Wednesday Friday ey Sinday
@ 1 Time 00 1700 s00 1700 s00 1700 g00 1700 E00 1700 ®00 1F.00
D : @ |FR-TU P P P R
® : @ | 800 | ENARLE | i . i ; ; ; ;
& @ 1700 i ‘ I ; i ;
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Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Przykiad 4:
Weelk Monday Tuestday . Friday Sty Surickey
@ 1 Time 500 17:00 200 17:00 800 17:00 00 17:00 200 17:.00
D : @ |FR-MO L | L o
© @10 | meee || T
@ 200 i i i i i i ; i i ;
Fn Output | | | | | | | |
Przykiad 5:
Weelk IWlonday Tuesday . Friday bty Sy
@ 1 Time 800 17:00 800 17.00 200 1700 &00 17:00 800 17:00
D @|sU-s7 P | I R N N B
®: @] 800 | ENABLE | | ; | | ; | ; |
raowpw [ | [ | | L[ |
Przyktad 6:
Weels Monday Tuesday . Friday Sy Sunday
@ 1 Time 800 17:00 00 17:00 &00  17.00 00 17:00 00 17:00
D @ susy L | R R R
® . @|1700 | ENABLE | I § § § § i i § §
@ | 800 i i i L i : i i i
raows | [ [ I

Tryb 2 dzialania RTC (przedzial tygodniowy)
Tryb 2 dziatania aktywuje cewke Rxx na ustalony czas w tygodniu. Okno dialogowe do konfiguracji (przyktad
1) pozwala na wybér dnia i czasu aktywacji ‘on’ cewki Rxx i dnia i czasu dezaktywacji ‘off” cewki Rxx.

Przykiad 1:

( ) ( ) Edit Contact/Coil
u |n Ir |c R le 4lr]

Real time clock

-

R |01 ~| (01-1F)

Function
mode [z -] (o-q)

Interval time action mode

ORONC
© 00

Week (0n->0£€ : [TU ~| — . -

EOL TU-SA Current Value:i‘
2| 10:31 Preset Value:[0s : [00 om 17 ¢ Joo oee
08:-00 BO1 {hour:minute)
17:00
1334 | Cancel |
Weel Ionday Tuesday T Friday Saturdy Huncy
Titne 00 1700 &00 17:00 00 1700 &00 1700 &00 1700
ENABLE ' !

R Output |




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Przykiad 2:
) 2
0. @ |zaT0
B @] 17.00
@ - @] 200
Przyktad 3:
@ )
D @ [WE-WE
& @] 1700
(@ | 800
Przyktad 4:
@ 2
D @ [WE-WE
& @ 300
- (@ | 1700

Week Monday Tuesday Aty Snday
Titne 00 17:.00 00 17:00 00 U200 00 1700
s T —
; i : i | ; i ;
En Oatput
Weel Tuesday Wednesday A iy Sy
Titme a:an 1700 &00 1700 g00 17:00 g00 1700
ENABLE | | | ! 1
En Output | |
Weels Tuesday Wednesday vy Sy
Titme o0 1700 &O0O0 1700 00 1700 =00 1700
S R T —
Fn Cutput | |

Tryb 3 dzialania RTC (rok — miesigc - dzien)

Tryb 3 dzialania RTC aktywuje cewkg Rxx na podstawie roku, miesiaca i daty. Okno dialogowe do konfiguracji

(przyktad 1) pozwala na wybdr roku i daty aktywacji ‘on” cewki Rxx i roku i daty dezaktywacji ‘off’ cewki

Rxx.

ONO,
© O

Symbol | Opis
@ Rok zataczenia RTC
® Rok wytaczenia RTC
® Tryb 3 dziatania RTC, rok — miesiac - dzien
_ 0) Wys$wietlanie aktualnego czasu, rok — miesigc - dzien
® Miesiac zataczenia RTC
® Dzien zataczenia RTC
@ Miesiac wylaczenia RTC
Dzien wylaczenia RTC
® Kod RTC (RO1~R1F, catkowity 31 grup)
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Przykiad 1:

Edit Comtact/Coil @

Al

: : H | w | le R s
Real time clock

R [o1 =] (01-1F)

Function

Hode m

Interval month action mode

(0=4)

Year (On->0f££) |09

r
Current Value:|

= |10

; P—— TR
il Preset Value:|02 . Fun L . ITG::
RO1 3 ﬁ?il'l‘}l? (Year.Day)
02.17 REL
2 U 31 )
() 24 | Cancel
Tear-Month-Day 2008/02/17 2010/11/11
Tirme 0:00 0:00
ENABLE
ON
ETC output OFF OFF
Przyktad 2:
Year-Month-Day 2009/02/17 201001111
@ 3 Time 0:00 0:00
(/BB | 2010/11/11 ENAELE
@)E) | 2009/02/17
ETC output
Przyktad 3:
Year-Month-Day 2009/02/17 2010/11411
Time 0:00 0:00
@ 3 |
(/E)E) | 2010/11/11 ENABLE
GYHIE | 2010/11/11

ETC output




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Tryb 4 dzialania RTC (30-sekundowe dostrojenie)

Tryb 4 dziatania RTC aktywuje cewke Rxx na podstawie tygodnia, godziny, minuty i sekundy. Okno dialogowe
do konfiguracji pokazuje wybér tygodnia, godziny i sekundy aktywacji ‘on’ cewki Rxx i 30 sekundowe

dostrojenie po ktérym nastgpuje dezaktywacja ‘off” cewki Rxx.

[ ®— Edit Contact/Coil E
©_ @ n | |t lc R le  «l»]
©,

Real time clock

®
@ _. R rJl zl (0L~1F)
@

Function

HMode 4 0w (0=4)

302 modify mode

[oaes T vo Twe T wu ¥

Enable |

R |

Symbol | Opis
@ Nastawiony tydzien Week (0n):[su -
Current Value: : -
® Tryb 4 dziatania RTC Preser Value:[oo : [o0
(hour:minute) : W
® Aktualna godzina
® Aktualna minuta
Nastawiona godzina
@ g 0K | Cancel
® Nastawiona minuta
@ Nastawiona sekunda
Kod RTC (RO1~RI1F, catkowity
31 grup)

Przyktad 1: nastawiona sekunda < 30s
- ®_
Hoe o

@ @ _ ROl SA
4= 12:25 _—
@ 0S: 00
20
Week Sh
Time 800 80020
ENABLE
RTC output OFF ON OFF

% Aktualny czas bedzie 8:00:00, gdy osiagnie po raz pierwszy 8:00:20 i bit stanu RO1 zostanie zalaczony. Bit

stanu RO1 zostanie wylaczony, gdy aktualny czas osiagnie 8:00:20 po raz drugi. Czas bgdzie uptywat dalej, co
zatem oznacza, ze bit stanu RTC begdzie wiaczony przez 21 sekund.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)
Przyktad 2: nastawiona sekunda > 30s

- O
o
©

®
® —® RO1 SA
@

4g=] 13:41 ROL
08:00
- 40
Weelk i
Time 200 20040
|
EMABLE
I
ETC cutput

% Aktualny czas zmieni si¢ na 8:01:00, gdy osiagnie 8:00:40 i bit stanu RO1 zostanie zataczony. Czas bgdzie

uptywat i RO1 wylaczy sig. Oznacza to zatem, ze bit stanu RTC begdzie zalaczony przez jeden impuls.



Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Komparator

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych komparatoréw, ktére moga by¢ uzyte w programie. Kazdy komparator posiada
mozliwo$¢ wyboru 8 trybéw dziatania. Dodatkowo kazdy komparator posiada 5 parametréw do wiasnej konfiguracji.

Tabela ponizej okres$la kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji komparatoréw.

Symbol |Opis

[Tryb dziatania komparatora (0~7)

'Warto$¢ Ax wejscia analogowego (0.00~99.99)

'Wartos¢ Ay wejscia analogowego  (0.00~99.99)

'Warto$¢ odniesienia, moze by¢ stata albo kod innej instrukcji
Zacisk wyjsciowy (GO1~G1F)

e
©00

|
©
@B 0 e e

X% Warto$¢ zadana @, ® i @ moze by¢ stala albo warto$cia biezaca innej funkcji.

Tryb 0 dzialania komparatora (wewnegtrzna cewka)

Tryb 0 dziatania komparatora (wewngtrzna cewka) uzyty jako wewngtrzna cewka dodatkowa. Bez wartosci
zadanych. Przyktad ponizej pokazuje zaleznos¢ pomigdzy ponumerowanym blokiem komparatora w trybie 0,

widokiem diagramu w jgzyku drabinkowym i oknem dialogowym edycji styku/cewki w oprogramowaniu.

Edit Contact/Coil

N |T | e |r G ln 4]
_ @ _ Anzlog comparator

G |01 «| (01~1F)
Function

Mode [G -] (0~7)

Intermal Col

Ax Ay
I b1 or
101 601 0 Current Vaiue:| sec | Sec
] f 0l Preset Value:l Ref
ot preset Type: [T ][

ON
101 OFF OFF

O

G01 OFF OFF | OK I Cancel
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Tryb dzialania komparatora 1~7
(1) Tryb 1 dzialania komparatora: Ay — @ < AX< Ay+ @, ®ON;

(2) Tryb 2 dzialania komparatora: AX < Ay, ®ON ;
(3) Tryb 3 dzialania komparatora: AX= Ay, ®ON ;
(4) Tryb 4 dzialania komparatora: @ = AX, ®ON ;
(5) Tryb 5 dziatania komparatora: @ < AX, ®ON ;
(6) Tryb 6 dzialania komparatora: @ = AX, ®ON ;
(7) Tryb 7 dziatania komparatora: @ # AX, ®ON ;

Przyktad 1: Komparator sygnaléw analogowych

W przykiadzie ponizej wybrano tryb 4 dziatania komparatora, ktéry poréwnuje warto$¢ wejscia analogowego

AO01 z wartoscia stata (N) 2.50. Cewka GO1 jest zataczona, gdy AO1 nie jest wigksze niz stata 2.50

Edit Contact/Coil 3

¥ |t Jc  |r ¢ |z 4|
Analog comparator

G |01 «| {0l~1lF)

Function

Mode [4 v] {0~7)
_@ Ax<=Ref.

50 0°

Ax Ay
A =lfor o
Current Value:| Sec ‘ Sec
A01 GOl Preset Value: 02.50| Ref
02. 50V Preset ‘l‘ype:[ﬁ - I

GOl 4

| OK | Cancel
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Przyktad 2: Komparator wartosci aktualnych timera/licznika

Komparator moze by¢ uzyty do poréwnania wartosci licznika, timera albo innych funkcji ze stata albo pomigdzy soba.
W przyktadzie ponizej wybrano tryb 5 dziatania komparatora, ktéry poréwnuje warto§¢ biezaca licznika (CO1)

z wartoscia biezaca timera (T01). Cewka GO1 jest zataczona, gdy warto$¢ biezaca CO1 nie jest mniejsza niz

Edit Contact/Coil %]

N | T | e | » G ln  «|»]

Analog comparator

_ 6 [o1 | (011F)

warto$¢ biezaca TO1.

@ Function
Mode m (0~7)
©) ® e

F R ol

GOl 5 Current Value: | Sec | Sec

s GOl Preset Valu&:i- ) Ref
TOl Preset 'T‘y'pe: JF

oK | Cancel
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Instrukcje wyswietlania HMI

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji HMI, ktdre
moga by¢ uzyte w programie. Kazda instrukcja HMI moze
by¢ skonfigurowana tak zeby wy$wietlala informacje na
wyswietlaczu LCD 16x4 w postaci tekstowej, liczbowe;j
albo binarnej. Dotyczy to wartos$ci biezacych i zadanych
funkcji, stanu wejs¢/wyjs¢ i tekstu. Wystgpuja 3 rodzaje
tekstu w instrukcji HMI. Sa to wielojezyczny, chinski
(nieedytowalny), chinski (edytowalny). Wielojgzyczny jest
pokazany w przylegltym przyktadzie. Kazda instrukcja HMI
moze by¢ skonfigurowana oddzielnie uzywajac wyboru
Edit>>HMI/Text z menu oprogramowania. W przykladzie,
instrukcja HO1 zostanie skonfigurowana tak, zeby wyswietli¢
wartos¢ TO1 i jaki$ opisowy tekst. Nacisnij przycisk SEL z
klawiatury, zeby aktywowa¢ wybrang wiadomo$¢ na
wyswietlaczu LCD, nawet jesli cewka Hxx jest nieaktywna.

Phone Number

13656698426 add

HMI/Text X
HO1 ]Hoz |03 |Hos  |mos  |moe  |HO7  |HOs 4P
'l
Timer | ﬂ
] Counter | ﬂ
rIC | |
Analog | ﬂ
. — | —

Analog Display Set... |
Fhone Number

Rdd

* Multi Language ( Chinese(fixed) ( Chinese(edit)
Text Input

PR3 %E (D4, =, /0123456789:;<=>7@ABC
DEFGHITELMNOPQRSTUVWXTZ[V]10_"abcdefs
hiijklmnoparstuvwzvze | 0 adaadédeeiii
ifAAENVOda a0 NI ORARF " Tt wadez3utTAP14d
BErsatt e ARV EFYF ML aRA AR TR A e 1T 30
LY 7y e EQ aBYS 2T vEBRYCo =+ L¥NBARE

I
M
X
Z

> Na ekranie moze by¢ wys$wietlony numer telefonu, zeby zaalarmowa¢ operatora zeby zadzwonit po pomoc.

Jednak pole z numerem nie wybiera numeru ani tez nie pozwala na taczenie si¢ z modemem.

Kazda instrukcja HMI posiada mozliwo§¢ wyboru 2 trybow wyswietlania. Tabela ponizej okresla kazdy

parametr konfiguracji.

Symbol | Opis
@ Tryb wys$wietlania (1-2)
® Litera zacisku wyjSciowego HMI (HO1~H1F)

Edit Contact/Coil

HOl
HO1

T

X

le lr e las al»]

HNI display page

B |01 =| (0L-1F)

Function

Hode |1 =

Displefs
.

(1=2}

Cancel
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Chinski (nieedytowalny) i chinski (edytowalny) sa pokazane ponizej. Catkowita liczba znakéw chinskiego

(edytowalnego) wynosi 60.

(" Mulel language @ Chinese(fixed)! " Chinese(edit)
Text Input
ERf#HH—-Z=ZmESENALT#E P E &R
EAELEREFEALCEFEHEEE SR
BEESEXEARAEEAELEE R FEHIE R
oo MBS ERENEERFWSLEETE
& OH 4 F
(" Chinese(fixed) ( (Chinese(edit)l Chinese Input X
Chinese Display
Press Edit
Chinese Input
I A |
Edit

Funkcje instrukcji HMI

1. HMI moze wys$wietli¢ znaki, wbudowany chifiski, zdefiniowany przez uzytkownika chinski i numer

telefonu GSM. Te informacje nie moga by¢ edytowane z klawiatury przekaznika.

2. HMI moze wyswietli¢ warto$¢ biezaca instrukcji (T, C, R, G 1 DR, z jednostka lub bez). Te informacje nie

moga by¢ edytowane z klawiatury przekaznika.

3. HMI moze wy$wietli¢ warto$¢ zadang instrukcji (T, C, R, RG, i DR). Te informacje moga by¢ edytowane z

klawiatury przekaznika.

4. HMI moze wyswietli¢ stan cewek (I, X, Z, M i N (tylko FBD)), stan M i N moze by¢ edytowany z

klawiatury przekaznika.

Stan HMI
1. W trybie STOP, nacis$nij przycisk SEL.

I ..1 23456 7T89ABC qu

'i'01:20. 005ec Vog

RUN Wed. 09:05

7.1234 X Q
0.12345678

2 O4

e Press SEL
_—

TO1=##. & Sec Q
#TOL1#4#

L01=#&#

N

2. W trybie RUN, HMI aktywowane stykiem MO02.

T izsasersae (P <> 9
Z.1234 x ¢
Q.12345673 o

RUN Wed. 09:18 & A

z (4[4 (@@
e Enable MO02 o <]

T01=20. 00Sec VO‘
01234 T01=00, 00Sec e e
AMAIE —> {o0.00 &o 4

@@ [IE H02=0N
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3. Stan przygotowania edycji, naci$nij przycisk SEL, migajacy kursor pokaze dane, ktére mozna

modyfikowac.

T01=20. 00Sec
TO1=00. 00Sec
00.00

M02=0N

2N

So%

Press SEL o

-

T01=00. 00Sec
T01=00. 00Sec
00.00
MO2=0N

4. Edycja, nacis$nij przycisk SEL ponownie w stanie jak z punktu 3.

T01=00. 00Sec

PoN

&>

204

N

T01=20. 00Sec
T01=00. 00Sec ¢ o Press SEL _ | T01=00. 00Sec Q e
00. 00 ~ 100.00

NOZ=0N

X

NOZ2=0N

204

Instrukcje z klawiatury

ESC Anulowanie operacji

SEL Wejscie do stanu 3, gdy sa dane, ktére mozna modyfikowaé w stanie 1 albo 2
Wejscie do stanu 4
Zmiana typu wartosci zadanej, gdy w stanie 4

Tl W stanie 4, zmiana warto$ci zadanej funkcji, zmiana stanu cewki

(SEL+1 1) | Nie w stanie 4, przesun kursor w gére¢ i w dot

W stanie 2, znajdz najblizsza aktywna HMI
W stanie 1, znajdz najblizsza HMI w trybie 1

— -

Przesun kursor w lewo i w prawo

OK Zatwierdz edycjg i automatycznie zapisz
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Funkcja wyjscia PWM (dostepna tylko dla wyjscia typu tranzystorowego)

Modele przekaznikéw programowalnych z wyjSciami tranzystorowymi posiadaja mozliwo$¢ wyprowadzenia funkcji
PWM (Pulse Width Modulation — Modulacja Szerokosci Impulsu) na zaciskach wyjsciowych QO1 i Q02. Funkcja
wyjscia PWM jest w stanie wyprowadzi¢ 8 ksztattbw PWM. Moze réwniez wyprowadzi¢ PLSY (Pulse output —

impulsy wyjsciowe) na zacisku wyjsciowym QO1, w ktdrej zmianie podlega liczba impulséw i czgstotliwosé. Tabela

ponizej okresla numer i tryb funkcji PWM.

Tryb

Wyjscie

PO1 | PWM, PLSY QO01

P02 | PWM

Q02

Tryb PWM

Zaréwno P01 jak i P02 moga pracowa¢ w tym trybie. Kazda funkcja PWM posiada 8 grup zadawanych

warto$ci zawierajacych szerokos$¢ i okres. Wartosciami zadawanymi tych 8 grup moga by¢ state albo wartosci

biezace innych instrukcji. Kazda PWM posiada 10 parametréw do wlasnej konfiguracji. Tabela ponizej okresla

kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji PWM.

Symbol | Opis Aktywacja | ® @ @ | @ Wyjscie PWM
@ Tryb (1) PWM OFF X X X 0 OFF
® Wyswietlanie aktualnego stanu pracy (0~8) ON OFF | OFF | OFF | 1 | Nastawienie ksztattu 1
® Wybrany stan wejscia 1 101~g1F) ON OFF | OFF | ON | 2 | Nastawienie ksztaltu 2
@ Wybrany stan wejscia 2 (I01~g1F) ON OFF | ON | OFF | 3 | Nastawienie ksztattu 3
® Wybrany stan wejscia 3 101~g1F) ON OFF | ON | ON | 4 | Nastawienie ksztaltu 4
® Biezacy numer impulsu (0~32767) ON ON | OFF | OFF | 5 | Nastawienie ksztattu 5
@ Okres stanu pracy @ (1~32767 ms) ON ON | OFF | ON | 6 | Nastawienie ksztattu 6
Szeroko$¢ stanu pracy @ (0~32767 ms) ON ON | ON | OFF | 7 | Nastawienie ksztaltu 7
© Port wyjsciowy (Q01~Q02) ON ON | ON | ON 8 | Nastawienie ksztattu 8
Kod PWM (P01~P02)

Przykiad:

PRQ
000
© 0

POL 1 3
Mozd o Qol
ozd oooos [ PO
01100010

Contact/Coal

T [
Select 1-8:|3 =~ ]
Currentc \-‘alwz:l =3 | ms
Fresec thJ.ue:l'ZlUDlU ns |00'JEIS nz
Preset Type:|N  ~| | m =]

Selact input poincaE: (high-»low bBit)4l

e =lfor [u =z |u <] Jps

(114 I Cancel |
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Stan M01, M02 i M03 to 010, wigc wyjScie PWM wyglada tak jak ustawiono powyzej:

EN
=55

Qutput

T=10s

Stan MO1, M02 i M03 decyduje o wyjsciu PWM. Nastawienie ksztaltu PWM moze by¢ zmieniane przez stan
MO1, M02, M03, gdy PO1 aktualnie dziata. ©® pokazuje numer impulsu, gdy PO1 aktualnie dziata, ale ® réwna
si¢ 0 gdy PO1 jest dezaktywowany.

Tryb PLSY

Tylko PO1 moze pracowa¢ w tym trybie, wyjsciem jest QO1. PLSY posiada 6 parametréw do wilasnej

konfiguracji. Tabela ponizej okre$la kazdy parametr do konfiguracji PLSY.

Symbol | Opis

Tryb (2) PLSY

Catkowita liczba impulséw (zapamigtana w DRC9)
Czestotliwos¢ zadana PLSY (1~1000Hz)

Zadana liczba impulséw PLSY (0~32767)

Port wyjsciowy (Q01)

Kod PWM (P01)

@ 0® 60 e

Czestotliwo$cig zadana i liczba impulséw moze by¢ stata albo warto$¢ biezaca innej instrukcji. PLSY przestanie
dziata¢, gdy wyprowadzi zadana liczbe impulséw @. PLSY rozpocznie dzialania ponownie, gdy zostanie

aktywowane po raz drugi.

Przyktad:

Ustawione parametry: (3 = 500Hz , @ =5, wyjécie jak pokazano ponizej:

EN

1ms

Output

2ms

PLSY przestaje dziataé, gdy liczba wyprowadzonych impulséw jest kompletna.
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W przyktadzie ponizej, czgstotliwo$¢ stanowi kod innej zmiennej (CO1). Tak wigc czgstotliwo$é przebiegu

bedzie si¢ zmienia¢ wraz z warto$cia biezaca CO1.

Edit Contact/Coil |
—@ — c | R | | P fas 4>
L Sutpus
@ _@ p [or =] toi-02 o [or =]
Function :
@ Mode [2 -] (1-2)
PLSY
T £
| E
POl 2 Current Value:| [
00000 Qol Preset Value:| #z [oo100
I:D]_ pol Preaet Type:IC j IOl IN L] I
ooloo0
| 0K I Cancel I

X W przyktadzie powyzej, czgstotliwosé jest 1000, jesli wartos¢ biezaca CO1 jest wigksza niz 1000.
> PLSY przestaje dziata¢ po wyprowadzeniu 100 impulséw.

% PLSY bedzie dziatat tak dlugo jak bedzie aktywny, jesli @ bedzie 0.
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SHIFT (wyjscie shift)

ETI LOGIC zawiera tylko jedna instrukcj¢ SHIFT, ktéra moze by¢ uzyta w programie. Ta funkcja wyprowadza serig
impulséw w wybrane punkty zaleznie od impulsu wejsciowego. Posiada 4 parametry do wtasnej konfiguracji. Tabela

ponizej okresla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji instrukcji SHIFT.

= = Symbol | Opis

0) Zadana liczba impulséw wyjsciowych (1~8)

O

® Cewka wejsSciowa SHIFT (I01~g1F)

e @

©) Cewki wyjsciowe SHIFT (Q, Y, M, N)

@_ @ | Kod SHIFT (SO1)

W przyktadzie ponizej, D = 5, @ =101, 3: Q03~Q07.

Edit Contact/Coil &

PI | 12 | am | om sarrT |0 4]
Select Coil No.
5 =] ton
Funcrion
Pulse Coil: NN ~| o1
Select 1-8: (5 =
Start Coil: [0 =] Jos
501
s
qo3-qo7f S01
I01

Enable

1
01 |
I

Q03

Q04

Qo5 | |

Q0§
Q07 |““‘1 i

% Gdy sygnat aktywacji jest aktywny QO3 jest wlaczone i cewki od Q04 do Q07 sa wytaczone. Q04 zalaczy sig,

gdy pojawi si¢ zboczg narastajace na 101, poprzednie cewka wytaczy si¢. Pozostate tez sa wylaczone. Nastgpna
cewka zalacza si¢ na kazde pojawienie si¢ zbocza narastajacego cewki wejsciowej SHIFT, a poprzednia
wylacza sig.
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AQ (Wyjscie analogowe)

DomyS$lnym trybem dziatania AQ jest 0-10V, warto$cig korespondujaca AQ jest wtedy 0~1000. Moze by¢ takze

ustawiony na 0-20mA, warto$cia korespondujaca AQ jest wtedy 0~500. Tryb dziatania AQ jest ustawiany przez

warto$¢ biezaca DRDO~DRD3 jak pokazano ponizej.

Numer | Znaczenie Tryb | Dane definiujace DRDO~DRD3

DRDO | Ustawienie wyjscia AQO1 1 0: tryb napigciowy, wartoscia wyjsciowa AQ jest 0 w trybie STOP
DRD1 | Ustawienie wyjscia AQO02 2 1: tryb pradowy, wartoscia wyjsciowa AQ jest O w trybie STOP
DRD2 | Ustawienie wyjscia AQO3 3 2: tryb napigciowy, AQ zachowuje warto$¢ wyjSciowa w trybie STOP
DRD3 | Ustawienie wyj$cia AQO0O4 4 3: tryb pradowy, AQ zachowuje warto$¢ wyjsciowa w trybie STOP

X Jesli wartos¢ DR nie bedzie z zakresu 0~3, bedzie domyslnie przyjeta wartos¢ 0. Oznacza to, ze trybem

dzialania AQ bedzie tryb 1. AQ wyswietla warto$¢ zadana (stata kodu innych zmiennych) w trybie STOP i

wys$wietla warto$¢ biezaca w trybie RUN. Warto$cia zadana AQ, moze by¢ stala albo warto§¢ biezaca innych

instrukcji.
Wyswietlanie AQ
AQ wyswietla warto$¢ zadang w trybie STOP i wyswietla warto$¢ biezaca w trybie RUN .

2 numery wyj$¢ analogowych rozszerzen 2A0, AQO1~AQO04

AQ01=01.23V
AQ02=08.92mA
AQO03= A0l V

AQ04=DR3F mA

0~10VDC tryb napigciowy (warto§¢ AQ: 0~1000), w zaleznosci od DRDO
0~20mA tryb pradowy (warto$¢ AQ: 0~500), w zalezno$ci od DRD1

Warto$§¢ biezaca lub zadana wpisywana do AQ bedzie poprawiona, jesli nastapi przepelnienie. Zatem tryb

dziatania powinien by¢ zapisany wczesniej od wartosci zadane;j.
Warto$¢ biezaca AQ:

AQ_ current _value: 500 = AQ_ display _value: 20.00mA

Warto§¢ biezaca AQ jest rézna od warto$ci wyswietlanej i warto$¢ biezaca jest uzywana w dziataniu i

zapamigtywaniu. Wyswietlanie AQ jest pokazane ponizej.

Set

agol [n ~||o1o00

AQ0z [N +||o100

Mode
FEY

AQ01=01.
m Q01=01. 00V

aQ03 v ~v||ozo0

Display | AQ02=04. 00mA
— | AQ03=02. 00V

AQO4 [N v||0z00

0K

Current mode,keep wvalue when stop

Cancel

AQ04=08. 00mA
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AS (Dodawanie-Odejmowanie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji AS, ktére moga by¢ uzyte w programie. Funkcje ADD-SUB
dodawanie i/lub odejmowanie umozliwiaja wykonanie prostych dziatan na liczbach catkowitych. AS posiada 6

parametréw do wtlasnej konfiguracji. Tabela ponizej okredla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilne;j

instrukcji do konfiguracji AS.

= @ — Symbol | Opis

@ @ Wartos¢ biezaca AS ( -32768~32767)
® Parametr V1 ( -32768~32767)

@ ©) Parametr V2 ( -32768~32767)

@ ) ParametrV3 ( -32768~32767)
® Cewka wyjsciowa biedu (M, N, NOP)

Obliczany wzér: AS=V1+V2-V3 ® Kod AS (ASOI~AS1F)
Wartos¢ biezaca AS jest wynikiem obliczenia.

Parametrami V1, V2 i V3 moga by¢ stale albo wartosci biezace innych funkcji. Cewka wyjsciowa biedu
zostanie zataczona, gdy wynik zostanie przepetniony. W tym momencie warto$¢ biezaca jest bez znaczenia. W
przypadku przepetnienia i wyboru cewki wyjsciowej NOP, AS nie bgdzie nic obliczat. Cewka bigedu zostanie
wylaczona, jesli wynik bedzie poprawny lub jesli funkcja AS bedzie dezaktywowana.

Przyktad ponizej pokazuje jak skonfigurowac instrukcjg AS.

Edit Contact/Coil E]
= |n | & | u R I
Select Coil Ho. Error Coil
- @O 4 N e e
Funcrtion
@ _® Current walus:
KE=V1+V2-V3
Vi + V2 - ¥3
AS01 00000 o [T | _
16453 [ NOl pre Type: i w|[ [r sfor o offor
to1  pAsol
col

X Cewka wyjsciowa btedu NO1 zostanie zataczona, gdy wynik zostanie przepetniony.
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MD (Mnozenie-Dzielenie)

ETI LOGIC zawiera 31 oddzielnych instrukcji MD, ktére moga by¢ uzyte w programie. Funkcje MUL-DIV

mnozenie i dzielenie umozliwiaja wykonanie prostych dzialan na liczbach catkowitych. MD posiada 6

parametréow do wilasnej konfiguracji. Tabela ponizej okred§la kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej

kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MD.

&

ONORONC,

Obliczany wzéor: MD =V1*V2/V3

Wartos¢ biezaca MD jest wynikiem obliczenia.

Symbol | Opis
0) Warto$¢ biezaca MD ( -32768~32767)
® Parametr V1 ( -32768~32767)
©) Parametr V2 ( -32768~32767)
) Parametr V3 ( -32768~32767)
® Cewka wyjsciowa biedu (M, N, NOP)
® Kod MD (MD01~MD1F)

Parametrami V1, V2 i V3 moga by¢ stale albo wartosci biezace innych funkcji. Cewka wyjsciowa biedu

zostanie zataczona, gdy wynik zostanie przepetniony. W tym momencie wartos¢ biezaca jest bez znaczenia. W
przypadku przepetnienia i wyboru cewki wyjsciowej NOP, AS nie bgdzie nic obliczat. Cewka bigedu zostanie

wylaczona, jesli wynik bedzie poprawny lub jesli funkcja MD bedzie dezaktywowana.

Przyktad ponizej pokazuje jak skonfigurowac¢ instrukcjg MD.

-

ONORONC)

HDOl 00000

Edit Contact/Coil EL

R s |u | as m | 4]

Select Coil No. Error Coil
Mo |01 ﬂ {01~1F) = lop
Function
Current value:
HD=V1*V2/V3
Vi - y2 f V3
Presec: |16536 [ ‘
e tywes [0 =][ v <l =l for

DK | Cancel

X Cewka wyjsciowa btedu MO1 zostanie zataczona, gdy wynik zostanie przepeiniony.
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PID (Proporcjonalny- Catkowy- Rézniczkowy)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji PID, ktére moga by¢ uzyte w programie. Funkcja PID
umozliwia wykonanie prostych dzialan na liczbach calkowitych. PID posiada 9 parametréw do witasnej
konfiguracji. Tabela ponizej okresla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do

konfiguracji PID.

Symbol | Opis

PI: wartos¢ biezaca PID (-32768~32767)
SV: wartos¢ docelowa (-32768~32767)

PV: warto$¢ zmierzona (-32768~32767)

Ts: czas prébkowania (1~32767 * 0.01s)
Kp: Wzmocnienie (1~32767 %)

Ty: Czas catkowania (1~32767 * 0.1s)

Tp: Czas rézniczkowania (1~32767 * 0.01s)
Cewka wyjsciowa btedu (M, N, NOP)

Kod PID (PI01~PIOF)

_®

© 0O

OO0 0 0
ONONO

CSHESHCISHCISCIS]

Parametrami od O do @ moga by¢ state albo
warto$ci biezace innych funkcji. Cewka wyjsciowa btedu zostanie zataczona, gdy Ts lub Kp bedzie 0. W
przypadku, gdy Ts lub Kp bedzie 0 oraz wyboru cewki wyjSciowej NOP, PID nie bgdzie nic obliczal. Cewka
btedu zostanie wytaczona, jesli wynik bedzie poprawny lub jesli funkcja PID bedzie dezaktywowana.

Obliczane wzory:

EV, =SV - PV,

AP = |<F,{(Evn -EV, ) %Evn + Dn}

D, = i—D(zva -PV,-PV_,)

n

S
Pl =) API

Przykiad ponizej pokazuje jak skonfigurowac instrukcjg PID.
Edit Contact/Coil X

5 |u |as  |m i e 4]0

Helect Coil No. Error Coil
pofor - (01-0F) =] [

Function

L.® Current value:

PID (-327658~32767)

-

Dest. Vi iN | |o0Lz0

[-32768-32767)

ONONON®,
ONONO

{~32768~32767)

[1-32767)
{1-32767)

[1~32767)
[1~32767])

;
7
T

00100 oo1oo [FI01
00200 00100

Qoooo Int. T:|W | 00LO0
[ onlzo:I:I;EI'lm [ onmo}“”l pit. T:[u | [ooron
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MX (Multiplekser)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji MX, ktére moga by¢ uzyte w programie. Ta specjalna funkcja
przesyta O lub jedna z 4 warto$ci zadanych do pamigci biezacej MX. Funkcja MX umozliwia wykonanie
prostych dziatan na liczbach catkowitych. MX posiada 7 parametréw do wlasnej konfiguracji. Tabela ponizej

okresla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji MX.

Symbol | Opis
— @ Parametr V1 ( -32768~32767)

Parametr V2 ( -32768~32767)

Parametr V3 ( -32768~32767)

Parametr V4 ( -32768~32767)

9 ¢
ONONONC

Bit wyboru 1: S1

Bit wyboru 2: S2

Q| ®| |6

Parametrami od D do @) moga by¢ stale albo warto$ci Kod MX (MX01~MXOF)

biezace innych funkcji. Tabela ponizej przedstawia zaleznos¢

pomiedzy parametrami a wartoscia biezacg MX.

nieaktywny MX = 0;

aktywny |S1=0, S2=0: MX = V1;
S1=0, S2=1: MX =V2;
S1=1, §2=0: MX = V3;
S1=1, S2=1: MX = V4;

Przyktad ponizej pokazuje jak skonfigurowaé instrukcje MX.

Edit Contact/Coil

H | as | o | px e lan 42|
Select Coil No.
— — w o1 -| (01-OF)
Function

Current walue:

Data multiplexer (Output value selected

_@ by 51 and 32)

Presev Valuel: [u =/ [16513

Q9

Preser Value3d: [.!il:l LJ |E|1
Freset Valued: IDR L.' |trl

i
Preset ValueZ: [M’ j |Ell I
|
i

Sl 32

Contact |T L”Ell—- Contact |] i

Ol4 AQOL

01 16513
ATOL1
s ]»H){Ul
DRO1

oK ] Cancel
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AR (Analog-Ramp)

ETI LOGIC zawiera 15 oddzielnych instrukcji AR, ktére moga by¢ uzyte w programie. Instrukcja AR pozwala
na zmian¢ poziomu biezacego na skok, od poziomu startowego do poziomu docelowego z ustalonym tempem.
AR posiada 12 parametréw do wilasnej konfiguracji. Tabela ponizej okres$la kazdy parametr i zawiera listg

kazdej kompatybilnej instrukcji do konfiguracji AR.

Symbol | Opis

Wartos¢ biezaca AR: 0~32767

Poziom 1 :-10000~20000

Poziom 2 :-10000~20000

MaxL (maks. poziom):-10000~20000

Poziom start/stop (StSp): 0~20000

Tempo kroku (tempo): 1~10000

-®
()

Zakres (A): 0~10.00

9
CNONONC.
®0 06 06

Przesuniecie (B): -10000~10000

Cewka wyboru poziomu (Sel)

Cewka wyboru stop (St)

Cewka wyjsciowa biedu (M, N, NOP)

SISHECICHSICICIICISHCIIC)

Kod AR (ARO1~AROF)

AR_ current _value=(AR_current _level - B)/ A

Parametrami od @ do moga by¢ state albo wartos$ci biezace innych funkcji. Tabela ponizej okresla

szczeg6lowe informacje na temat parametrow AR.

Sel Wybér poziomu Sel = 0: poziom docelowy = Poziom 1

Sel = 1: poziom docelowy = Poziom 2

X MaxL jest uzyty jako poziom docelowy, jesli wybrany poziom jest wigkszy niz MaxL.

St Cewka wyboru stop. Zmiana stanu tej cewki z 0 na 1 rozpocznie spadek z aktualnego poziomu do
poziomu start/stop (StSp + przesuniecie “B”), i zatrzymanie na tym poziomie przez 100 ms. Wtedy

aktualny poziom AR jest ustawiany do B, co sprawi ze aktualna warto$¢ AR bgdzie réwna 0.

Cewka Cewka wyjsciowa zalacza sig, gdy A jest rowne 0.

wyjsciowa

% Cewka wyjsciowa moze by¢ M, N, lub NOP. Cewka wyjsciowa jest zalaczana, gdy powstana biedy, w

przypadku cewki wyjSciowej NOP, nic nie jest wykonywane, a warto$¢ biezaca jest bez znaczenia.

AR bedzie trzymatl aktualny poziom na “StSp + przesuniecie "B"” przez 100ms, gdy zostanie aktywowany.
Nastepnie aktualny poziom zmieni si¢ z StSp + przesunigcie "B" do poziomu docelowego z ustalonym tempem.
Jesli St zostanie wiaczone, aktualny poziom spadnie z biezacego do poziomu StSp + B z ustalonym tempem.
Nastgpnie AR trzyma poziom StSp + przesunigcie "B" przez 100ms. Po 100ms, aktualny poziom AR jest

ustawiany na przesunigcie "B", co sprawia ze aktualna warto$¢ AR bedzie réwna 0.
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Diagram czasowy AR

En

=el |

st ]
Mol 4 ——0——— — - e — — — — — — — — e — —
Levelz 71— —F————— —_—— - - — — — — — - — - — — 4 — =
Levell 1 -~ —— — _——— A - - — = — = L — __
StoptE 4 — — — b - - _ 1 _

E

100ms 100ms 100ms

Przykiad ponizej pokazuje jak skonfigurowac instrukcjg¢ AR.

Edit Contact/Coil X

a5 |m et |m e 4]

Select Coil Mo. Error Coil
in [N ~| (0L1-OF) NoP -

- Function

: Current walue:
AR=[Lewvel-0ffzet) /Gain

(—10000-20000)

0

000
©
O

Lewell:|N | |00500
=]

Levelz: [N | |00800
MaxL: [N =] |01000

{-10000~20000)

(—10000-20000)

stsp: [N ~| 00000 {0~20000)
Rate: [N v||00010 {1~10000)
{0~10.00]

Gain: |m j ||:|1.|:|0

ARO1L ooooo ooooo
H'Z'l:[ DDSDD:I:E%ElHD)I: ':":":'l':':liﬁgl Dffset: [N | 00000

{-10000~10000]
BT 1. oozon

glooo el st

Contact M - ’r Contact i - ’F

0K | Cancel
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DR (Rejestr danych)

ETI LOGIC zawiera 240 instrukcji DR, ktére moga by¢ uzyte w programie. Funkcja DR umozliwia
przenoszenie danych. DR jest tymczasowym rejestrem. DR przesyta dane z profilaktycznych rejestréw do
biezacego rejestru po aktywacji. Dane moga by¢ ze znakiem lub bez znaku przez ustawienie bitu DR_SET
poprzez wybor operation>>module system set z menu oprogramowania. DR posiada 2 parametry do wtasnej

konfiguracji. Tabela ponizej okresla kazdy parametr i zawiera list¢ kazdej kompatybilnej instrukcji do

konfiguracji DR.
Symbol | Opis
@ Wartos¢ zadana: DR_SET =0, 0~65535
2O, DR_SET = 1,-32768~32767
@ ®@ Kod DR (DRO1~DRFO0)

Parametrem (D) moze by¢ stala albo warto$¢ biezaca innej funkcji.

Przyktad ponizej pokazuje jak skonfigurowaé instrukcj¢ DR.

Edit Contact/Coil
w | |m |am DR | suzFr 4| »
Select Coil Mo,
& = DR j01 ~| (01~F0)
Function
+
Preset Vahue: E
Preset Type: @8 ~| o1
DROL1
col DROL
0K | Cancel
STOP RUN (DRO1 = wartos¢ biezaca CO1
DED1= €01 DEO1= 00009
DEOZ= 00000 DEOZ= 00000
DRO3= 00000 DRO3= 00000
DEOA= 00000 DEOd= 00000




Rozdzial 4: Programowanie w jezyku drabinkowym (LADDER)

Rejestry od DR65 do DRFO bgda podtrzymane w przypadku utraty zasilania. Ostatnich 40 rejestréw od DRC9 do
DRFO sa to specjalne rejestry danych jak pokazano ponizej. Zawartoscia DRC9 jest calkowita liczba impulséw
instrukcji PLSY, DRDO~DRD3 s3 rejestrami ustawiajacymi tryb dzialania AQO01~AQ04, a DRCA~ DRCF, DRD4~

DRFO sg zarezerwowane.

DRC9 Calkowita liczba impulséw PLSY
DRCA~DRCEF | zarezerwowane

DRDO Rejestr trybu wyjscia AQO1
DRD1 Rejestr trybu wyjscia AQO2
DRD2 Rejestr trybu wyjscia AQO3
DRD3 Rejestr trybu wyjscia AQO4
DRD4~DRFQ | zarezerwowane
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Rozdzial 5: Programowanie w jezyku blokow funkcyjnych (FBD)

Instrukcje FBD
Wejscie | Cewka wyj$ciowa | Zakres

Wejscie I 12 (101~10C)
Wejscie z klawiatury Z 4 (Z01~704)
Wejscie rozszerzenia X 12 (X01~X0C)
Wyjscie Q Q 8 (Q01~QO08)
WyjScie rozszerzenia Y Y 12 (YO1~YOC)
Cewka dodatkowa M M 63(M01~M3F)
Cewka dodatkowa N N 63(NO1~N3F)
HMI H 31 (HO1~HI1F)
PWM P 2 (PO1~P02)
SHIFT S 1 (S01)
Laczenie I/O L 8 (LO1~LO08)
Blok logiczny/funkcji B B 260 (B001~B260)
Normalnie zamknigty Hi
Normalnie otwarty Lo
Bez potaczenia Nop
Wejscie analogowe A 8 (A01~A08)
Parametr wej$cia analogowego v 8 (V01~VO08)
Wyjscie analogowe AQ 4(AQ01~AQ04)
Wejscie temperaturowe AT 4(AT01~AT04)

Program FBD moze by¢ edytowany i modyfikowany tylko przy pomocy oprogramowania ETT LOGIC Client i
zapisywany do kontrolera ETI LOGIC przez kabel komunikacyjny. Poprzez kontroler program FBD jest dostgpny do
sprawdzenia lub modyfikacji parametréw bloku funkcji programu. Wartoscia zadang bloku moze by¢ stata albo kod
innego bloku. Oznacza to ze, warto$¢ zadana tego bloku jest warto$cia biezaca innego bloku.

Nop .?.

Input terminal QOutput coil type

Schemat bloku cewki

QOutput coil block
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HMI
ree £
~Block————— ) [ Parameter |
HOL-HOF lm
Text Display
MOl HoOl
- Analog Display set... | (1):4 I
Displ
ey Mobile Mumber ———— Clear |
[~ Mobile Message “— Bdd. |
Cancel |
I I —Text
I I & Multi Laneuage i~ Chinese (fixed) (" Chinese (edit)
~Text Input
MUl{ HO1 I g %e” ()*+,—. /0123456789:;:<{=>704BC
| I | DEFGHI JELMNOPQRSTUVWETZ[V]B_"abkcdefsg

hiijklmnoparstuvwzvze |0 3233446888111
iffadEfvodoaniuldnnhkf~Fimidez3a0tTi014
Pzl A A0 00l N el ed AU i A B A A |
LIy e 0 nBy < 2Tl vEHRAY o e LY ORARE

Blok funkcyjny PWM (dostepny tylko dla wyj$cia typu tranzystorowego)

Tryb PWM
Zaciski wyjsciowe PWM Q01 1 Q02 sg w stanie wyprowadzi¢ 8 ksztalttéw PWM .

MOl
Hol
FOl
Hoz ﬂ
Moz
Nol— PUMOL Mode:d
Mo14 | SET 1 COut:l
noz{ pPo1 | TP1=00000
No3L—/ TT1=00001

P¥YN Function

Function

Mode: 1 - Output =

Ftd
I
T

Felect 1-8: |1 =

Tims) tims)

Current Walue:

ns ns

Preset Walue:|l ns |0 ns
Prezet Type:|N - n hd

Symbol:

o]

Cancel

(X
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Tryb PLSY

Zacisk wyjSciowy PLSY QO1 jest w stanie wyprowadzi¢ zadang liczbg¢ impulséw o zmiennej czgstotliwo$ci w
zakresie od 1 do 1000 Hz.

PYR Fct:i.on Bl
Mo1 node: [ -] ouepue 0: [ ]
FOl +PFhz
0 m;F
No1—— PWNOL  Mode: 2 R e
Nopd |
Nop] PO1 | PF=00100
Symbol:
Nopl—- PH=00000
Blok fukcyjny SHIFT
Shift §|

Function

E“ ] Shift01
10z 5ol Start Coil: |0 - IT
H H Symbol: | T}’DE: QUI—QUE

= TR Cancel Num: 5

Diagram czasowy

[ Enableroa] | L
oo [ [ [ UL UL UL

Qo1

Qo2

Qo3

Qo4

B B
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Bloki funkcyjne logiczne

(@Logic block number
_r__4bool
Mopl GAND)|
' Nop| ¢Bo02
Nopt | 4
] ¥ @ connect with next
(Dinput terminal S Function block
Zrédto logicznych blokéw funkcyjnych:
blok Liczba (w bajtach)
Catkowita liczba blokéw 260 6000
AND 1 8
AND(EDGE) 1 8
NAND 1 8
NAND(EDGE) 1 8
OR 1 8
NOR 1 8
XOR 1 6
RS 1 6
NOT 1 4
PLUSE 1 4
BOOLEAN 1 12
Diagram logiczny AND
FBD: LADDER:
r 1B001
101 AND | 101 102 103
1024 FB002 — -} =
103t .

10111021103
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Hi"

Diagram logiczny AND (EDGE)

FBD: LADDER:
r 1B003
101 aND | 01 102 103
102 11 kB00Z - J-4-+F-p- =
1034 4

101i1102i103i D
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Hi"



Rozdzial 5: Programowanie w j¢zyku blokéw funkcyjnych (FBD) @

Diagram logiczny NAND
FBD: LADDER:
r 1B001 i01
101{ NaND | T
1024 feo0z : _
103k 1 - 1|0|25 | B
103 :

Nie(I01 1 102 i 103)
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Hi"

Diagram logiczny NAND (EDGE)

FBD: LADDER:
r 1B001 in1
I01] NawD | _ D-
1024 Ll FROOZ A
1034 1 — 10z =
A
103 |

Nie(I01i1021103)i D
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Hi"

Diagram logiczny OR

FBD: LADDER: 101

r 1B001 101 ﬂ
1014 OF | —-7-
1024 1002 0 ) n
103t 1 — I -
|
|_ Ll

[

—
=
“

101 lub 102 Iub 103
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"
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Diagram logiczny NOR
FBD: LADDER:
r 1BO01 101 102 103
1011 MNOR | %__%__ _
10z kB00Z —
I3t 1
Nie (101 1ub 102 1ub 103 )
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"
Diagram logiczny XOR
FBD: LADDER: 101
od onl | Hbe-
1024 FBO0Z o1 102 B
— -
101 nieréwnowazne 102
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"
Diagram logiczny SR
FBD: LADDER: 101
r 18001 101 H
104 s | . —----- _
102 R |BOOZ 102
L 1 e ﬂ
Tabela logiczna | 101 | 102 | BOO1
0 0 wstrzymanie
0 1 0
1 0 1
1 1 0
Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"
Diagram logiczny NOT
FBD: LADDER: 1 ool
r 1B001 101 xx E| .
101 NOT | . 4,{'_ _____ O
| k01
L d
Nie 101

Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Hi"

100

EOOL
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Diagram logiczny Pulse

FBD: LADDER: — —

F 1B001 101 - ‘ B

oLl L o e ®

| I L oot
L J

Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"

Diagram logiczny BOOLEAN

FBD: LADDER: EO0Z
NoST 1B00Z NO
1014 BL | s =
1024 15 A8 FBOOL
Bopad 4

Uwaga: Zacisk wejsciowy jest niepodtaczony (NOP), co odpowiada "Lo"

Opis:

Inputl MO 5 — 4 B x % % |block <ode
Inputz I 014 BE L |

Input3d I 024 1 & &4 8 FBEy v ¥ |real table; output

Inputd|p g g 3 L |

Zaleznos$¢ pomigdzy wejsciem a rzeczywista tablicg jest pokazana ponizej.

Wejscie 1 | Wejscie 2 | Wejscie 3 | Wejscie 4 | Wyjscie (edytowalne) | Przyktad | Rzeczywista tablica
0 0 0 0 0/1 0
1 0 0 0 0/1 0
0 1 0 0 0/1 0 ’
1 1 0 0 0/1 1
0 0 1 0 0/1 0
1 0 1 0 0/1 1
0 1 1 0 0/1 0 A
1 1 1 0 0/1 1
0 0 0 1 0/1 1
1 0 0 1 0/1 0
0 1 0 1 0/1 1 :
1 1 0 1 0/1 0
0 0 1 1 0/1 1
1 0 1 1 0/1 0
0 1 1 1 0/1 0 l
1 1 1 1 0/1 0
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Bloki funkcyjne

Bloki funkcyjne obejmuja trzy rodzaje funkcji: specjalne funkcje, nastawno - regulacyjne funkcje i komunikacyjne
funkcje. Rodzaj funkcji i ich liczba podana jest w tabeli ponize;.

Rodzaj funkcji liczba
Timer 250
. . Licznik 250
specjalne funkcje
RTC 250
Komparator 250
AS 250
MD 250
. . PID 30
nastawno - regulacyjne funkcje
MX 250
AR 30
DR 240
komunikacyjne funkcje MU 250

Mozliwosci uzycia kazdego bloku sa zmienne, jest to zalezne od rodzaju realizowanej funkcji. Mozna uzy¢ 260
blokéw, a catkowita pojemno$¢ tych blokéw wynosi 6000 bajtéw. Na przyklad uzytym blokiem jest timer w trybie 7,
jego pojemno$¢ wyniesie 12 bajtéw.

Tabela zroédlowa:

blok | Hezba | moer | Licznik | RTC Komparator | AS | MD | PID | MX | AR | DR | MU
w bajtach

C‘;lrl;‘zl‘;gte 260 | 6000 250 | 250 | 250 250 250 | 250 | 30 | 250 | 30 | 240 | 250
Timer

tryb 0 ! > !

Timer

tryb 1~6 ! 10 !

Timer

tryb 7 1 12 2

Licznik

tryb 0 ! > !

Licznik

tryb 1~7 ! 14 !

Licznik

ryb 8 1 16 1

RTC

ryb0 | | > !

RTC

tryb 14 | | 1 !

Analog.

tryb 0 ! > !

Analog.

tryb 1~7 | | 12 !

AS 1 11 1

MD 1 11 1

PID 1 17 1

MX 1 17 1

AR 1 23 1

DR 1 6 1
MU 1 12 1
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Schemat bloku funkcyjnego:

Function type
_ﬁ_\l‘ x”’t‘\- 15-:99‘% The code of block is
(EUZJ/ j_L\'I auto distributed the

| e,
Input termina]/ I'\ _’CI_L/@_O_S )

Set parameter

P} IX

first unused code

il

Comnect with next

Function block

Blok funkcyjny przekaznika czasowego (TIMER)

TOE i TOF zachowuja swoja warto$¢ biezaca w przypadku utraty zasilania je$li opcja ,,M Keep” jest aktywna.
Wartosci biezace pozostatych timer6w nie sa zachowywane.

(1) Tryb 0 dziatania timera (wewngtrzna cewka)

Wejscie
aktywujace

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 1 BOOL E0OS
10 L |
| L faod :@T
't T 0

(2) Tryb 1 dzialania timera (op&Znione zataczenie)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
E00S
r 1B005 BOO& TOS
Wejscie aktywujace - 1044 |
| 1 ko4 T =01.008ec
Parametr czasowy Pard J Car Ualuel: 0.00
Fre aluel: 1.00
(3) Tryb 2 dzialania timera (op&Znione zataczenie z kasowaniem)
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 15005 BO05 To3 s
Wejscie aktywujace - el i
Reset Nopd __ [l ko4 T =01.00Sec mods: 2
Parametr czasowy Pard 1 4 Pr Uaieall 100
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(4) Tryb 3 dziatania timera (opéZnione wylaczenie tryb A)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
EO0L
r 18001} |B001 T01 jﬂh
Wejscie aktywujace - ol L |
Reset | wWol{ ___ HI01 T =01.005ec mode: 3
Parametr czasowy _ Part 1 4 E;:ne:r;lzil; 0,00

Pre Wfaluel: 1.00

(5) Tryb 4 dziatania timera (op6znione wylaczenie tryb B)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
r 1Boot| [Bool TO1 @
Wejscie aktywujace - o] L |
Reset - | No1{ ___ HM01 T =01.005ec mods: 3
Parametr czasowy Pard f] A fon alwal: 000
Pre Wfaluel: 1.00

(6) Tryb 5 dziatania timera (przekaznik symetryczny bez kasowania)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
r 1B001)  |BOO1 T0l|
Wejscie aktywujace - 1014 | ::
| UL ho T =01.008ec meds: &
Parametr czasowy FPard d e Datuet: 0.0
Pre Waluel: 1.00

(7) Tryb 6 dziatania timera (przekaznik symetryczny z kasowaniem)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
r 1Boo1) |BOOL TO1 B”“
Wejscie aktywujace - 101 L | 3::
Reset - | Naopq o1 T =01.00Sec
Parametr czasowy Pard [ 4 tur Ualuel: 0.00

(8) Tryb 7 dziatania timera (przekaznik kaskadowy bez kasowania)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
E0dl
r 1B001 E001 TO1TOZ
Wejscie aktywujace - To1{ L |
mr:\de:.'?
| TLIL hrot £1=05. 00Sec Ca Uatael: 0.00
Parametr czasowy _ Pardk 12 4 +[=07. 00Min Pre Ualuel: 5.00
- . Timez: 0Z

Cur ValueZ: 0.00
Pre ValueZ: Z.00
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Blok funkcyjny licznika zwyklego

(1) Tryb 0 dziatania licznika (wewngtrzna cewka)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
Wejscie zliczania IolT 1BO01 B0l
||
| 1L Rt
I. |: Jd mode: 0
Counter: 01

(2) Tryb 1 dziatania licznika (bez nadliczania, bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
Wejscie zliczania  _, BEo0l
licpan ol w et 1017 11l qBOO1} |BOOL Col
iczanie w gor¢/ w dét NO1 'l M I C
Reset = 10y L prot C =5555EG mede: L
Parametr zliczania _, 1 1 Counter: 0L
PEII' Cur Walue: 0

Fre Walue: 555555

(3) Tryb 2 dziatania licznika (z nadliczaniem, bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Wejscie zliczania _, I0lT 1B001 EOO1 ool Eool
Zliczanie w gére/ w dét - No1q |
Reset - IUE'l Hro1 i =hERLLE mede: &
Parametr zliczania _, Parl J fue Ualus: 0
Fre= Value: 555555

Uwaga: “>” oznacza ze pojawiajaca si¢ warto$¢ biezaca moze by¢ wigksza od warto$ci zadane;.

(4) Tryb 3 dziatania licznika (bez nadliczania, z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
Wejscie zliczania | 114 ||| 4BO01) |BOOL COl| _ymm
Zliczanie w gére/ w dét noid |
Reset - | 102{ _1 Hi01 C =555555 mode: 3
Parametr zliczania _ Fart FPD 4 far values 0

Uwaga: “PD” oznacza ze warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania; Warto$¢ biezaca
licznika bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest aktywna.

(5) Tryb 4 dziatania licznika (z nadliczaniem, z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania)

Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
Wejscie zliczania  _, K 1B001 EOO1 o0l =
Zliczanie w gére/ w dét noi{ L |
Reset 1024 | ol C =EE5hEE moder &
Parametr zliczania - | Parl >FD 4 Ps watne. ssssss

Uwaga: “>” oznacza ze pojawiajaca si¢ warto$¢ biezaca moze by¢ wigksza od wartosci zadane;j.
“PD” oznacza ze warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania; Warto$¢ biezaca licznika
bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest aktywna.
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(6) Tryb 5 dziatania licznika (z nadliczaniem, bez podtrzymania w przypadku zaniku zasilania i

z kasowaniem do 0 )

Wejscie zliczania
Zliczanie w gore/ w dot
Reset

Parametr zliczania

—

Widok FBD

Widok parametrow

101t L1l qBOO1
wotd |
1024 _ | Mol
Part >

BOO1 01

£ =hbhELE

Widok w programie

Blad! Nie mozna
tworzy¢ obiektow
przez edycje

kodow pol.

Uwaga: “>” oznacza ze pojawiajaca si¢ warto$¢ biezaca moze by¢ wigksza od wartosci zadane;j.

(7) Tryb 6 dziatania licznika (z nadliczaniem, z podtrzymaniem w przypadku zaniku zasilania i

z kasowaniem do 0)
Wejscie zliczania  _,

Zliczanie w gor¢/ w dot -

Reset

Parametr zliczania

—

—

Widok FBD

Widok parametréw

101t _LIl 1BOO1
not{ _ 11|
1024 __| Hio1
Pard C>FDA

BOO1 01

£ =hbhELE

Widok w programie

EOOL

mode: &

Counter: 01

Cur Valusz: 0

Fre Talue: 555555

Uwaga: “>” oznacza ze pojawiajaca si¢ warto$¢ biezaca moze by¢ wigksza od wartosci zadane;j.
“PD” oznacza ze warto$¢ biezaca licznika bedzie zachowana w przypadku zaniku zasilania; Warto$¢ biezaca licznika
bedzie zachowana w przypadku przetaczania z trybu RUN i STOP, jesli opcja “C Keep” jest aktywna.

Uwaga: Tylko 31 pierwszych licznikéw posiada mozliwo$¢ zachowania wartoSci biezacej licznika w przypadku

zaniku zasilania.

Blok funkcyjny licznika szybkiego

(1) Tryb 7 dziatania licznika o duzej szybkosci

Wejscie szybkiego zliczania
Wejscie aktywujace

Reset

Parametr zliczania

—

—

—

—

Widok w programie

E00Ll

mede: 7

Counter: 01

Cur Value: 0

Pre Walus: 555555

Uwaga: Zaciski szybkich wejs¢: 101 lub 102 tylko

(2) Tryb 8 dzialania licznika o duzej szybkosci

Wejscie szybkiego zliczania

Wejscie aktywujace

Parametr zliczania

—

—

Widok w programie

Widok FBD Widok parametréw
101t | 1B0O0O1 BOO1 o0l
Notd T |
no Hio1  =GELLEE
Parl 1/H7 4

Widok FBD Widok parametrow
I0lT 1Boo1| |BOO1 Co1
No1 | T =10.00Sec

| ho1 CT=000050
Parl 2/HZ Cl=000030

E001l

mede: &
Counter: 01
Fixed Time: 10_.00

Tppaz: 0
Lower: 20

Uwaga: Zaciski szybkich wejs¢: 101 lub 102 tylko
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Blok funkcyjny zegara czasu rzeczywistego (RTC)

(1) Tryb O dziatania RTC (wewngtrzna cewka)

Wejscie aktywujace

(2) Tryb 1 dziatania RTC (Dzienny)

Wejscie aktywujace -

Parametr RTC _,

Widok FBD Widok parametrow
r 1BO01
1014 |
| L ko
L B J
Widok FBD Widok parametrow
r 1BO0O1) |EOO1 RO1
i o |
| LML kol ON MO 02:00
Parl ©D OFF FRE 17:00

(3) Tryb 2 dziatania RTC (przedziat tygodniowy)

Wejscie aktywujace -

Parametr RTC _,

Widok FBD Widok parametréw
r 1BO0O1) |EOO1 RO1
i o |
| 1L kot ON MO 02:00
Parl wWw A OFF FRE 17:00

(4) Tryb 3 dziatania RTC (rok — miesiac - dzien)

Wejscie aktywujace -

Parametr RTC _,

(5) Tryb 4 dziatania RTC (30-sekundowe dostrojenie)

Wejscie aktywujace -

Parametr RTC _,

Widok w programie

E0DL

mode: 0O
BTC: 1

Widok w programie
E0OL

a

made: 1
ETC: 01
M0 - PR
On : &:0
Of£: 17:0

Widok w programie
EO0L

mode: £
ETC: 0l
M0 - TR
On : &:0
Off: 17:0

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
EOOL
r 1B001 BOO1 E01
I0f o |
| kol | |on 09.02.17 mode: 7
Parl M0 A OFF 10.11.11 om s 092,17
0££: 10.11.11
Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
EOOL
r 1B0O01Y JBOOL E01
0if s |
I I I'Q D 1 I:II"I mode: 3
Pard 308 S1 08:20: 20 e

G:E0: 20
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Blok funkcyjny komparatora analogowego

(1) Tryb 0 dziatania komparatora (wewngtrzna cewka)

Widok FBD Widok parametrow
Wejscie aktywujace - Molt 1B001
| L |
| L ko

Widok w programie
E0ol

E-p

mode: 0
L G 4 2nalag: 01
(2) Tryb 1 dziatania komparatora
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
E0ol
Wejscie aktywujace
PACTOWIEE ~ oty 1p00t] [BoO1 GOl
Wejscie analogowe - | s~R | Ae=R00Z ¥
Wejscie analogowe - | <ax¢ Rao1 Ay=B003 V r;:d:: 1 o
Wartos¢ odniesienia PEII‘J' AvtR d oo=RO04a Cur Uiiuel: 0.0
Cur WfalueZ: 0.00
Bef falue: 0.00
(3 Tryb 2 dziatania komparatora
Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
BO0L
Wejscie aktywujace
! N B (L 1Bo01| |BoO1 601
Wejscie analogowe | 42 | Av=RODZ ¥
Wejscie analogowe - | <&y Kol Av=B003 ¥ r;:i:wz o
Warto$¢ odniesienia Pard 4 G =RE0O04d V Cur Valuel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Walue: 0._00
(4) Tryb 3 dziatania komparatora
Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
EO0L
cie aktvwi
Wejscie aktywujace NOlT 1B001 BOO1 01
Wejscie analogowe - | 42 | Av=BO0Z ¥V
Wejscie analogowe - | &y RoO1 Ay=B005 V r;i:ogg o
Warto$¢ odniesienia Pard d G =BO04 ¥ fur Valuel: 0.00
Cur WalueZ: 0_00
Bef Walwus: 0.00
(5) Tryb 4 dziatania komparatora
Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
o _ B0l
Wejscie aktywujace NOlT 1B001 BOO1 01
| Ref | Ax=B00Z V
Wejscie analogowe | 24x R0l mode: 4
Warto$¢ odniesienia Pard 4 b =BO05 V o oiet: 000

Baf Talue: 0.00
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(6) Tryb 5 dziatania komparatora

Widok parametrow

BOO1 01
Ax=BO0Z V

> =BOOS V

Widok parametrow

Widok w programie
E00Ll

?

mode: 5

Analeg: 01

Cur Valuel: 0.00
Bef Walue: 0.00

Widok w programie
E0OOLl

BOO1 01
Ax=BO0Z V

> =BOOS V

Widok parametréw

T

mode: B

Znaleg: 01

Cur Waluel: 0.00
Bef Walue: 10.00

Widok w programie
Eo0l

BE0O1 01
Ax=BO0Z V

 =BOO3 ¥V

Widok parametrow

BE0O1 AL01
V1= 00010
Vi= BOOZ
V3= BOO3

Widok parametrow

Widok FBD
Wejscie aktywujace  _, MolT 1B001
| Ref |
Wejscie analogowe |  fax Kol
Warto$¢ odniesienia Pard J
(7) Tryb 6 dziatania komparatora
Widok FBD
Wejscie aktywujace Moly qE001
| Ref |
Wejscie analogowe | =&z K01
Warto$¢ odniesienia  _, Part .
(8) Tryb 7 dziatania komparatora
Widok FBD
Wejscie aktywujace - NOlT 1B001
| Ref |
Wejscie analogowe | <*ax o1
Warto$¢ odniesienia Pard 4
Blok funkcyjny AS (Dodawanie-Odejmowanie)
Widok FBD
r 1B001
Wejscie aktywujace - 1] + |
| & M1
Parametry —_, Pard 45 4
Blok funkcyjny MD (Mnozenie-Dzielenie)
Widok FBD
r 1B001
Wejscie aktywujace — T01{ #+ |
| & Hi0L
Parametry —_, Part ND 4

BE0O1 NDo1
V1= 00001
Vi= 00001
V3= 00001

T

mode: 7

Znalog: 0L

Cur Wfaluel: 0._00
Bef Wfalue: 10.00

Widok w programie

A3:01

Cur Walue: 0
Fre ifaluel: 10
Fre WalueZz: 0
Fre ifaluel?: 0

Widok w programie

MD: Ol

Cur falue=: 0
Pre faluel: 1
Fre WfalueiZ: 1
Pre Valued: 1
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Blok funkcyjny PID (Proporcjonalny- Catkowy- Rézniczkowy)

Wejscie aktywujace -

Parametry

Blok funkcyjny MX (Multiplekser)

Wejscie aktywujace  —
Bit wyboru1 -
Bit wyboru2

Parametry

Blok funkcyjny AR (Analog-Ramp)

Wejscie aktywujace
Wejscie wyboru poziomu
Wejscie stop

Parametry

Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
BOO1 PIO1 ks
o= 00120
Fy= 00100
r 18001 Ts= 002.008ec 1
IDH - I SELA+ /
I A I-NDI A FID: 01
PEII'J' PID d PII:I]_ Cur Walue: 0
Targetifalus: 120
Ep= 00100% Testalus: 100
Ti= 0010.05ec P e 00
Td= 001.005ec 2 LreT dme; 100
DiffTim=: 100
Widok FBD Widok parametrow Widok w programie
BOO1 N¥01
V1= 00015 =
V= 15163
I0lT 1B001 1
MDH = I SELA+ /
+/5
Moz & pOL
P-'EII‘J' M:{ 4 BDDl HKD]. !l.:[fu::uéalue: 0
V3= 04565 e vt ke
Vd= NLE4E Pre Ualuel. 4585
2 Fre Walu=3: 5536
Widok FBD Widok parametréw Widok w programie
EOOl
BOO1 AR01
L1= 00500
LZ= 00500
oo I0ir 1B00LY | = 01000 1
- Mol
— { ;hl_ I SEL+ /-
noz{ A+ o1 ol
- Parl AR J o o= 0ooon ARO] L::d;::;,':,
R = 00010 Pt
L= 01.00 :‘:SPfiD
B = 00000 z Gain: 100
Off=at: 0

Blok funkcyjny DR (Rejestr danych)

Wejscie aktywujace -

Parametry _,

Widok FBD Widok parametrow
r 1BOO1) |BOO1 DRO1
1014 |
| & ROl DRO1= BOOZ
Parlt IR

Widok w programie
E0OL

DE:01
Cuar falue: 0
Fre alue: 0
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Zawarto$¢

Specyfikacja

Sposéb wprowadzania programu

Ladder & FBD

Warunki otoczenia

Temperatura pracy

-4° do 131°F (-20° do 55°C)

Temperatura

przechowywania

-40° do 158°F (-40° do 70°C)

Maksymalna wilgotno$¢

90% (wzgledna, nieskondensowana)

Wystgpowanie gazéw

Gazy korozyjne nie moga wystgpowac

Wytrzymatos¢
mechaniczna

Maksymalne drgania

0.075mm amplituda, 1.0g przyspieszenie
zgodnie z IEC60068-2-6

Odporno$¢ na uderzenia

Warto$¢ szczytowa 15g, 11ms
zgodnie z IEC60068-2-27

Kontaktowo: +4kV, wytadowanie przez

ESD .
powietrze: +8kV
EFT Moc AC: £2KV DC: £1KV
Odporno$¢ na zakiécenia
CS 0.15~80MHz  10V/m
RS 80~1000MHz  10V/m
EMI EN55011 class B
Stopien ochrony obudowy 1P20

Montaz

Sposéb mocowania

Montaz bezposredni lub na szynie DIN (35 mm)

Potozenie

Zgodnie z Rozdziatem 2: Instalacja

Przekréj przewodu

AWG 14/y2.6mm”

Wymiary

2x%90%59.6 mm (W x L x H) przy montazu na szynie

72%126x59.6 mm (W x L x H ) przy montazu
bezposrednim
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Specyfikacja produktu
c Zasilanie Weide o | Wejscia LCD | Modut ZZ‘;JSES Eaczeni
MODEL AC | DC | DC | . Wyjscia  |analogo[RTC|klawiat|rozszerze PWM| e l/O
100~ ia . 1KHz
240V 24V |24V | 12V we ura nia
Modele do rozszerzenia
10HR-A | © 6 | 4 | Przekaz. ©| © ©
12HR-D © 8* | 4 | Przekaz. 2 ©| © © ©
12HT-D © 8* | 4 | Tranz. 2 ©| © © © ©
12HR-12D © | 8% | 4 | Przekaz. 2 ©| © © ©
12HR-24A © 8 | 4 | Przekaz. ©| © ©
Modele Z pokrywa, Bez klawiatury, Bez wy$wietlacza
10 10KR-A | © 6 | 4 | Przekaz. © ©
punkt| 12KR-D © 8* | 4 | Przekaz. 2 © © ©
owe | 12KT-D © 8* | 4 | Tranz. 2 © © © ©
12KR-12D © | 8* | 4 | Przekaz. 2 © © ©
12KR-24A © 8 | 4 | Przekaz. © ©
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wyswietlacza, Bez rozszerzen
10CR-A | © 6 | 4 | Przekaz. ©
12CR-D © 8* | 4 | Przekaz. 2 © ©
12CT-D © 8* | 4 | Tranz. 2 © © ©
12CR-12D © | 8% | 4 | Przekaz. 2 © ©
Modele do rozszerzenia
20HR-A | © 12 | 8 | Przekaz. ©| © ©
20HR-D © 12* | 8 | Przekaz. 4 ©| © © ©
20HT-D © 12* | 8 | Tranz. 4 ©| © © © ©
20HR-12D © 12* | 8 | Przekaz. 4 ©| © © ©
20HR-24A © 12 | 8 | Przekaz. ©| © ©
Modele Z pokrywa, Bez klawiatury, Bez wyswietlacza
20KR-A | © 12 | 8 | Przekaz. © ©
20KR-D © 12* | 8 | Przekaz. 4 © ©
20 20KT-D © 12* | 8 | Tranz. 4 © © ©
punkt | 20KR-12D © 12* | 8 | Przekaz. 4 © ©
owe | 20KR-24A © 12 | 8 | Przekaz. © ©
Modele Bez pokrywy, Bez klawiatury, Bez wy$wietlacza, Bez rozszerzen
20CR-A | © 12 | 8 | Przekaz. ©
20CR-D © 12* | 8 | Przekaz. 4 © ©
20CT-D © 12* | 8 | Tranz. 4 © © ©
20CR-12D © 12* | 8 | Przekaz. 4 © ©
Modele V z komunikacja
20VR-D © 12* | 8 | Przekaz. 4 ©| © © © ©
20VT-D © 12* | 8 | Tranz. 4 ©| © © © © ©
20VR-12D © | 12*% | 8 | Przekaz. 4 ©| © © © ©
8ER-A © 4 | 4 | Przekaz.
8ER-D © 4 | 4 | Przekaz.
8ET-D © 4 | 4 | Tranz.
8ER-24A © 4 | 4 | Przekaz.
4Al © 4% 4
4PT © 4% 4
2A0 © 2 | Analog.
© : istnieje

*: W tym punkty wej$¢ analogowych.
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Specyfikacja zasilania

Specyfikacja modeli podstawowych

chwilowe

zaniki napigcia

razy (IEC61131-2)

razy (IEC61131-2)

Zawartos¢ LOGIC-10HR-A LOGIC-20HR-A LOGIC-20HR-D LOGIC-12HR-D
LOGIC-10KR-A LOGIC-20KR-A LOGIC-20KR-D LOGIC-12KR-D
LOGIC-10CR-A LOGIC-20HT-D LOGIC-12CR-D

LOGIC-20KT-D LOGIC-12HT-D
LOGIC-12KT-D
LOGIC-12CT-D

Napigcie AC 100~240V AC 100~240V DC 24V DC 24V

robocze

Zakres AC 85~265V AC 85~265V DC 20.4~28.8V DC 20.4~28.8V

napigcia

Czgstotliwos¢ |50 /60 Hz 50/ 60 Hz

pracy

Zakres 47~63Hz 47~63Hz

czestotliwosci

Odporno$¢ na (10 ms (p6t okresu) /20 {10 ms (pot okresu) /20 |1ms/10 razy 10ms/10 razy

(IEC61131-2)

(IEC61131-2)

Ochrona

Zewngtrzny bezpiecznik
topikowy lub wylacznik
automatyczny 1A

Zewnetrzny bezpiecznik
topikowy lub wylacznik

automatyczny 1A

Zewngetrzny bezpiecznik
topikowy lub wylacznik

automatyczny 1A

Zewnetrzny bezpiecznik
topikowy lub wylacznik

automatyczny 1A

Izolacja

Brak

Brak

Brak

Brak

Sredni pobér
pradu

AC 110V | AC 220V

AC 110V | AC 220V

DC 24V DC 28.8V

DC 24V DC 28.8V

Wszystkie
wejscia i

Wszystkie
wejscia i
przekazniki |przekazniki
wlaczone

90mA

wlaczone
90mA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wlaczone
100mA

wlaczone
100mA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wlaczone
145mA

wlaczone
185mA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wlaczone
125mA

wlaczone
115mA

Wszystkie
wejscia i

Wszystkie
wejscia i
przekazniki |przekazniki
wylaczone

85SmA

wylaczone
85SmA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wylaczone

90mA

wylaczone
90mA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wylaczone

80mA

wylaczone
120mA

Wszystkie
wejscia i
przekazniki

Wszystkie
wejscia i
przekazniki
wylaczone

75mA

wylaczone
8SmA

Poboér mocy

75W

125W

S5W

4.5W
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Specyfikacja modelu 12V DC

Zawarto$¢ LOGIC-12HR-12D LOGIC-20HR-12D
Napigcie DC12V DC12V

robocze

Zakres napigcia | DC 10.4~14.4V DC10.4~14.4V

Odporno$¢ na
chwilowe zaniki

10 ms / 10 razy (IEC 61131-2)

Ims/ 10 razy (IEC 61131-2)

i przekazniki
wlaczone
195mA

i przekazniki
wlaczone
195mA

i przekazniki
wlaczone
265mA

napigcia

Ochrona Zewngtrzny bezpiecznik topikowy lub Zewngtrzny bezpiecznik topikowy lub
wylacznik automatyczny 1A wylacznik automatyczny 1A

Izolacja Brak Brak

Sredni pobér DC 12V DC 14.4V DC 12V DC 14.4V

pradu Wszystkie wejscia | Wszystkie wejscia | Wszystkie wejscia | Wszystkie wejscia

i przekazniki
wlaczone
265mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki

Wszystkie wejscia
i przekazniki

Wszystkie wejscia
i przekazniki

Wszystkie wejscia
i przekazniki

wylaczone wylaczone wylaczone wylaczone
160mA 160mA 200mA 200mA
Pob6r mocy 2.5W 35W

Specyfikacja modelu 24V AC

Zawarto$¢ LOGIC-12HR-24A LOGIC-20HR-24A
LOGIC-12KR-24A LOGIC-20KR-24A

Napigcie AC 24V AC 24V

robocze

Zakres napigcia 20.4~28.8V AC 20.4~28.8V AC

Odpornos¢ na
chwilowe zaniki

10 ms(p6t okresu) / 20 razy

10 ms(po6t okresu) / 20 razy

pradu

napigcia

Ochrona Zewngtrzny bezpiecznik topikowy lub Zewngtrzny bezpiecznik topikowy lub
wylacznik automatyczny 1A wytacznik automatyczny 1A

Izolacja Brak Brak

Sredni pobér AC 24V AC 28.8V AC 24V AC 28.8V

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wlaczone
270mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wlaczone
250mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wlaczone
290mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wlaczone
260mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wylaczone
160mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wytaczone
160mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wylaczone
200mA

Wszystkie wejscia
i przekazniki
wytaczone
200mA

Pobdr mocy

6.5W

W
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Diagram obwodéw zasilania

1) AC 10/20 punktéw

—>
AC100
240V Vecl to Relay
Back
| Circuit
2 —
Varistor | Vee2 to System
—>
2) DC 12V, DC 24V
—>
DC 12/24V H
Diode Vcel to Relay
AC 24V .
Switch
P | Circuit
Varistor | Vee2 to System
—>

3) Modut gtéwny, modut rozszerzenia i komunikacja

Wejscie zasilania

U, Modul glowny

Wejscie zasilania

ﬂ Modul rozszerzenia LOGIC

LUGIC

lanicucho-
wego

Obwad . Zlacze
ukladu :> 1T0zZszZe-

rzenia

A Zlacze ko-

munikacji

Zlacze optyezne

{

Zlacze optyczne

Polaczenie z PC lub z PMO3
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Specyfikacja wejs$¢

100~240V AC

ZawartoS¢

LOGIC-10HR-A LOGIC-10KR-A
LOGIC-10CR-A

LOGIC-20HR-A & LOGIC-20KR-A

Obwdd wejscia

ilos¢ 6(wejs¢ cyfrowych) 12(wejs¢ cyfrowych)
Prad AC 110V AC 220V AC 110V AC 220V
0.66 mA 1.3 mA 0.55mA 1.2 mA
Stan wlaczenia > AC 79V /0.41mA > AC 79 V/ 0.4mA
Stan wylaczenia [< AC 40 V /0.28 mA <AC40V/0.15mA
Max. dlugos¢  |</=100m </=100 m
przewodu
Czas odpowiedzi On=>0ff On=>O0ff
Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110 V)| Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110 V)
Typowy 50/60 Hz  90/85 ms(AC 220 V)| Typowy 50/60 Hz  90/85 ms(AC 220 V)
Off=>0On Off=>0On
Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110 V)| Typowy 50/60 Hz  50/45 ms(AC 110 V)
Typowy 50/60 Hz  22/18 ms(AC 220 V)| Typowy 50/60 Hz  22/18 ms(AC 220 V)
24V AC
Zawarto$¢ LOGIC-12HR-24A lLOGIC-ZOHR-24A
Obwadd
wejscia
ilos¢ 6(wejs¢ cyfrowych) 12(wejs$¢ cyfrowych)
Prad 3 mA 3mA
Stan wlaczenia[> AC 14 V /3mA > AC 14 V/ 3mA
Stan <AC 6V /0.85 mA <AC6V/0.85mA
wylaczenia
Max. dlugos$¢ |</=100m </=100 m
przewodu
Czas On=>O0ff On=>O0ff
odpowiedzi Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms
Oft=>0On Oft=>0On
Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms Typowy 50/60 Hz ~ 90/90ms
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24V DC, 12 wejsé/wyjsé

Zawarto$¢  [LOGIC-12HR-D& LOGIC-12KR-D & LOGIC-12CR-D
LOGIC-12HT-D&LOGIC-12KT-D&LOGIC-12CT-D
Standartowe wejscie Wejscie szybkie Wejscie Wejscie analogowe
cyfrowe analogowe jako
standartowe
wejscie cyfrowe
Obwod 103~106 101,102 107,108
wejscia oo
Eeziszrot Eezizrot
L _ﬁ A
T || | I
562 562 o
ilos¢ 4 2 2 2
Prad 3.2mA/24V DC 3.2mA/24V DC 0.63mA/24V <0.17 mA/10V
Stan >1.875mA/15V >1.875mA/15V >0.161mA/9.8V
wlaczenia
Stan < 0.625mA/5V < 0.625mA/5V <0.085mA/5V
wylaczenia
Max. dtugos¢ |< /=100 m </=100 m </=100 m </=30m
przewodu (ekranowany)
Czas On=>0ff On=>0ff On=>0ff
odpowiedzi 3ms 0.3ms Typowy: Sms
Off=>0On Off=>0On Off=>0On
Sms 0.5ms Typowy: 3ms
Napigcie 0~10 VDC
wejsciowe
Rozdzielczo$¢ 0.01V DC
Konwersja 10
Btad +2%+0.12V
przetwarzania
Czas 1 cykl
konwersji
Impedancja <1K ohm
czujnika
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24V DC, 20 wejsé/wyjsé

Zawarto$¢  [LOGIC-20HR-D& LOGIC-20KR-D
LOGIC-20HT-D& LOGIC-20KT-D
Standartowe wej$cie Wejscie szybkie Wejscie Wejscie analogowe
cyfrowe analogowe jako
standartowe
wejscie cyfrowe
Obwod 103~108 101,102 109,10A,10B,10C
wejscia
Eeziszrot Fezizrot e
IR I
1 C2—|7 T
562 562 o
ilos¢ 6 2 4 4
Prad 3.1mA/24V DC 3.1mA/24V DC 0.63mA/24V <0.17 mA/10V
Stan >1.875mA/15V >1.875mA/15V >0.163mA/9.8V
wlaczenia
Stan < 0.625mA/5V < 0.625mA/5V < 0.083mA/5V
wylaczenia
Max. dtugos¢ |< /=100 m </=100 m </=100 m </=30m
przewodu (ekranowany)
Czas On=>0ff On=>0ff On=>0ff
odpowiedzi Sms 0.5ms Typowy: S5ms
Off=>0On Off=>0On Off=>0On
3ms 0.3ms Typowy: 3ms
Napigcie 0~10 V DC
wejsciowe
Rozdzielczo$¢ 0.01V DC
Konwersja 3
Btad +2%+0.12V
przetwarzania
Czas 1 cykl
konwersji
Impedancja <1K ohm
czujnika
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Specyfikacja wyjscia

ZawartoS¢

Wyjscie przekaznikowe

Wyjscie tranzystorowe

Obwdd wejscia

Load

ol

L222
d

ol

-

N

Extern power

LOGIC

Load

e

N

AN
" — ﬁ

|owe

LOGIC
Extern power

Zasilanie zewnetrzne

Mniej niz AC265, DC30V

23.9~24.1V

Izolacja obwodu

Izolacja mechaniczna

Izolacja zlacza optycznego

Maksymalne Rezystancyj 8A/punkt 0.3A/punkt
obciazenie ne
Indukcyjne - -
Swietlne 200W 10W/DC 24V
Prad uptywnosci otwartego - <10uA
obwodu
Obciazenie minimalne _ _
Czas OFF— ON 15 ms 25 us
odpowiedzi | ON —OFF | 15 ms Mniej niz 0.6 ms

Oprzewodowanie portu wyjsciowego

Obcigzenie Swietlne

distributaries resistance
AN /\/

ﬁ.u.\ .
istributaries

resistance
'

There is a little current makes light shine

output

faintness, so the value of resistance must be

careful.

restricted current resistance

N S

/X Restricted
resistance

L
I
1

output

The brightness will be described if the

resistance value is too big.
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Obcigzenie indukcyjne

a. AC power , CR absorbing b. DC power , flywheel diode

L load

L load
(Y

]

S ™~
T Flywheel diode

I
| S L |
—

CR absorbing

Proszg nie uzywaé pojemnosci samotnie jako absorbowanie jak pokazano ponize;j.

Load Load
] ]
L 1 | I
| | l 1 l
powef — |C| ‘ power — C— ‘

Zywotnos¢ przekaznika

Life Expectancy

100
1 1 b %
LAY j
NS
“ T T T T 1
_ kY LIMH type, 250VAC Res.
.r.c— \n .
= T
N
g v =
E r - [
2 i W o
& 7 = s
el [
A s
[P
1
01 2 3 45 & 7 8 9 10

Contact Current (&)

% Wartoéci  przedstawione na powyzszym wykresie sa $rednimi. Zywotno$¢ przekaznika  jest

odwrotnie proporcjonalna do temperatury otoczenia.

% Jezeli utrzymywany jest prad mniejszy niz 2A, zywotno$¢ przekaznika wynosi powyzej 100 000 przetaczen.

Modut zasilania

Modut Wejscie/Wyjscie
DC +12V AC 100~240V / DC +12V
DC +24V AC 100~240V / DC +24V
Akcesoria
MODEL Opis
PMO05 Modut pamigci
LOGIC Client [Oprogramowanie ETI LOGIC
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Rysunki wymiarowe

10/12 punktowy
2-2L450
4 /o
00 0000C000
DC2LN INPUTExDUIAT A2 B<10V]
ETI
= <= o o =3 I} =]
o S > o 3 = =
O oy S| o @© g el
S| o —| o o — m
LOGIC-12HR-D T
QUTPUTLxAELAY/BA @
00 00 00 00 \(
Q1 02 _ D‘i 04 _
= ]
¥ 500 ]
72.00 59 40
20 punktowy
57.30
3-94.50 1930
* / 508 3150
LEy i
+ - 1112 13 14 ‘\5 16 \7‘ 18 1 A2 A3 A4 =
— 120 OO0 000 00000000 o
DC 24V Input 12 x DC(A1...A4=0~10V)
ETI -
ol o o= 75 | 5
S8 32 A

LOGIC-20HR-D

Output 8 x Relay / 8A H ‘H

R,

* 80.00 *

126.00

3540

121



Rozdziat 8: Moduly rozszerzen

Rozdzial 8: Moduly rozszerzen

Podsumowanie

Moduty wejs¢/wyjse cyfrowych: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-D, LOGIC-8ER-24A

Moduty wej$¢ analogowych: LOGIC-4PT, LOGIC-4Al

Modut wyj$¢ analogowych: LOGIC-2A0

Moduty komunikacyjne: MBUS, DNET, PBUS, TCP/IP

Przekazniki programowalne ETI LOGIC typu V, H i K moga by¢ rozszerzane o te moduty rozszerzen. Maksymalna
grupa rozszerzeh to: 3 moduly cyfrowe, 2 moduty wyjs¢ analogowych, 2 moduty wej$¢ analogowych (kazdy z 4PT i
4AT) i 1 modut komunikacyjny. Kolejno$¢ podtaczania tych modutéw rozszerzen do LOGIC, to: cyfrowe, analogowe,

komunikacyjne.

% LOGIC-4AI musi by¢ ostatni z posréd modutéw analogowych.

Sa 3 rodzaje podiaczania modutéw rozszerzen jak pokazano ponize;.

Modut podstawowy + cyfrowe 10 * 3 + 4AI*1+KOMUNIK.*1

8G2 V3.x
] 10 ] 10 ] 10 :|4AI ]COI\_J_[M.

X cyfrowe 10: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-D, LOGIC-8ER-24A

Modut podstawowy + cyfrowe 10 * 3 + 2A0*1/4PT*1

SG2V3ix 2A0/
IO (8] 10
4PT

X cyfrowe 10: LOGIC-8ER-A, LOGIC-8ER-D, LOGIC-8ET-D, LOGIC-8ER-24A
X Zaréwno 2A0 lub 4PT.



Rozdzial 8: Moduly rozszerzen 123
Modut podstawowy + cyfrowe 10 * 3+2A0*2+4PT*1+4A1*1+ KOMUNIK.*1

SG2V3.x
] IO ] 10 ] 10 ] 2AO0 ] 2A0 ] 4PT ] 4AT ]COMM-

X Metoda podtaczania wszystkich modutéw rozszerzen jest taka sama jak pokazano powyzej.

% Liczba moduléw cyfrowych musi by¢ zgodna z ustawionym numerem IO, jedli za modutem cyfrowym sa inne

moduty. Jednak ustawiony numer IO moze by¢ mniejszy od liczby podiaczonych modutéw, jesli za modutem

cyfrowym nie wystepuja zadne moduty rozszerzen.
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Modut wejs¢/wyjsé cyfrowych

W LOGIC musi by¢ ustawiony numer IO, gdy podlaczamy modut rozszerzen. Metody ustawiania numeru IO sa
pokazane ponize;j.

1) Klawiatura

"R B3 KI5 K

96 000000

AC 100~Z40V INPUT 6 X AC

svremms| A P
LR

LoGic: 1O R-A
DUTPUT 4 X RELAY / BA

R

99 95 o8 o9

2) Oprogramowanie LOGIC Client

Nodule System Set @

—Set ID |  Remote I/0

I (e
Current ID: B g

" Master

New ID(00-99): I 1 o
Slave

~Others
v M Keep
[~ C Reep
|~ Back Light
[ Z Set

DR Fomat Set

Comm. Hode:l&/l-lf'z v| * Unsigned
Baud Rate: |334UU "| " Signed

=1IF Set 1  Watchdog
N ¢ N
" High Speed(0.3ms) " Alarm
" Low Speed(3ms) (" Error
Scan Tinme

(¢# No ( User-Defined: [ (06~90ns)

Set Cancel | |
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Wys$wietlanie stanu rozszerzen

Expansion Input state | || [E[B[B[B[E[Z _

L N W2 B s Expansion
H ON 9@ 208869
7 Output state

J OFF ' v m on
?/ﬂ 0 OFF
Expansion 0

3.0

_ : 9.04._1_7;;&”
B Linked T S —

e Not Linked [ L i‘ || RTC: year month day

— ~ : "_;
[J Not Set 29 @0 06 00

| Qi (o} F] (-] |

module state:

Instalacja i oprzewodowanie

LOGIC-8ER-D/8ET-D, LOGIC-8ER-A/8ER-24A

90 .

Ce N 11 w1l PE
\ | %] 1 @ - Zaciski zasilania elektrycznego LOGIC-8E6-D —_— OO0O0
et X1 2 70 5 @ - Chowane ucha mocowania INFUT X1 X2 X3 ¥4 - F———
s Q000 @ - Zaciski wejéé ] 4x0C Ty o0
@ - Zielona dioda sygnalizacyjna [
LED zasilania/ trybu pracy OO0
® - Przycisk L
® - Zaciski wyjsé R
@ - Zlacze
LOGIC-BER-4 100 2aD¥
P | —
et o B INPUT X1 X2 X3 ¥4 O D 20ms
4xAC OOOO
RPOLL | elele)
i i 6&) AL 12 V2 C2 PE
a0 |
Q00 L | L S50000
L T 13 w3 C3 14 V4 C4
o2

e ———————

® ©)
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Wymiary

% Rozmiar wszystkich moduléw rozszerzen jest taki sam jak pokazano ponize;.

Instalacja

98.00

Unit:mm (linch=25.4mm)

i AL
o0
J <>RUN g g g
[ | o D
| EE
PO
00
¥ oy
2900 22450

68.00

435,00

5.00

..
b

99,30

X Metoda instalacji wszystkich moduléw rozszerzen jest taka sama jak pokazano ponize;.

MEXZ01#Bx32]
W

\

126
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CONNECTOR
- 11 2 B 5 16 Al A2 Input X1 X2 X3 X4
28 HO65HHEAES HT 4 A Sy | PRESS-BUTTON
L N Ac100~240v
DC 24V Input 8xDC(AL1,A2 0~10V) \ @ ®
ETY | ET

@\’ A ‘ O Rrun

@ ‘ L( % D
LOGIC-12HR-D St nateya

; ; N
Output 4 xRelay / 8A ME{ @f@) ®@§?}
i Din Rail

[ 30 3P @1@ | 900000

——©v/, v v

—

[S] Q]

1112 13 14 15 16 AL A2 Input X1 X2 XM

00 00000000 e Sstalele
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 0~10V) H: 65 AC 100-240V M 4 >< 2 O < ﬁ 8 X 3 2 >

O iy
ETI ZET 5

@ C—| &> Run
< |

LOGIC-12HR-D oLf,?ff L%%Eﬁéﬁ
CONNECTOR
Output 4 x Relay / 8A ME MaRY D Qﬁ@ © CQY/?
5 ]
Q@ @QEP Q@ C@Q f 2t

L d]

R D [
=g D= [

mm2 0.14..15 | 0.14..0.75 | 0.14..25 | 0.14..25 | 0.14..15

AWG 26...16 26...18 26...14 26..14 26...16

= (e =l
435 %, Nm 0.6
(0.14in) @ c lb-in 5.4

> Bardzo proszg odlaczy¢ zasilanie przed czynno$ciami konserwatorskimi.
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Oprzewodowanie

1) Napigcie wejsciowe 24V DC

@

—
I

VI Ny e ©
] 5. 5F

o TR ®
X

+

Fuse 1

L

LOGIC-8ER-D/S8ET-D

2) Napigcie wejsciowe 24V/100~240V AC

my o~ LD

—1

100,260V ~ O R
50/60 Hz N 1))
e

e — ——

LOGIC-8ER-A/BER-24A

3) Wyjscie przekaznikowe

e o
2 240V~ L/ D L T
— r N
or 12,125V = N/- T - v e
\

—
12 240V 50/60 Hz ~= 12 125V —
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4) Wyjscie tranzystorowe

LOG\C 8ET-D
OUTPUT 4x TRIOSA

OOOOO

Y2

2N — ——F |

or N
oo P P P

(- Bezpiecznik topikowy bezzwloczny 1A, wylacznik automatyczny lub ochronnik

©@- Zabezpieczenie przepieciowe (36V DC)

®- Zabezpieczenie przepigciowe (400V AC)

®@- Bezpiecznik topikowy, wyltacznik automatyczny lub ochronnik

®- Obciazenie indukcyjne

Jezeli wyjScie przekaznikowe polaczone jest z obciazeniem indukcyjnym AC, nalezy réwnolegle wiaczy¢
zabezpieczenie przepigciowe. Przy potaczeniu z obcigzeniem indukcyjnym DC, nalezy réwnolegle wlaczyé
diode prostownicza o napigciu przebicia ponad 5 ~ 10 razy wigkszym niz napiecie na obciazeniu i o
pradzie przewodzenia wigkszym niz prad urzadzenia. Zasilanie DC nalezy dobra¢ do

rodzaju wyjScia tranzystorowego, a dla obcigzenia indukcyjnego - wlaczy¢ réwnolegle diodg prostownicza.

Moduty cyfrowe wejsé¢/wyjs¢ i moduty analogowe posiadaja lampki sygnalizacyjne. Stan tych lampek jest taki sam

w obu przypadkach.

Stan tych lampek jest opisany ponize;.

L-JL- e arhoh WAl e

DC 24V Input 8xDC(ATA2 0~10V)

e e R R oot R | - btad potaczenia z modutem glownym

M gt %1 %2 32 %4
piiecdl 15156,

L N AC 100~240

¥ I1I2l3HI5I5A1A2
"‘\"‘\"\'\"‘\"\"‘\

Modut w stanie prac
¢ pracy

Szybkie pulsowanie (5Hz), modut w
.1, |stanie bledu:
" LOGIC.8ER A ¥ |- btad przysylu danych

Oulpu +3x Aoy (EA
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Modul komunikacyjny

Modul ModBus

Podsumowanie

Modut LOGIC-MBUS sprawia, ze sterownik, ktéry nie ma mozliwo$ci komunikacyjnych, moze si¢ komunikowac z
innymi kontrolerami w trybie master/slave. LOGIC-MBUS pracuje jako wgzet RTU slave, odpowiada na Zadania
wezta RTU master, ale nie moze inicjowa¢ komunikacji. LOGIC-MBUS sprawia, ze okres skanowania wydtuza sig.
Normalnie, rozszerzony czas jest mniejszy niz 20 ms, ale bgdzie 100ms jesli porzadek begdzie przerabial wartosci

zadane funkcji.

Konfiguracja komérki LOGIC-MBUS

@ EOM
@ ERR

LOGIG - MBUS

D: Port komunikacyjny

(): Zasilanie

®: SW2, 2-bitowy przelacznik (wybdr rezystancji zacisku)
@: RUN, dioda LED trybu pracy

(®: COMM. dioda LED komunikacji

®: Error, dioda LED stanu btedu

(D: RS 485 port

(®: SW1, 8-bitowy przetacznik (ustawienie formatu komunikacji)



Rozdzial 8: Moduly rozszerzen 131

Podlaczenie do zrédia zasilania

LOGIC-MBUS uzywa 24V DC dostarczonego oddzielnie

+24V
0
« m =1A
+ = DC24V
O O SWD
TEC
o

Ustawienia komunikacji
Predko$¢ transmisji i pozostate parametry LOGIC-MBUS sa ustawiane przez 8 bitowy przetacznik (DIP) SW1.

Predkos¢ transmisji

SW1-6 | SW1-3 | SW1-2 | SWI1-1 | Predkos¢ transmisji (Kbps)
OFF OFF OFF OFF 4.8
OFF OFF OFF ON 9.6
OFF OFF ON OFF 19.2
OFF OFF ON ON 38.4
OFF ON * * 57.6
ON * * * 38.4

X *moze by¢ ON lub OFF

Ustawienie bitu sprawdzajacego i bitu stopu

SW1-4, ustawia bit stopu i bit sprawdzajacy

SW1-5, ustawia format sprawdzajacy (SW1-4=1 gotowos¢)
SW1-6, ustawienie sktadni

SW1-7~SW1-8, zarezerwowane

Wigcej informacji pokazano ponizej:

SW1-8 | SW1-7 | SW1-6 | SW1-5 | SW1-4 | Bit stopu, bit sprawdzajacy, ustawienie sktadni
* * OFF * OFF | 2 bity stopu, bez bitu sprawdzajacego
* * OFF OFF ON 1 bit stopu, 1 bit kontroli nieparzystosci
* * OFF ON ON 1 bit stopu, 1 bit kontroli parzystosci
SW1-1~SW1-5 sa bezradne, format komunikacji
* * ON * * domyslnie jest na 38.4Kbps, 2 bity stopu, bez bitu
sprawdzajacego

% * moze by¢ ON lub OFF



Rozdzial 8: Moduly rozszerzen

Stan wskazan i niekonwencjonalne kierowanie

;Zju Stan wskazan Typ btedu i przyczyna Metoda dziatania Komentarz
56H Dioda LED biedu | Potaczenie pomiedzy | Sprawdz  potaczenie | Pytaniem jest potaczenie z
pulsuje powoli | LOGIC a COMM. Jest | migdzy LOGIC, modutem przed, jesli
(2Hz) niewlasciwe. modutem 10 i jest wiele modutéw
modutem COMM. rozszerzen.
55H Dioda LED bigdu | Btad ustawien LOGIC: | SprawdZz  ustawienia
jest wlaczona ustawiony IO numer jest | LOGIC
inny od faktycznego.
51H. Dioda LED blgdu | Btad porzadku ModBus: Sprawdz porzadek i
pulsuje powoli | ramki  danych,  kod ustawienie
54H . . S .
(2Hz) funkcyjny, adres rejestru, komunikacji zgodnie
CRC , niewtasciwe dane, z protokotem
Btad sprawdzenia, itp. COMM.
59H Dioda LED bigdu | Biad danych COMM.: Upewnij si¢ ze tryb
pulsuje szybko | Btad bitu | potaczenia pomigdzy

(5Hz)

sprawdzajacego, Btad
dhugosci danych
odpowiedzi, Btad CRC

LOGIC i COMM. jest
wiarygodny, okresl
kolidowanie otoczenia.




Zatacznik: Programowanie z klawiatury

Zalacznik: Programowanie z klawiatury

Zalacznik A: Programowanie z klawiatury w jezyku drabinkowym (LADDER)

Przyktad dziatania:
213 415 161718 1 Kolumna
Wiersz 1 L ADDER
FUN.BLOCK
PARAMETER
r R UN
Czynnos¢ 1: ' 415 1+ 6:7:8 1 Kolumna
Nacisnag¢ "OK" Wiersz 1
Wejscie do edycji jezyka LADDER
Czynno$¢ 2 : 1 2,3 1 45 | 6,78 | Kolumna
[Nacisnaé ‘SEL” Wiersz IL 01
2
(Gdy kursor znajduje si¢ w miejscu 3
litery lub cyfry, po naci$nigciu 4
rzycisku pojawi si¢ 101)
Czynnosc¢ 3 : i1 123 1415 16,78 1Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 3 razy Wiersz 1 Q 01
2
(Naci$nigcie ‘t |’ powoduje, ze 3
litera zaznaczona kursorem 4
zmieni si¢ z I na Q.)
Czynno$¢ 4 : 1 12,3 V445 16,78 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 g 01
2
(poczatkowa/ koncowa 3
Zmiana parametru) 4
Czynnos$¢ 5 : ' 1213 ‘415 ‘6178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘-’ 2 razy Wiersz 1{q O 1
2
(Naci$niecie ‘ « —~, 3
przesuwa tu kursor do cyfry) 4
Czynno$¢ 6 : | 2.3 V4.5 16,718 1Kolumna
Nacisng¢ ‘1’ 3 razy Wiersz1iq 0 4
2
(Naciskajac ‘1 |’, mozna cyfre 3
zaznaczong kursorem zmienié 4
z 1 na 4.
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Czynnosc 7 : ] 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘2 razy Wiersz 1|q 0 4

2
(Nacisna¢ ‘SEL’ + ‘< -’ aby 3
przesuna¢ kursor do pozycji 4
wymagajacej zmiany
ALBO ;Automatyczne potaczenie i .
Czynnos¢ 7 : N 1213 4.5 16,78 Kolumna
Nacisnaé ‘OK’ Wiersz1|q 0 4 D'.

2
(Przesunigcie kursora do litery 3
w kolumnie 3) 4

Automatyczne potaczenie

ALBO Y -
Czynno$¢ 7 : ], 1213 1415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘-~ Wiersz 1|q 0 4.

2
(Przesunigcie kursora do miejsca 3
potaczenia w kolumnie 2) 4
Powtérzy¢ kroki 1~7 i wprowadzi¢ instrukcje MO1, 103 do kolumn 3, 5.
Czynnosc¢ 8 : i1 123 1415 16,78 1Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ w kolumnie 5 Wiersz1|lq 0 4 0MO 101030 .

2
(Przesunigcie kursora do litery w 3
kolumnie 8) 4
Czynno$é¢ 9 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz1{q 0 4 O0MO 101030 (QO01

2 !
(gdy kursor znajduje si¢ w miejscu 3 ]
litery, a potem cyfry, nacisnaé 4
"SEL", aby pojawito si¢ ‘ ( Q01’

Auto. dodawanie “ (”

Czynno$¢ 10 : V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz1|lq 0 4 0MO 101030 (.0 1

2
Zapisanie wprowadzonych danych 3
programu, potozenie Kkursora nie 4

zmienia sie.

Czynno$¢ 11 :
Nacisna¢ ‘-’ 3 razy

(przesunigcie kursora do kolumny 1
w linii 2)

1 1213 4.5 16,78 Kolumna
Wiersz1{q 0 4 0O MO 101030 (QO0°1

2

3

4

134



Zatacznik: Programowanie z klawiatury

Czynno$¢ 12 : v 1 12,3 1405 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘-’ 3 razy Wiersz1|qg 0 4 0MO 101030 (QO01

2
(Przesunigcie kursora do kolumny 2) 3

4

Zmiana przewoduz ‘-’do ‘I’
»

Czynnoé¢ 13 : 1 . 2:3 1415 16:718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1{q 0 4“‘-1— MO 1OTI1IO030 (QO01

2 1
(Pojawia sig pionowa linia) 3

4
Czynno$é 14 : 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz1{q 0 4 + MO 101 030 (QO01

2 - |
(Przesunigcie kursora do litery 3
w kolumnie 3) 4
Powt6rzy¢ kroki 1~7 i wpisa¢ ‘r03’, ‘- w wierszu 2 i kolumnie 3~6.
Czynno$¢ 15 : 1 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ w kolumnie 5 Wiersz1l|q 0 4 + MO 101030 (QO01

2 Lros3ooooo M
(Przesunigcie kursora do litery 3
w kolumnie 8) 4
Czynno$¢ 16 : i1 12,3 V405 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz1{q 0 4 + MO 101030 (QO01

2 Lr0300000 (QO0 1
(Gdy kursor ustawiony jest w 3 '_
miejscu  cyfry lub litery, po 4
nacisnigciu ‘SEL’ pojawia si¢ ‘Q01’ .

Auto dodawanie “(”

Czynnos¢ 17 : i1 1213 1415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 5 razy Wierszl|lq 0 4 + MO 101030 (QO01

2 Lr0300000 (CO1
(Nacisna¢ ‘SEL’ + ‘1 1’ liter¢ Q, 3
zaznaczona kursorem, mozna 4
zmieni¢ na C).
Czynnosé 18 : 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘-’ 2 razy Wiersz1{q 0 4 + MO 101030 (QO0°1

2 Lr0300000 (CO.1

3

4
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Czynno$¢ 19 : i1 12,3 V405 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ for 6 razy Wiersz1{q 0 4 + MO 101030 (QO0°1
2 Lro0300000C(CCO0J7
(Cyfr¢ 1, zaznaczona Kkursorem, 3 -r
mozna zmieni¢ na 7 ) 4
Aufomatyczne
przejscie do edycji w
trybie bloku funkcji
Czynnos¢ 20 : D 45 1 6178 'Kolsimna
Nacisnaé ‘OK’ Wiersz 1 1
2IL o w -| 9
(Automatyczne przejScie do bloku 3 | fooooo FCO 7
fpnkgji i wprowadzania parametréw AL o W L ]
licznika)
Czynno$¢é 21 : V1 1213 1415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘ESC’, aby wré6ci¢ do| Wiersz1l|q 0 4 + M0 1 O 1 030 ( QO 1
ekranu edycji LADDER 2 Lr0300000C(CCO
3
4
Usuwanie elementu programu
i 1213 N 16,78 'Kolumna
Wiersz1{q 0 4 + MO 101 030 (QO0 1
2 Lr0300000C(CCO
3
4
Czynnos¢ : 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Wiersz1{q 0 4 + MO 1O 1 030 (QO01
Nacisnaé ‘DEL 2 Lro3p0000
(aby skasowa¢ element C7, 3
zaznaczony kursorem ) 4

Wys$wietlenie numeru wiersza, w ktérym aktualnie znajduje si¢ kursor oraz stanu dziatania LOGIC

Czynnos¢ : 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisnaé ‘SEL+ESC’ (réwnoczesnie) Wlersf Q04 +MOI1OI1030(QO0 1
(W wierszu 4 wyswietlony zostat 2 Lro300000 (CO .
numer wiersza, w ktérym aktualnie 3
znajduje si¢ kursor oraz stan dziatania 4S TOP L INE 00 2
LOGIC)
Usuwanie calego wiersza
1 1213 1415 161718 'Kolumna
Wiersz1{q 0 4 + MO 101 030 (QO0 1
2 Lr0300000C(CCO
3
4
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Czynno$é : 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
. y , . Wiersz 0 0 0 0
Nacisnaé ‘SEL+DEL’ (réwnoczes$nie) E! 4 M 101 30 (Q 1
2 Lr0300000CCCO07
3)ICLEAR L n 002
(‘ESC’ Anulowanie, 4 E S C ? O K ?
‘OK’ Zatwierdzenie)
Wstawianie calego wiersza
V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Wiersz1{q 0 4 + MO 101 030 (QO0 1
2 Lro0300000CCO
3
4
Czynno$¢: ! 123 '415 '6!'7'8 'Kolumna
Nacisna¢“SEL+OK” (réwnoczeénie) | Wiersz1{q 0 4 O MO0 1 O I 0 3 0 ( Q 0 1
2 T
3 Lro0300000C(CCO07
4
"Przewroci¢ strong" (przesunac si¢ w programie w gor¢/ w dot o 4 wiersze):
N 123 1445 16,78 'Kolumna
Wiersz 1 04 +MO0O1DOIO0O30C(CQO01
2 Lro0300000CCCO7
3
4
5
Czynno$é: i 1 12,13 415 161718 ‘Kolumna
. L. Wiersz 1 04 +MO0O1DOIO0O30C(CQO01
Nacisna¢ ‘SEL+1/1’(réwnocze$nie) 2 Ly0300000 (CO
3
4
5

Zalacznik B: Programowanie z klawiatury blokéw funkcyjnych (FUNCTION BLOCK)

L1 123 ! 4:5  6:7:8 'Kolumna
Wiersz 1 LADDER

2BFUN . BLOCK

3, PARAMETER

4 RUN

Warto$¢ biezaca pojawia si¢, gdy LOGIC jest w trybie pracy

(RUN) y
/
Czynno$é 1: 'l 1213 f45 16178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz 1 L{ 1 ¥ -|
2 I~ ............... :
( Wejscie do edycji bloku funkcji) 3 _..:{:«I:-.::'(:;.__,O ----- B U I j- 0 1
4 e .....--.....‘ ......................

Obszar wartos$ci zadanej dziatania
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! 1213 1415 161718 'Kolumna
Nigdy nie naciska¢ ‘-’ aby przejsé¢ WICI’SZé ‘[ ! -I
do miejsca cyfr. 3 l 0 0 00S e c J‘ ><
Jezeli trzeba dokona¢ zmiany 4
na TO2 nacisng¢ ‘1°/‘L’ 1 ‘SEL’ aby
to wykonac.)
Krok 2: Zmiana L] warto$ci zadanej [| wybranego przekaznika dziatania
Nastawianie wartosci zadanej
Czynno$¢ 2-1: ! 1213 '415 6'7'8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘<’ Wiersz 1 rl 1
2
(przesunigcie kursora do obszaru 3 1 00 0 . S e c J~ T
zadawania dziatan) 4
Czynno$é 2-2: i 1 1213 1405 61718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 rl 1
2
(poczatek wprowadzania warto$ci 3 “ 00 00Sec L T
zadanej) 4 1 d
Czynnos¢ 2-3: 1 2.3 405 6,7.8 ,Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 3 razy Wiersz 1 rl 1
2
(Nacisna¢ ‘SEL’ a nastepnie naciskac 3 “ 00 0 i S e c L T
‘1,1’ aby cyfre ‘0’ zmieni¢ na ‘3’) 4 1 4
Czynno$¢ 2-4: V1 2.3 4.5 6,78 1Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz 1 1
2
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 ‘[ 00 OBISs e ¢ -|~ T
4 1 d
Czynno$¢ 2-5: 1 2.3 1405 6.7.8 .Kolumna
Nacisna¢ ‘ Wiersz 1 rl 1
2
3 T 00 .03 S ec L T
4 1 d
Powtorzy¢ kroki 2-2 do 2-4 trzykrotnie, aby uzyskaé ponizszy ekran:
Czynno$¢ 2-6: | 12,3 4.5 6,7,8 1Kolumna
Wiersz 1 rl 1
2
3 1 B3 . 335Sec } T

4
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Jezeli warto$¢ zadana timera, licznika, wejscia analogowego (A01-A08) i wartos¢ wzmocnienia
analogowego (V01-V08) trzeba nastawi¢ jako wartos¢ biezaca jakiego$ innego urzadzenia, nalezy zaczaé
od czynnosci 2-2 i wykonad nastepujace dzialania:

Czynnos$¢ 2-3A: 11 '2'3 '4:5 16178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 rl 1

2 1

3 Vo1 c T

4 1 - ]
Powtorzy¢ czynnos¢ 2-3A, pojawi sie nastepujacy ekran:
Czynnos¢2-3B: 11 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisnaé ‘SEL’ Wiersz . Fl 1

2 14 |

3 | A0 1 c b T

4 1 - J
Czynno$¢ 2-3C: 1 2.3 4.5 16,78 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1

o1 1

3 | TO 1 c b T

4 1 - J
Czynnos¢ 2-3D: ! '12'3 '415 '6'7'8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1

1 1

3 | CoOo1 c b T

4 1 - J
Czynno$¢ 2-3E: V1 1213 4.5 16178 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1

o1 1

3 | AT O 1 c b T

4 1 - J
Czynno$¢ 2-3F: i1 12,3 V405 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1

1 1

3 | AQO 1 c b T

4 1 - J
Czynnosé 2-3G: 01 2.3 405 1 6.7.8 .Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1

2 1

3 DR O 1 c T

4 1 - ]
Czynnoé¢ 2-3H: '] 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisnaé ‘SEL Wiersz 1 1 1

2 1

3 AS 01 c T

4 L - J
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Czynno$¢ 2-31: V1 1213 415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 rl 1

2 1

3 “ MD O 1 S ec L T O 1

4 L - J
Czynno$¢ 2-3J: V1 2.3 405 1 6,7,8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1

2 1

3 PTIOII S ec T O 1

4 L - J
Czynno$¢ 2-3K: '] 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1

2 1

3 ‘[ MXO0 1 S ec 1 T O 1

4 L - J
Czynno$é 2-3L: 01 2.3 415 1 6.7.8 .Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1

2 1

3 ARO I S ec T O 1

4 L - J
Po czynno$ci 2-3B, pojawi si¢ nastepujacy ekran.
Czynno$¢ 2-4B: ! 1213 1405 1617,8 Kolumna
Nacisna¢ ‘- ’, Nacisna¢ ‘1’ Wiersz1 1 1

2 1

3 “ A0 2 S ec L T O 1

4 1 - J

Powtarza¢ czynno$é¢ 2-4B (mozna tez naciska¢ ‘l’). Cyklicznie, jako warto$¢ zadana, pojawiaja
innych blokéw funkcji

A01~A08. Tak samo,

biezace wartosci

(timera,

jako warto$¢ zadang, powtarzajac Czynnos$¢, aby wybraé T01-T1F, C01-C1F, V01-V08.

sig

licznika) ustawia sig¢

Czynno$¢ 2-5B: 1 2.3 415 0 6.7.8 Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz | rl 1

2 1 |
Aktualnie nastawione dane zostaja 3 | A0 . Sec fTOI
zapisane 4 4
Czynnos¢ 2-7: ! 1213 t415 '6'7'8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 rl 1

2 W

3 33 .33Sec T O 1

4
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Czynno$¢ 2-8: V1 1213 415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 rl 1
2 1 4 |
(poczatek edycji danych) 3 | 3 33 c FTO 1
4 1 d
Czynno$¢ 2-9: V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 rl 1
2 2 |
(Nacisna¢ ‘SEL’ + * 1/1° 3 | 3 33 c FTO 1
zeby zamieni¢ ‘1’ na © 2°) 4 L 4
Czynnos¢ 2-10: ! '12'3 '415 '6'7'8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz 1 1
o | = 1
(zapisanie wprowadzonych 3 | 3 3 3 ¢ b T 0 1
danych)
4 1 d
Czynno$¢ 2-11: 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 r . 1
2 2
(przesunigcie kursora do pozycji 1) 3 “ 33 33 c L T 0 1
4 1 d
Czynno$¢ 2-12: 1 2.3 415 16,78 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 r_L 1
2 2
(poczatek edycji danych) 3 33 33 c T 01
4 1 d
2-13: i1 1213 4.5 16,78 1Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ for 3 razy Wiersz 1 r4 1
2 2 T L
(Nacisna¢ ‘SEL’ a nastgpnie ‘t |’ 3 3 33 c T 0 1
zeby zmieni¢ z 1 na 4) 4L ow L 4
Czynno$¢ 2-14: V1 2.3 405 1 6.7.8 .Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz 1 r 1
2 2
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 3 33 c T 0 1
4L o w
Czynnos¢ 2-15: ! 1213 1415 16178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 3 razy Wiersz 1 r 4 1
2 2
(ten  krok powoduje przejscie 3 “ 3 33 c L T 0 1
do edycji dziatajacego przekaznika) 4L o . L1 4
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@Edycja programu dziatania i wyb6r dziatajacego przekaznika

Czynno$¢ 2-16: 1 12,3 405 16,7,8 Kolumna
Nacisna¢ “-72 razy, nacisngé .
‘SEL’ Wiersz 1 r 4 1

2 2
(poczatek zmian) 3 33 33S ec T 01

4L o w 4 d
Czynno$¢ 2-16A: 1 2.3 405 1 6,7.,8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 4

2 2
(poczatek zmian) 3 33 33S ec T 01

41 014 .
Powtorzy¢ czynnos¢ 2-16A, pojawi si¢ nastepujacy ekran:
Czynno$¢ 2-16B: 1] 1213 1415 161718 1Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 r 4 1

2 2

3 33 33Sec T O 1

41 0 1
Czynno$¢ 2-16C: i1 1213 4.5 1 6,7.8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 r 4 1

2 2

3 33 .33Sec T O 1

4L o w
Czynnoé¢ 2-17: 1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 5 razy Wiersz 1 r 4 1

2 2 |
(Nacisna¢ ‘SEL’ + ‘1 /1’ 3 | 33 33Sec fTO1
zeby zmieni¢ I na M ) 4mMmo 1 L 4
Czynnosé 2-18: 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisng¢ ‘-’ 2 razy Wiersz 1 r 4 1

2 2 |
(Nacisna¢ ‘SEL’ + < — -~ aby 3 | 33 .33Sec TOI1
przesuna¢ kursor do miejsca cyfry) 4mMo 1 L 4
Czynno$¢ 2-19: V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ 3 razy Wiersz 1 r 4 1

2 2
(Nacisna¢ ‘SEL” + ‘1 |’ zeby 3 “ 33 33Sec L T O 1
zmieni¢ z ‘1’ na ‘4") 4M 0 4 L .
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Czynnos¢ 2-20: 11 1213 '415 16178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘OK’ Wiersz 1 r 4 1
2 2
(zapisanie wprowadzonych danych) 3 1 33 33 e ¢ J~ T 0 1
4M o [
Czynno$é 2-21: V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 r 4 1
2 2
(Przesuniecie kursora do obszaru 3 . 3 33 e ¢C T 0 1
wartosm’ ’ zadanej, aby powtdrzy¢ alm 4 L ]
Czynnos¢ 2-1)
Czynno$¢ 2-22: V1 12,13 1415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 4 1
2l B |
(Przesunigcie kursora do pozycji ‘2°, 3 l 33 33 e ¢ J~ T 01
aby powt6rzy¢ Czynnos¢ 2-8) 4M 0 4
Szczegoly zmian dla komparatora analogowego Ax, Ay:
'l 1213 '4:15 '6'7'8 'Kolumna
Wiersz 1 rl 1
2 | A0o1 Vv
3 | Ao2 Vv @o 1
4 L o00.00v
Czynno$¢ 2-23: 1 2.3 405 6,7.8 ,Kolumna
. e, . s Wiersz 1 1
Nacisng¢ ‘<, Nacisna¢ ‘SEL 2 { A0 1 v 1
s ) 3 AO0O2 'V Bo 1
(Nacisna¢ ‘1 1, Wybo6r A01-A08 ) 4 1 0 0 0 v ]
Czynnos¢ 2-24: 11 1213 '415 16178 'Kolumna
Nacisna¢ ‘<, Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 rl 1
(Nacisnaé ‘SEL” Wybor A02 — TO1 — 2 ‘ A0 1 v L
CO01-AT01-AQO01-DR0O1-ASO1- 3 TO1 \Y% GO01
MDO01-PI01-MX01-AR01-00.00- 4 L 00 .0 \4 d
V01-A01)
Czynno$¢ 2-25: ! 1213 V4.5 16,78 Kolumna
Nacisna¢ ‘- ’, Nacisna¢ ‘1’ Wiersz 1 r 1 1
2 A0 1 v
(Wybér TO1~T1F, CO1~CI1F, 3 TO2 'V G 01
A01~A08, VO1~V08...) 4 L o00.00v
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Czynno$¢ 2-26: ! 2.3 4.5 16,78 Kolumna
Nacisnaé¢ ‘OK’ Wiersz 1 1

2 { A0 1 \Y%
Zapisanie aktualnych danych 3 l To@ V J~ G O01

4 00 .00V

Kontynuacja wprowadzen blokow funkcji

Nastegpny blok funkcji
1 1213 1415 161718 'Kolumna
Wiersz 1 r 4 1
2 2
3 133.33SecJ~.01
4M 0 4
Czynno$¢ 1: 1 12,3 4.5 1 6,7,8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL+1’ (Réwnoczesnie) | Wiersz 1 rl 1
2 1
3 100 OOSecJ~.02
4
Ostatni blok funkcji
1 1213 1415 16178 'Kolumna
Wiersz 1 4
2 2 j }
3 33 .33Sec o1
4M 0 4
Czynnos$¢ : V1 2.3 415 1 6.7.8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL+!’ (Réwnocze$nie) vl 1 1
2 1
3 Too OOSecL.lF
4 L
Usuwanie bloku funkcji
Czynnosé: '] 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisnaé ‘SEL+DEL’| Wiersz 1 4
(Réwnoczesnie) 2 2 «[
3)C L E AR BLOCK!!
(‘ESC’:  Anulowanie ; 4 E S C ? O K ?
‘OK’:  Wykonanie)
Powrdét do Glownego Menu:
1 2.3 415 1 6.7.8 .Kolumna
Nacisnaé¢ ‘ESC’ Wiersz 1 L ADDER
23 FUN . BLOCK
3 PARAMETER
4 R UN
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Zmiana kategorii bloku funkcji:

'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Wiersz 1 4
2 2
3 33 .33Sec o1
4M 0 4 L I
Przesuni¢cie kursora dla zmiany na T, C, R, G, H, L, P, S, AS, MD, PI, MX, AR
Czynnos¢ 1: ! 1213 ‘405 '6!17!8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1
2IL o w
3 000000 @o
4L o w + d
Czynno$¢ 2: 1 12,3 405 16,7,8 Kolumna
Nacisnaé ‘SEL Wiersz 1 r Sul Su 1
2 1
3 1 00 :00 }- 0
4 00 00
Czynnosé3: V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisnaé ‘SEL Wiersz 1 rl 1
2 A0 1 \Y%
3 AO0O2 V @ o
4 00 00V
Czynnoécé4: ] 1213 1415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1
2
3 { 1 i o
4 1 d
Czynno$¢S: '] 12'3 1415 '6'7'8 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 rl 1
2 14 1010T10°1 |
3 | J F B o
4 Lwoogwo9
Czynnos¢ 6: i1 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1
2|IL o w ~[ 1 QO
3L0wi 000000 j-o
4L o w 000001
Czynno$¢7: 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 1
o1 1
3ILowq{ Q0 10QO0 1 FISH o
4 1 d
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Czynnosc¢ 8: 'l 1213 1415 161718 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1

2 { 000O0O0 N op

3 000O0O A 01

4 - 00000 A
Czynno$¢ 9: 11 1213 '415 67! 'Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL Wiersz 1 r 1

2 00O0O01 N op

3 00001 MBI 0 1

4 00001
Czynno$¢ 10-A: 1 12,3 V445 16,78 1Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1

2 { 000O0O 1 N o p

3 l 00000 jp-o1

4 000 0 1 1
Czynno$¢ 10-B: 1 2.3 415 16,78 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL + -~ Wiersz 1 r 1

2 | 00001 F N o p

3 l oooo.1jp.o1

4 000 0 1
Czynno$¢ 11: V1 1213 415 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SELY Wiersz 1 00O0O00O0

2|IL o w 000O0O0 1

3lIL o w 00000 MR 0 1

4 - 00000 A
Czynnos$¢ 12-A: 'l 1213 '415 16178 'Kolumna
Nacisnaé¢ ‘SEL Wiersz 1 r 1

2IL o w 00O0O00O0 N op

3lIL o w 00000 ARIO 1

4 01000 1
Czynno$¢ 12-B: i1 12,3 V405 161718 ‘Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL + -~ Wiersz 1 r 000O00©O0 1

2IL o w 0001O0 Noop

3lIL o w 01 .00 ARIO 1

4 00000
Czynno$¢ 13: 1 2.3 4.5 1 6.7.8 Kolumna
Nacisna¢ ‘SEL” Wiersz 1 1

2 { 0 1

3 l 0001 jM.Ol

4 DR O 1




