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1. Opis wskaznikéw i przyciskow
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Rys 1. Opis przedniego panelu sterowania

1. LEDind — jest aktywny w przypadku indukcyjnego cos¢
2. LED cap — jest aktywny w przypadku pojemnosciowego COS¢p
3. LED energy delivery — jest aktywny gdy wystepuje zasilanie z sieci
4. LED manual — jest aktywny przy recznej obstudze stopni mocy
5. LED cos@ — jest aktywny gdy na wyswietlaczu pojawi si¢ chwilowa lub $rednia warto$é¢ cos@
6. LED amp/volt — jest aktywny gdy na wyswietlaczu pojawi si¢ warto$¢ zmierzonego 1/ U
7. LED harm. — jest aktywny gdy na wyswietlaczu pojawi si¢ calkowite znieksztalcenie harmoniczne 1/ U
8. LED kvar/kW — jest aktywny gdy na wyswietlaczu pojawi si¢ moc
9. LED alarm — jest aktywny gdy wystgpi alarm
10. LED STAGES — diody LED wskazuja indywidualnie status kazdego stopnia mocy
11. SET/MAN /A / » — przyciski do sterowania regulatorem
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Rys 2. Podtgczenie zaciskéw regulatora
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2. Opis regulatora

Regulator wspotczynnika mocy PFC 12 przeznaczony jest do korekcji wspotczynnika mocy w zrownowazonych sieciach

niskiego i $redniego napigcia 50/60 Hz.

Regulatory PFC 12 mierza i wy$Swietlaja rowniez nastgpujace parametry:

Parametr

Wyswietlanie

Wartos¢ maksymalna

Natychmiastowy cosg, $redni cos@ (pojemnosciowy, indukcyjny)

Napiecie sieciowe miedzy mierzonymi fazami [V]

Prad w mierzonej fazie [A]

Czestotliwo$¢ napiecia sieciowego [Hz]

Pozorna moc tréjfazowa [kVA]

Czynna moc tréjfazowa [kW]

Bierna moc tréjfazowa [kVar]

Dopuszczalng moc bierna

Nieparzyste harmoniczne pradu (1 ... 19) [%]

Catkowite znieksztatcenie harmoniczne pradu THDI [%]

Nieparzyste harmoniczne napigcia (1 ... 19) [%]

Catkowite znieksztatcenie harmoniczne napiecia THDU [%]

Liczba zatgczonych indywidualnych stopni mocy

Catkowity czas uzycia kazdego kroku

Temperatura °
Tabela 1. Mierzone i wy$wietlone parametry
Typ regulatora Napiecie zasilania Pomiar napigcia Wyjscie alarmowe
PFC 12 400 VAC 400 VAC TAK

Tabela 2. Zasilanie i napigecie pomiarowe

3. Instrukcja podtgczenia i obstugi

Fabryczne parametry ustawiane w urzadzeniu podczas produkcji s wymienione w tabeli 4, str. 6. Napigcie zasilania
regulatora powinno by¢ podawane z kompensowanej sieci poniewaz w procesie regulacji napigcie zasilania jest napigciem
mierzonym. Informacja o wartoséci napigcia zasilania umieszczona jest na obudowie regulatora. Do pomiaru pradu nalezy
podtaczy¢ przektadnik pradowy w pozostaty trzecig fazg. Prad dla obwodu pomiaru pradu pobierany jest z pozostatej fazy.
Domyslnie,

w przypadku 3 x 400 V, napigcie jest mierzone miedzy fazami L2 i L3, a prad jest mierzony w fazie L1. Polaczenie obwodow

pomiarowych pokazano na rysunku 3.

Uproszczona procedura uruchomienia regulatora:
1. Podtaczy¢ regulator zgodnie ze schematem polaczen na rys. 5.

2. Podlaczy¢ napigcie zasilania. W przypadku, gdy warto$¢ pradu jest mniejsza niz 3 mA, wyswietlacz pokaze ,,----".
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Jesli warto$¢ pradu jest wigksza niz 3 mA, wyswietlacz pokaze chwilowa warto$¢ wspotczynnika mocy.

3. Nacisnij przycisk SET przez czas dluzszy niz 5 sekund. Nastgpnie urzadzenie przelaczy si¢ do menu konfiguracji,

a na wyswietlaczu pojawi si¢ parametr CoS1.

4. Naciskajac przycisk SET jeszcze raz wyswietlacz pokaze docelowy cos@. Ustawianie warto$ci nastawy cos@ odbywa si¢ za

pomoca przyciskow A (+)i P (-).

© ® NG

Potwierdzenie ustawionej wartosci CoS1 odbywa si¢ poprzez nacisnigcie przycisku SET.

Za pomocg przyciskow A, P ustawi¢ docelowg warto$¢ przektadni przektadnika pradowego.

Nacisnij przycisk A az pojawi sie na wyswietlaczu parametr Itr. Oznacza on stosunek przektadni przektadnika pradowego.
Nacisnij przycisk SET a na wyswietlaczu pojawi si¢ ustawiona warto$¢ przektadni (warto$¢ domyslna to 1).

Naciskajac przycisk SET potwierdzi¢ ustawiong warto$¢. Na wys§wietlaczu pojawi si¢ ponownie parametr Itr.

10. Jesli do pomiaru napigcia zastosowano przektadnik napigciowy, nalezy wprowadzi¢ odpowiednia warto$¢

przetozenia w pozycji U_tr naciskajac przycisk A. Na przyktad, jesli stosunek wynosi 22000/100, nalezy ustawi¢ 220.

11. Teraz ponownie za pomocg przyciskow A, P przejdz do parametru Auto i potwierdzamy naciskajac przycisk SET. Za pomoca
przycisku A przechodzimy na warto$¢ on i za pomoca przycisku SET potwierdzamy wprowadzona wartos¢. Urzadzenie
automatycznie wykona fazowanie mierzonego napigcia, pradu oraz przeprowadzi autodetekcj¢ podiaczonych stopni
kompensacji. Wszystkie parametry zostang zapisane w pamigci wewnetrznej. Po zakonczeniu wykrywania parametr Auto

zostanie automatycznie zmieniony na wartos¢ oFF.



12.

13.

4.

Sprawdz, czy wykrywanie mocy na wszystkich etapach zostalo wykonane poprawnie. nacisnij przycisk SET przez 5 sekund.
Na wyswietlaczu pojawi si¢ CoS1, naciskajac przycisk A przejdz do parametru St_P. Nacisnij ponownie przycisk SET i LED1
pierwszego etapu zostanie wilaczony on. Kolejne nacisnigcie przycisku SET sprawi, ze warto$¢ mocy pierwszego stopnia
bedzie pokazana na wyswietlaczu. Jesli warto$¢ jest nieprawidlowa, nalezy ja zmieni¢, naciskajac przyciski A, P az do
prawidtowej wartosci. W przypadku stopni kondensatorowych musi si¢ za§wieci¢ sygnalizator LED cap umieszczony po lewe;j
stronie wyswietlacza. Jesli moc stopnia jest prawidlowa, naci$nij ponownie przycisk SET a na wyswietlaczu pojawi si¢
ponownie parametr St_P. Za pomoca przycisku A przechodzimy do kolejnego stopnia, wiaczy si¢ sygnalizator LED2. Powtorz
te sama procedurg jak dla pierwszego stopnia mocy dla wszystkich pozostatych stopni kompensacji. Nalezy rowniez pamigtac¢
o wykonaniu kontroli i ew. korekcie parametrow dla wszystkich stopni mocy. Na koniec nacisnij przycisk SET az wartos¢
wspoltczynnika mocy pojawi si¢ na wyswietlaczu.

Jesli wszystko jest ustawione poprawnie, na wyswietlaczu pokazywana jest rzeczywista wartos¢ chwilowa wspodtczynnika
mocy. Regulator jest gotowy do pracy. Inne parametry moga pozosta¢ przy wartosciach domyslnych, ktére zostaty okreslone
przez producenta. W przypadku, gdy konieczne sg dalsze zmiany, uzytkownik powinien postgpowaé zgodnie ze szczegdtowa
instrukcja podang w rozdziale 6

Opis dziatania regulatora

Urzadzenie zamienia na posta¢ cyfrowa zmierzone napigcie migdzyfazowe migdzy dwiema fazami i prad w pozostatej,
trzeciej fazie. Nastepnie z tych warto$ci wyliczane sg takie parametry jak: wspotczynnik mocy, wartosci skuteczne napigcia
i pradu, znieksztalcenie harmoniczne napigcia i pradu. Obliczenia wymaganej mocy kompensacyjnej dokonuje przy uzyciu
warto§ci dopuszczalnej mocy biernej, ktoéra jest ustawiana w urzadzeniu w postaci zadanego wspotczynnika mocy.
W zalezno$ci od wartosci zmierzonych parametrow regulator wiaczy lub wylaczy odpowiednie stopnie mocy.

W zakresie kazdego stopnia mocy regulator stosuje metode przelaczania w okrggu. Caty czas laczy ten etap z odpowiednim
poziomem mocy, ktory byt wylaczony przez najdtuzszy czas. Wszystko jest tak wykonane, aby regulator osiagnat optymalng
kompensacj¢ w jednym cyklu regulacji przy minimalnej liczbie przetaczanych stopni.

Regulator dokonuje analizy harmonicznych pradu i napigcia az do 19 harmonicznych oraz zlicza wspdtczynnik THD napigcia
i pradu.

Regulator moze pracowaé nie tylko ze stopniami pojemno$ciowymi, ale takze ze stopniami indukcyjnymi. Moc stopni
indukcyjnych zostanie zarejestrowana z ujemnym znakiem numerycznym. Dlawiki kompensacyjne nalezy podlaczy¢ po
ostatnim stopniu kondensatora. Jesli automatyczne wykrywanie mocy nie jest mozliwe, wartosci te mozna rowniez ustawic
rgcznie. Aby uzyskaé wiecej informacji, postepuj zgodnie z instrukcja w rozdziale 6.

Instalacja urzadzenia

Regulator PFC zostat zaprojektowany w metalowej obudowie, ktora zapewnia doskonate ekranowanie EMC. Konstrukcja
regulatora zapewnia rowniez montaz panelowy w otworze 138 x 138 mm. Podlaczenie przewodow odbywa si¢ od tylnej
strony regulatora do skrzynki zaciskowej. Napigcia pomiarowe i pomocnicze s3 pobierane z napigcia zasilania, ktore musi
by¢ zabezpieczone bezpiecznikiem typu gG 6A.
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Rys 3: Podfgczenie obwoddéw pomiarowych Rys 4: Migjsce montazu kontrolera PFC w systemie

Lokalizacja przektadnika pradowego musi umozliwia¢ jednoczesny pomiar zar6wno pradu obcigzenia, jak i pradu
kondensatora. Prawidlowe potozenie pokazane jest na rysunku 4, jak réwniez przyktady niewtasciwej lokalizacji.

Pelny schemat potaczenia pokazano na rysunku 5. Nalezy wzia¢ pod uwage tylko jedng zasadg. Stopnie o tej samej mocy
muszg by¢ potaczone obok siebie. Na przyktad:

Stopien 1 Stopien 2 Stopien 3 Stopien 4 Stopien 5 Stopien 6

6.25 kVAr 6.25 kVAr 12.5 kVAr - 25 kVAr 25 kVAr

Moga wystgpowac luki migdzy poszczegolnymi stopniami mocy. Na przyktad, stopnie 1 i 2 moga by¢ potaczone, nastgpnie
krok 3 odtaczony, kroki 4 i 5 potaczone i tak dalej.
5
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Rys 5: Podfgczenie PFC 12 dla standardowego napiecia zasilania 400 VAC

6. Ustawienie parametrow regulatora

Biorgc pod uwage rozne zastosowania regulatoréw PFC 12, istnieje wiele programowalnych parametrow. Dla tatwego
uruchomienia regulator jest ustawiony na parametry domys$lne, wprowadzonych przez producenta. Ustawione parametry
podano w ponizszej tabeli.

W celu szybkiego uruchomienia nalezy ustawic¢ parametry cos i przektadnik pradowy przektadnika pragdowego. Ostatecznie
mozna rowniez ustawi¢ wspotczynnik przektadnika napigciowego. Ponadto istniejg rowniez inne parametry, ktére mozna
ustawi¢ zgodnie z zyczeniem klienta.

Aby unikna¢ niepozadanego przeprogramowania urzadzenia, mozna zabezpieczy¢ dostep do trybu konfiguracji poprzez
ustawienie czterocyfrowego hasta. Domyslnie nowy regulator nie ma aktywowanej ochrony hastem. Zaleca si¢ aktywowac
ochrone¢ hastem po ustawieniu wszystkich parametréw. Po aktywowaniu ochrony mozna zobaczy¢ wszystkie ustawione

parametry, ale nie zmienia¢ zadnego z nich.

Aby sprawdzi¢ odpowiednie parametry zestawu, postepuj zgodnie instrukcja:

1. Nacisnij przycisk SET przez 5 sekund. Urzadzenie przetacza si¢ w tryb konfiguracji, a na wyswietlaczu pojawi si¢ parametr
CoSl1. Jest to symbol parametru, ktérego aktualnie ustawiona warto$¢ pojawi si¢ po kolejnym nacis$nigciu przycisku SET.

2. Za pomocg przyciskow A P mozna ustawi¢ zadang warto$¢ okreslonego parametru.

3. Ponownie naciskajac przycisk SET regulator zapisze zmieniong wartos¢ w pamigci wewngtrznej, a na wyswietlaczu ponownie
pojawi si¢ symbol ustawionego parametru. Za pomoca przyciskow A, P mozna przej$¢ do innego parametru (patrz tabela 4).

4. Jesli oferowany parametr nie jest tym, ktory nalezy zmodyfikowac, przejdz za pomoca przyciskow A, P do zadanego parametru.

5. Regulator automatycznie powraca z trybu konfiguracji po 1 minucie bez zadnego dzialania klawiatury lub przez wielokrotne
naciskanie przyciskoéw SET podczas powrotu z ustawienia wartos$ci parametru.

! 'Wazne

Gdy tryb konfiguracji jest wlgczony, urzqdzenie nie reguluje. Regulator nie zareaguje na zmiany wspolczynnika mocy,
ani na zmiany innych monitorowanych zmiennych. Wyjscie alarmowe rowniez nie bedzie dziatac.



Nastawa

Parametr Opis fabryczna Zakres zmian

CoS1 Zadany cos¢ ind. 0.98 0.80 poj. ... 0.80 ind. w krokach co 0.01
CoS2 Zadany cos@ przy 2 taryfie ind. 0.90 0.80 poj. ... 0.80 ind. w krokach co 0.01
I_tr Przektadnia przektadnika pradowego 1 1 ... 6000 w krokach co 1

U_tr Przektadnia przektadnika napigciowego 1 1 ... 300 w krokach co 1

Auto Autodetekcja stopni kompensacyjnych oFF on / off

SHtd Szybkos$¢ regulacji przy nadkompensacii 60 0 ... 9999 sekund w krokach co 1s
St_P Reczna nastawa lub korekta stopni kompensacyjnych 0 999.9 kVAr poj. ... 999.9 kVAr ind.

ditl S;:;t;?z?gowania stopnia: tyrystorowego - stycznikowego read 0/60 5 ... 900s w krokach co 5s lub przesterowanie 50 s
dIPA Opoznienie odtgczenia stopnia: - tyrystor - stycznik 0/15 5 ... 900s w krokach co 5s lub przesterowanie 50 s
st | lodéprsicaen s - isorouelo SCIORSSOUIAEE | 0998 | o 90990

FISt State stopnie kondensatora Auto auto / off / on

CoCo Konfiguracja zasilania 90 0° ... 330° w krokach co 30°

rCPo Offset regulacji mocy biernej 0 0...999.9 kVAr

“CoS Regulacja do $redniego wspétczynnika mocy on on / off / Auto — off reguluje natychmiast cos¢
tACo Sredni czas dla regulacji APFR 60 15, 30, 45, 60 minut

C_St Zapisywanie operacji krokéw w nieulotnej pamieci oFF on / off

E_IC Scl:jté/xizjgclg\?vl;?w indukcyjnych w celu kompensacji mocy biernej oFF on/ off

C_IL Minimalna czuto$¢ pradu 0 0 ... 1000 mA w krokach co 10 mA
uL.AL Alarm niskiego napiecia oFF on / off — off alarm nie dziata

uL Warto$¢ napiecia dla aktywacji alarmu uL.AL 0 0..750V

t uL Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu uL.AL 0 0...3600s

o_uL Zdarzenie alarmowe uL.AL roztgcza stopnie kompensaciji oFF on/oFF

uH.AL Alarm przekroczenia napiecia oFF on / oFF — off alarm nie dziata

uH Warto$¢ napiecia dla aktywacji alarmu uH.AL 0 0..750V

t uH Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu uH.AL 0 0..3600s

o_uH Zdarzenie alarmowe uH.AL rozigcza stopnie kompensac;ji oFF on/oFF

IL.AL Alarm niskiego pradu oFF on / oFF — off alarm nie dziata

IL Warto$¢ pradu dla aktywacji alarmu IL.AL 0 0..5A

tIL Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu IL.AL 0 0...3600s

o_IL Zdarzenie alarmowe IL.AL roztgcza stopnie kompensaciji oFF on/oFF

IH.AL Alarm przekroczenia pradu oFF on / oFF — off alarm nie dziata

IH Warto$¢ napiecia dla aktywacji alarmu IH.AL 0 0..8A

t IH Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu IH.AL 0 0...3600s

o_IH Zdarzenie alarmowe IH.AL roztgcza stopnie kompensacji oFF on/oFF

Co.AL Alarm dla cos@, czyli trwale przekraczajgcy ustawione limity oFF on / oFF — off alarm nie dziata

_Co Warto$¢ poziomu cos¢ dla aktywacji alarmu Co.AL 0 0.80 poj. ... 0.80 ind.

t Co Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu Co.AL 0 0...3600s

o_Co Zdarzenie alarmowe Co.AL rozigcza stopnie kompensaciji oFF on/oFF

Hu.AL Alarm wykrycia znieksztatcen harmonicznych napiecia THDU oFF on / oFF — off alarm nie dziata

tHdu Warto$¢ THDU dla aktywacji alarmu Hu.AL 0 0..50%

t Hu Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu Hu.AL 0 0...3600s

o_Hu Zdarzenie alarmowe Hu.AL rozigcza stopnie kompensaciji oFF on/oFF

HI.AL Alarm wykrycia znieksztatcen harmonicznych pradu THDI oFF on/ oFF

tHdI Warto$¢ THDI dla aktywacji alarmu HI.AL 0 0...300 %

t_HI Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu HI.AL 0 0..3600s

o_HI Zdarzenie alarmowe HI.AL roztgcza stopnie kompensacji oFF on/oFF

ot.AL Alarm wysokiej temperatury otoczenia oFF on / oFF — off alarm nie dziata




tEPA Warto$¢ temperatury dla aktywacji alarmu ot.AL 55 10 ... 80°C

t_tE Minimalny czas trwania zdarzenia dla aktywacji alarmu ot.AL 0 0...3600s

o_tE Zdarzenie alarmowe ot.AL roztgcza stopnie kompensacji oFF on/oFF

rS.AL Alarm przekroczenia maksymalnej liczby przetaczenia stopni oFF on / oFF — off alarm nie dziata
tEPV Poziom temperatury dla uruchomienia wentylatora 35 10 ... 80°C

Id Numer identyfikacyjny urzadzenia w sieci RS485 0 0...255

bAud Predko$¢é komunikaciji dla transmisji danych 0 0 ... 38400 Bd

PAr Kontrola komunikacji poprzez kontrole parzystos$ci oFF oFF /on/on_o

CaSC Numer identyfikacyjny kontrolera w potgczeniu kaskadowym 0 0..32

U_Fr Czestotliwos¢ napiecia sieci 50 50/ 60Hz

CodE Hasto dostepu do trybu SET 0000 dowolna czterocyfrowa liczba 0001 ... 9999
rEs Reset - przywrdcenie ustawien fabrycznych -

Tabela 4. Parametry menu konfiguracji

6.1. Ustawianie granicznego cos fi (CoS1, CoS2)

Nacisnij przycisk SET przynajmniej przez 5 sekund, aby przejs¢ do trybu konfiguracji. Na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol
parametru CoS1. Po kolejnym nacis$nigciu przycisku SET na wyswietlaczu pojawi si¢ ustawiona wartos¢. Za pomoca
przyciskow A P ustawi¢ nowg zadang warto§¢ w granicach od 0,8 indukcyjnego do 0,8 pojemnosciowego. Kolejne
nacis$nigcie przycisku SET powoduje zapisanie nowej wartosci do pamieci, a na wyswietlaczu pojawi si¢ ponownie symbol
CoS1. Aby zaprogramowac CoS2, postepuj zgodnie z tymi samymi instrukcjami, co w poprzednim przypadku. W celu
zmiany z CoS1 na CoS2 konieczne jest podtgczenie dodatkowego zasilania 230 V AC do zacisku oznaczonego jako 2. taryfa
na schemacie potgczen.

6.2. Ustawienie przektadni przektadnikow (I_tr, U_tr)

Jesli tryb SET jest wlaczony, przejdz za pomocg przyciskow A, P do parametru I_tr. Po nacisni¢ciu przycisku SET
ustawiona warto$¢ pojawi si¢ na wyswietlaczu. Za pomoca przyciskow A P mozna zmieni¢ warto$¢ przektadni
transformatora. Kolejne nacisnigcie przycisku SET powoduje zapisanie nowej wartosci do pamigci i na wyswietlaczu
ponownie pojawia si¢ symbol I_tr.

Wazne jest, aby pamieta¢, ze ustawiong wartoscig jest sam stosunek. Na przyktad, jesli pierwotny prad znamionowy
transformatora wynosi 50 A, a prad wtdrny wynosi 5 A, wowczas ustawiona warto§¢ parametru to I_tr = 10.

W przypadku zastosowania przekladnika napigciowego parametr U_tr nalezy roéwniez ustawi¢ w ten sam sposob.
Uwaga

Zakres pomiarowy na wejsciach prgdowych wynosi od 3 mA do 6 A. Maksymalny wspotczynnik przektadnika prqdowego
wynosi 30000/5 A.

6.3. Automatyczne rozpoznawanie podfgczonych stopni (Auto)

Kolejnym parametrem w menu jest funkcja Auto. Po nacisnigciu przycisku SET na wys§wietlaczu pojawi si¢ oFF. Za pomoca
przyciskow A, P zmieni¢ na warto§¢ na on. Po dwukrotnym naci$nigciu przycisku SET automatyczne wykrywanie
rozpocznie wykrywanie podtagczonych stopni. Na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol CoCo, a pierwszy stopien kondensatora
zostanie wlgczony i wylaczony 6 razy w ciggu 20 sekund.

Po wykryciu podiaczenia regulatora do sieci nastgpuje wykrycie mocy podiaczonych stopni kondensatora. Podczas
wykrywania zmierzone wartosci kazdego etapu sa pokazywane na wyswietlaczu. Zmierzone warto$ci sa zaokraglane
na 0,5 kvar. Po zakonczeniu wykrywania regulator przetaczy parametr Auto z powrotem na oFF.

''Wazne

W niektorych przypadkach regulator nie jest w stanie dokonac¢ automatycznego wykrywania i zamiast mierzonej mocy
pokazuje zera. Moze si¢ rowniez zdarzyc, ze w miejscach o bardzo szybkich zmianach parametrow sieci, zmierzone wartosci
nie bedg prawidiowe. W takim przypadku regulator pokazuje Errl i konieczne jest reczne ustawienie parametrow, po
szczegotowych pomiarach sieci.



6.4. Ustawienie regulacji przy nadmiernej kompensacji (SHtd)

Ten parametr jest reprezentowany przez symbol SHtd. Ta funkcja stuzy do spowolnienia regulacji podczas nadmierne;j
kompensacji. Przy niedostatecznej kompensacji regulacja jest spowalniana zgodnie ze Srednim wspotczynnikiem mocy. Ta
funkcja zapewnia ograniczenie pracy wlaczania / wylaczania stopni stycznika. Po naci$nigciu przycisku SET na
wyswietlaczu pojawi si¢ ustawiona warto$¢ opdznienia. Za pomoca przyciskow A, P mozna zmieni¢ warto$¢, a przycisk
SET zapisuje to w pamigci. Aktualna sytuacja opdznienia regulacji podczas nadmiernej kompensacji pokazana jest w
parametrze SHtd, w menu mierzonych warto$ci.

6.5. Reczne ustawianie stopni kompensacji (St_P)

Po parametrze SHtd nastgpnym parametrem w menu jest St_P. Naci$nigcie przycisku SET spowoduje przejscie do
podmenu, w ktérym nalezy wybra¢ stopien, ktory nalezy ustawié, za pomoca przyciskow A, . Wybrany stopien bedzie
sygnalizowany zielona dioda LED. Po naci$ni¢ciu przycisku SET na wys$wietlaczu pojawi si¢ ustawiona warto$¢ stopnia
sygnalizowana odpowiednia zielong diodag LED. Za pomoca przyciskow A, » mozna zmieni¢ warto$¢ i naciskajac przycisk
SET zapisa¢ ja w pamigci. Za pomocg przyciskow A P wybierz inny stopien, ktory nalezy ustawié i postepuj zgodnie z ta
samg procedura, co poprzednio. Po ustawieniu wszystkich stopni naciskaj przycisk SET, az wyswietlacz pokaze St P i
wszystkie diody LED zgasna.

6.6. Czas roztadowania (dItl)

W celu ustawienia czasu roztadowana kondensatoréw parametr dit jest dostepny w menu. Za pomocg tego parametru mozna
ustawi¢ dla kazdego kroku osobno odpowiedni czas na roztadowanie kondensatora. Czas roztadowania mozna ustawi¢ w
zakresie od 5 do 900 sekund. Domyslna wartos¢ fabryczna to 120 sekund kompatybilnosci z kondensatorami ETI typu LPC.
Domyslne ustawienie jest optymalne dla kondensatoréow z wbudowanymi rezystorami roztadowujacymi, bez uzycia
dodatkowych rezystorow roztadowujacych. W przypadku systeméw PFC, ktére dostarczyly dodatkowe oporniki
roztadowujace lub cewki indukcyjne, ktore zapewniaja szybkie roztadowanie kondensatorow, czas dit moze by¢ znacznie
krotszy, ale nie krotszy niz 30s. Czas roztadowania wplywa na dziatanie uktadu PFC. Nizsza warto$¢ sprawia, ze system
reaguje szybciej, ale moze spowodowaé zniszczenie kondensatora!

6.7. OpOznienie odfgczenia (dIPA)

Ten parametr jest reprezentowany na wyswietlaczu przez symbol dIPA. Jest to minimalny czas przetaczenia stopnia. Mozna
ustawi¢ od 5 do 900 sekund. Procedura ustawiania odbywa si¢ zgodnie z tymi samymi regutami, co inne parametry
wyjasnione wczesniej.

6.8. llos¢ przetgczen stopnia (rSSt)

Na wyswietlaczu jest reprezentowany przez symbol rSSt. Mozliwe jest ustawienie dopuszczalnej liczby przetaczen obwodu
dla kazdego stopnia stycznika. Maksymalna ustawiona warto§¢ wynosi 99.99, co oznacza 99990 przetaczen.
Wyswietlana liczba musi zosta¢ pomnozona przez 1000.

6.9. Tryby pracy stopni wyjsciowych (FISt)

Na wyswietlaczu jest reprezentowany przez symbol FISt. Ten parametr pozwala zalgczy¢/wylaczy¢ stopnie mocy na state.
Regulator nie liczy tych stopni cyklu regulacji. Parameter FISt mozna ustawi¢ jako:

Auto — praca automatyczna zgodnie z nastawami kontrolera

oFF — zawsze wylaczone (dioda LED stanu miga na czerwono)

on — zawsze wiaczony (dioda LED stanu miga na zielono)

tAr2 — stopien mocy jest zawsze wiaczony gdy druga taryfa jest aktywowana na wejsciu taryfy
6.10. Konfiguracja zasilania (CoCo)

Jesli regulator jest podtaczony zgodnie ze schematem potaczen na rysunku 3, kat korekcji wynosi 90 °. Jest to warto$§¢
domys$lna ustawiona przez producenta. Jesli regulator nie jest podtgczony zgodnie z tym schematem potaczen, konieczne jest
dokonanie korekcji kata poprzez przesunigcie pradu pomiarowego i napigcia. Ten parametr pozwala ustawié¢ ruch katowy od
0 ° do 330 ° w krokach co 30 °. Na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol CoCo. Po nacisnigciu przycisku SET na wyswietlaczu
pojawi si¢ ustawiona warto$¢. Za pomocg przyciskow A P mozna zmieni¢ warto$¢. Kolejne nacisni¢cie przycisku SET
spowoduje zapisanie nowej warto$ci w pamigci.



6.11.

Ten parametr jest przydatny w systemach, w ktorych wystepuje stala obecno$¢ kompensacji mocy biernej indukcyjnej lub
pojemnosciowej. Typowym przyktadem tego moga by¢ dlugie linie, ktore wytwarzajg stalg i statg pojemnosciowa moc

bierng.

Parametr rCPo jest ustawiony jako rzeczywiste przesunigcie mocy wystepujace w systemie. Warto$¢ ta jest nastgpnie

Faza, na ktérej zamontowany jest Napiecie sieciowe
przektadnik i kierunek podigczenia
uzwojenia L1(4)-L2(3) | L2(4)-L1(3) | L2(4)-L3(3) | L3(4)-L2(3) | L3(4)-L1(3) | L1(4)-L3(3)
k(2)-1(1) 210° 30° 90° 270° 330° 150°
L1
1(1)-k(2) 30° 210° 270° 90° 150° 330°
k(2)-1(1) 330° 150° 210° 30° 90° 270°
L2
1(1)-k(2) 150° 330° 30° 210° 270° 90°
k(2)-1(1) 90° 270° 330° 150° 210° 30°
L3
1(1)-k(2) 270° 90° 150° 330° 30° 210°
Tabela 5. Ustawienie przesuniecia fazowego dla wszystkich mozliwych konfiguracji
_Qecs Suppy 'e_'.'.'.'O'l: _?até Suppy 'e_'. No Tk
D c L i
N N N ><
LIL2 K LIL2 K
Phase angle B A Phase angle B|a H|A
(Con) e (Con) )
400 WVAC XKis5 (K1) 2400 WVAC X/ B X
i-1 -1
90 PFC 270 PFC
Lozads Suppy network Loads g PRPY etwork
L3 Ls Ls L3
L1 L1 L+ ]
N N N | |
LIL2Z K LIiL2 K
Phase angle el 12 Phase angle ] [z
(Con) A (Con) o
400 AT K/ E | 400 WVAC X/ B X
[-] (-]
330 PFC 150 PFC
_?acs = PPY '9_'. WOk _?ECS = PPY 9_'. W o K
5 3 . f
L3L2 L LIL2 K
Phase angle B|a Tz Phase angle T2I4] A
(Gon) (Gon)
° 400 WAC Xi5 (X1 ° 400 WVAC Xi5 [ Xi1)
210 PFC 30 PFC

Tabela 6. Ustawienie przesuniecia fazowego dla napiecia zasilania i pomiaru 400 VAC

Offset mocy biernej (rCPo)

przypisywana do zmierzonej mocy bierne;.

6.12.

To ustawienie okresla, czy regulator bedzie regulowal zgodnie ze §rednim Iub chwilowym wspdtczynnikiem mocy. Jesli
ustawiona warto$¢ jest wigczona on, na uzycie stopni stycznika ma wptyw $redni wspoétczynnik mocy. Jezeli ustawiona
warto$¢ jest wytgczona off, wowczas regulacja odbywa si¢ tylko na podstawie chwilowego wspdiczynnika mocy. W trybie
konfiguracji przejdz za pomoca przycisku A, P do pozycji 0CoS. Po nacis$nigciu przycisku SET na wyswietlaczu pojawi
si¢ ustawiona warto$¢ na on / oFF / Auto. Za pomoca przyciskow A, P mozna zmieni¢ t¢ warto$¢. Kolejne nacisnigcie

Sredni lub chwilowy wspdiczynnik mocy ("CoS)

przycisku SET zapisuje nowa warto$¢ w pamigci regulatora.

‘1> Uwaga

Opcja auto jest modyfikacjg na rynek litewski, na ktorym nie zdefiniowano zadnego zakresu dla coso (na przykiad 0,96 ...

1), ale scisty limit cosp = 1. Przy wigczonej opcji Auto sterownik reguluje symetrycznie zgodnie z parametrem SHtd.
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6.13. Czas usredniania dla APFR (tACo)

To ustawienie okres$la potokres obliczenia §redniego cosp. Dostepne sg cztery czasy do obliczenia $redniego Coso (15, 30
45 1 60 minut). Domyslna warto$¢ okresu do obliczenia $redniego cose wynosi 30 minut, co odnosi si¢ do potowy okresu
ustawionego fabrycznie na 15 minut. Nadaje si¢ do wigkszoS$ci zastosowan.

Po wprowadzeniu wybranego parametru pojawi si¢ aktualnie ustawiona warto$¢ okresu. Za pomoca przyciskow A, »
mozna zmieni¢ t¢ warto$¢. Kolejne nacisniecie przycisku SET zapisuje nowa warto$¢ w pamieci regulatora.

6.14. Rejestrowanie zmierzonych wartosci (C_St)

Aktywacja tych parametrow pozwala sterownikowi zapisa¢ maksimum (rejestrowana jest rOwniez minimalna warto$¢
czestotliwosci) zmierzonych warto$ci do pamigci wewngtrzne;j.

Monitorowanie mierzonych parametréw odbywa si¢ w czasie rzeczywistym, ale rejestracja w pamigci nieulotnej odbywa si¢
3 razy w ciagu 24 godzin. Przed zapisaniem maksimum (minimum) w pamig¢ci warto$¢ ta jest przechowywana w
standardowej pamigci operacyjnej. W przypadku utraty zasilania przed zapisem w pamigci nieulotnej zostang utracone
maksymalne (minimalne) wartosci.

6.15. Ustawienia stopni de-kompensacji (E_IC)

W aplikacjach, w ktorych zachodzi potrzeba kompensacji mocy biernej pojemnosciowej, konieczne jest ustawienie krokow
indukcyjnych w parametrze E_IC. Jesli parametr jest ustawiony na on, wowczas poszczegdlne stopnie mocy mozna ustawic¢
jako indukcyjnej lub pojemnosciowe;.

Dekompensacj¢ dlawikami kompensacyjnymi mozna przeprowadzi¢ w dwoch rozwigzaniach. W przypadku zastosowan, w
ktérych wystepuje tylko obcigzenie pojemnosciowe, wszystkie stopnie mogag by¢ oparte na dtawikach kompensacyjnych.
W przypadku zastosowan, w ktorych wystepuje obcigzenie indukeyjne, ktore od czasu do czasu zamienia si¢ w obcigzenie
pojemnosciowe, jeden stopien regulatora moze by¢ oparty na dlawiku kompensacyjnym, a pozostate stopnie moga by¢ oparte
na kondensatorach. W takim przypadku odpowiednia moc kompensacji zostanie dostrojona przez potagczenie stopni dtawika
kompensacyjnego i kondensatora.

6.16. Alarmy

Podczas normalnej pracy wyjscie alarmowe jest otwarte. Jezeli zdarzenie zostanie aktywowane, wyjscie alarmowe wlaczy
si¢ (styk zamknigty).

= Zwraca¢ uwage!

Wyjscie alarmowe jest wigczone na 1 minute. Nastegpnie jest wylgczany.

Poszczegdlne zdarzenia, ktore aktywuja zdarzenie alarmowe, mozna zdefiniowaé w trybie ustawien za pomoca czterech
okreslonych ustawien. Kazde zadane zdarzenie alarmowe musi by¢ najpierw wiaczone. Nastgpnie nalezy ustawi¢ warto$¢
wyzwalacza aktywowanego alarmu, a takze czas trwania zdarzenia. Ostatnia opcja ustawienia to wplyw zdarzenia
alarmowego na odlaczenie wyjs¢ kompensacyjnych.

W ponizszej tabeli znajduje si¢ lista dostgpnych zdarzen alarmowych.

Kod Opis
UL.AL Alarm niskiego napigcia
UH.AL Alarm zbyt wysokiego napigcia
IL.AL Alarm niskiego pradu
IH.AL Alarm przekroczenia pradu
Co.AL Alarm dla coso, czyli trwale przekraczajacy ustawione limity
Hu.AL Alarm wykrycia znieksztatcen harmonicznych napiecia THDU
HI.AL Alarm wykrycia znieksztatcen harmonicznych pradu THDI
ot.AL Alarm przekroczenia temperatury otoczenia
rS.AL Alarm przekroczenia maksymalnej liczby przetaczenia stopni

Alarm temperatury to specjalny alarm, ktory dziata na dwoch poziomach. Jesli ten alarm jest wiaczony, styk wyjsciowy
alarmu stuzy do sterowania wentylatorem i nie moze by¢ wykorzystywany do zadnego innego wskazywania zdarzenia
alarmowego. Styk wyjsciowy zamyka si¢, gdy temperatura zmierzona przez sterownik przekroczy poziom ustawiony w
parametrze tEPV. W takim przypadku wszystkie zdarzenia alarmowe sga pokazywane tylko na wys$wietlaczu bez dziatania
stykow wyjsciowych. Drugi poziom, ktory odlacza wszystkie stopnie kompensacji i wyswietla zdarzenie alarmowe na
wyswietlaczu, jest definiowany przez parametr tEPA.

L Uwaga
Jesli wlgczony jest alarm ot. AL, wowczas wyjscie alarmowe jest uzywane do sterowania wentylatoren. Wszystkie pozostate

alarmy majq jedynie charakter informacyjny, bez informacji zwrotnej na wyjsciu alarmowym.
1



6.17. Konfiguracja portu komunikacyjnego RS485 (PFC 12 RS)

Ponizsze parametry dotycza konfiguracji komunikacji szeregowej dla portu RS485 (protokét komunikacyjny MODBUS).

« Id — okresdla liczbe urzadzen w sieci RS485 i mozna ustawic¢ od 1 ... 255
* bAUd — okresla predko$¢ komunikacji migedzy kontrolerem a komputerem. Warto$¢ domyslna to 0.
* PAr — domyslnie jest ustawiony na oFF i mozna go zmieni¢ na parzysty (on) lub nieparzysty (on_o)

6.18. Hasfo do trybu konfiguracji (CodE)

Dzigki hashu mozliwa jest ochrona regulatora przed nicautoryzowanym dost¢pem. Bez odpowiedniej znajomosci hasta
mozna tylko zobaczy¢ ustawione parametry, ale nie mozna ich zmienia¢. Hasto jest ustawione jako czterocyfrowy numer.
W trybie konfiguracji przejdz za pomoca przyciskow A, P do parametru CodE. Po naci$ni¢ciu przycisku SET na
wyswietlaczu pojawi si¢ ,,- - - -”. Pierwsza kreska z lewej strony miga. Za pomoca przycisku A ustaw numer od 0 ... 9 i
potwierdz przyciskiem P>. Teraz miga druga kreska i na wyswietlaczu $wieca si¢ pierwsze ustawione cyfry. Zachowaj te
samg procedur¢ do momentu ustawienia ostatniego numeru. Po naci$nigciu przycisku SET hasto do wejécia w tryb
konfiguracji zostaje zapisane w pamigci. Od tego momentu konieczne jest, aby dla kazdej zmiany wpisa¢ hasto, aby wejs¢
w tryb konfiguracji. W przeciwnym razie wszelkie zmiany nie zostang zaakceptowane.

Ochrong hastem mozna wytaczy¢ w taki sam sposob, jak aktywacje¢ hasta, ale wprowadzajac kod ,,0000”.

6.19. Restart (rES)

Ta funkcja przywraca domyslng konfiguracje. Jest to ostatni element w menu i jest reprezentowany na wyswietlaczu przez
symbol rES. Nacis$nij przycisk SET i przytrzymaj, jednoczesnie nacisnij przycisk MAN. Diody LED stopni za§wieca sig, a
nastepnie zaczng po kolei gasngé. Ten cykl powtérzy si¢ dwa razy. Nastgpnie wyswietlacz pokaze chwilowa warto$é
wspoélczynnika mocy. Ustawienia fabryczne zostang przywrocone.

'Wazne

Po ponownym uruchomieniu konieczne jest ponowne ustawienie urzqdzenia, a takze automatyczne wykrycie.
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7. Wyswietlane wielkosci
unkcje monitorowania nie wplywaja na proces regulacji, ktory caty czas dziata niewidocznie. WySwietlang warto§¢ mozna
Funk t ls lacji, kt 1 dziat d W tl t
zmieni¢ w dowolnym momencie, a diody LED po prawe;j stronie wyswietlacza wskazuja rodzaj wyswietlanej wartosci.
Pokazane warto$ci sg podzielone na poziomy, dzigki czemu wartosci na jednym poziomie sg Scisle powigzane. Aby
przelacza¢ si¢ miedzy poszczegdlnymi poziomami, nacisnij przycisk A, a aby zmienia¢ ekrany na jednym poziomie, naci$nij
przycisk P . Podzial pokazanych wartosci na poziomy wynika z ponizszej listy. Aby powr6ci¢ do chwilowego CoSF, naci$nij
przycisk SET.
CoSF iCoS ) ¢CoS iCoS ¢CoS
chwilowy cos¢ > sre.dml cos indukeyjny przy > $redni cos¢ pojemnosciowy > |r1ldupt|v<le average cosg at > capacitive average cos¢ at
zuzyciu przy zuzyciu distribution distribution
I_AP tHdI HO3i H19i
prad pozorny P [ THDIw pradzie P> | 3 harmoniczna pradu ’ > * | 19 harmoniczna pradu
U EF tHdU HO3u > H19u
Warlosé skuteczne napigcia | P> | THDU w napieciu P> | 3 harmoniczna napiecia - P+ [ 19 harmoniczna napiecia
fazowego
P_AP P_rL P_rC rc_p )
moc pozorna tréjfazowa > tréjfazowa moc czynna > trojfazowa moc bierna > dopuszczaina moc bierna
tréjfazowa
Shtd
deceleration time
C1_S Cc1_t
Iiczba_operacji 1. stopnia > cabkoyvity czas operacji 1
stopnia
c2.s c2_t
liczba operacji 2. stopnia > catkowity czas operacji 2
stopnia
Cc128 C12t
liczba operacji 12. stopnia > catkowity czas operacji 12

stopnia

A

U_Fr

Czestotliwos¢ sieci

A

t °C

temperatura otoczenia

A

Soft

Wersja oprogramowania

7.1. Wartosci maksymalne

Kontrolery PFC 12 rejestrujg maksimum kilku zmierzonych parametréw w pamigci nietrwalej wylacznie w celach
informacyjnych. Zarejestrowane wartosci maksymalne sa resetowane po utracie zasilania.

Aby uzyskac informacje o maksymalnej warto$ci mierzonej, naci$nij przycisk MAN, a warto$¢ maksymalna zostanie na

chwilg wyswietlona. Trzymajac przycisk wcisnigty, wyswietlacz pokaze maksimum mierzonej wartosci.

Aby usuna¢ t¢ maksymalng warto$¢, nacisnij jednoczesnie przycisk MAN i przycisk SET.
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7.2. Coseo

Wyswietlanie cos jest domyslnym wskazaniem. Warto$¢ ta pojawi si¢ na wyswietlaczu po podiaczeniu napigcia zasilania,
a jesli na wejsciu pradowym przeptyw pradu jest wigkszy niz 3 mA. Czerwona dioda LED po lewej stronie wyswietlacza
oznaczona jako ind. i cap. wskazuje, czy zmierzony wspdtczynnik mocy znajduje si¢ w obszarze indukcyjnym czy
pojemnosciowym. Jezeli prad pomiarowy spadnie ponizej 3 mA, sterownik rozlaczy wszystkie stopnie, a na wyswietlaczu
pojawi si¢ ,,- - - -”. Za pomocg przycisku P mozna przejs¢ do wskazania Sredniego indukcyjnego wspotczynnika mocy. Na
poczatku na wys$wietlaczu pojawi si¢ symbol i_CoS, a nastepnie po 1 sekundzie pojawi si¢ wartos¢ liczbowa. Po nacisnigciu
przycisku P> na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol ¢CoS, a po 1 sekundzie pojawi si¢ warto$¢ liczbowa. Kolejne nacisnigcie
przycisku P> pokaze iCOS podczas dystrybucji (dioda zasilania §wieci), nastgpnie ¢COS podczas dystrybucji, a nastepnie
powrdci do chwilowej wartosci cos@

7.3. Prad pozorny

Nacisniecie przycisku A spowoduje przejscie do innego poziomu - pozorny prad. Symbol I_AP pojawi si¢ na wyswietlaczu
przez 1 sekundg. Nastepnie wyswietlacz pokaze efektywng warto$¢ pradu pozornego po stronie pierwotnej przektadnika
pradowego, przy zatozeniu, ze poprawny wspotczynnik przekladnika jest ustawiony w trybie konfiguracji, pod parametrem
I_tr. Inng warto$cia na tym poziomie jest aktualny wspotczynnik znieksztatcen harmonicznych. Po naci$nigciu przycisku »
na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol tHdI, ktory po 1 sekundzie zostanie zastgpiony rzeczywista zmierzong wartoscig. Aby
uzyskac¢ informacje o maksymalnej wartosci lub ja skasowaé, wykonaj t¢ sama procedurg, jak opisano powyze;j.

7.4. Wartosc¢ skuteczna napiecia

Poziom ten ma doktadnie taka sama strukture jak poprzedni poziom dla pozornego pradu, ale tym razem dotyczy on napiecia
sieciowego.

7.5. Moce

Kolejny poziom oferuje wartosci czterech mocy. W pierwszej pozycji wystepuje moc pozorna P_AP, nastgpnie odpowiednio
moc czynna P_rL i moc bierna P_rC, a ostatnia, ale nic mniej wazna, moc bierna rC_P. Dla wszystkich mocy dostgpna jest
rzeczywista zmierzona warto$¢ i oczywiscie rowniez maksymalna zmierzona warto$¢. Procedura pokazywania lub usuwania
wszystkich wartosci jest taka sama jak dla poprzednich poziomow.

7.6. Opoéznienie de-kompensacji
Ta informacja pokazuje rzeczywisty pozostaly czas (w sekundach) do podjecia dziatania regulacyjnego podczas nadmiernej

kompensacji. Wy$wietlana warto$¢ jest zmniejszana co sekundg o kwadrat rzeczywistego odchylenia regulacji i zadanej
wartosci wspotczynnika mocy.

7.7. Liczba przefaczen poszczegdlnych stopni

Liczba przetaczen poszczegoélnych stopni jest podzielona na 12 dla niezaleznych pozioméw PFC 12. W przypadku
pierwszego stopnia na wyswietlaczu pojawi si¢ symbol C1_S, a po jego zniknigciu zostanie wyswietlona liczba zamknieé
obwodu pierwszego stopnia. Informacje te mozna usunaé, naciskajac jednoczesnie przyciski SET i MAN. Na inny poziom,
na ktérym znajduja si¢ informacje o drugim etapie, przejdz za pomocg przycisku A. Reszta procedury jest taka sama jak w
pierwszym etapie.

7.8. Czestotliwosé napiecia sieci

Na nastgpnym poziomie znajduje si¢ czestotliwos¢ napigcia sieci U_Fr. Rowniez na tym poziomie dostgpna jest rzeczywista
warto$¢ czgstotliwosci napigeia systemu, warto$¢ maksymalna i warto§¢ minimalna. Wys$wietlanie rzeczywistych i
maksymalnych wartosci jest takie samo jak dla poprzednich poziomow.

7.9. Temperatura

Ostatni poziom pokazuje temperatur¢ otoczenia regulatora t °C. Zardwno rzeczywista, jak i maksymalna warto$¢ sg
widoczne. Wyswietlanie lub usuwanie tych wartos$ci jest takie samo, jak w przypadku poprzednich poziomow.

8. Sterowanie reczne

Przetaczenie regulatora w tryb konfiguracji i kolejne nacis$nigcie przycisku MAN spowoduje aktywacj¢ rgcznej regulacji
stopni kompensacji. Status jest wskazywany przez diode LED manual. Na wyswietlaczu przez 1 sekunde¢ bedzie
wyswietlany symbol St_1. Nastepnie zostanie zastagpione wartoscig rzeczywista, ktora miga (wskazanie trybu recznego).
Przycisk A pozwala zmieni¢ status stopnia w odniesieniu do ustawionego czasu roztadowania i opdznienia odtgczenia
stopnia. Oznacza to, ze jesli stopien jest wylaczony, naci$nigcie przycisku A spowoduje wlaczenie tego stopnia mocy. Jesli
stopien jest zalaczony, ten sam przycisk wylaczy stopien mocy. Aby wybra¢ kolejny stopien mocy, nacisnij przycisk ». Po
nacis$nigciu tego przycisku na wyswietlaczu przez 1 sekundg pojawi si¢ symbol St_2, reprezentujacy kolejny stopien. Cala
procedura jest taka sama jak na poprzednim etapie. Naciskajac przycisk MAN mozna wytaczy¢ tryb reczny.
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9.

Powiadomienie o alarmie

Jesli pojawi si¢ co najmniej jedno z wlaczonych zdarzen alarmowych, przekaznik wyjscia alarmowego zostanie wiaczony
na 1 minutg, a dioda LED alarm zacznie migaé. Ta dioda LED bedzie réwniez migac po zniknigciu zdarzenia alarmowego,
dopoki nie zostanie anulowane przez dtugie naci$nigcie przycisku SET. Powiadomienie o alarmie nie ma zadnego wplywu
na zachowanie regulatora, z wyjatkiem przypadku, gdy alarm jest aktywowany przez zaktocenia o wysokiej harmoniczne;j.

Symbol sortowania alarmu jest wyswietlany na wy$wietlaczu po nacis$nigciu przycisku SET przez co najmniej 5 sekund.
Symbol zdarzenia, ktére spowodowato alarm, pojawi si¢ na wyswietlaczu, a po nim nastapi warto$¢ zdarzenia parametru,
ktéry spowodowat dziatanie alarmu.

Kolejne nacisniecie przycisku SET anuluje wyswietlany alarm. Je§li wydarzy si¢ wigcej zdarzen alarmowych, na
wyswietlaczu pojawi si¢ kolejny symbol zdarzenia. Zachowujac t¢ sama procedurg, mozna postgpowac¢ do momentu
anulowania ostatniego zdarzenia alarmowego. W trybie wyswietlanych wartoSci mozna sprawdzi¢, ktore wartosci zdarzen
alarmowych aktywowaly alarm (rozdziat 7). Symbole zdarzen alarmowych sa takie same jak symbole uzywane podczas
ustawiania alarmu w trybie konfiguracji.

Po anulowaniu zdarzenia alarmowego lub powiadomien o zdarzeniach wystapi 60-sekundowe opdznienie, zanim zostanie
rozwazony jakikolwiek nowy alarm. Opoznienie to wynika z mozliwosci przej$cia do menu konfiguracji.

10. Parametry techniczne

Parametr Wartos¢

Napiecie zasilania / napigcie pomiarowe 400 V ac (+10%,-15%)

(w zaleznosci od rodzaju)

Czestotliwo$¢ 50/60 Hz

Zakres pradu 0.003...6 A

Doktadnos$¢ pomiaru prgdu wejsciowego +0.2%

Doktadno$¢ pomiaru napiecia wejsciowego +0.5%

Doktadnos$¢ pomiaru THDU i THDI (U>10%Un) £5% / (1>10%In) +5%
Doktadnos$¢ pomiaru przesuniecia fazowego dla | > 3% In + 3° (inaczej £1°)

Pobdr energii <6 VA

Liczba kanatéw wyjsciowych 6 or12

Maksymalny prad styku alarmowego 250V ac/5A

Maksymalny prad styku stycznika 250V ac/5A

Zakres nastawy wymaganego wspotczynnika mocy 0.8 ind. ... 0.8 poj.

Zakres regulowanej mocy biernej 999.9 kVAr ind. .... 999.9 kVAr poj.
Opédznienie ponownego wigczenia stopni stycznika 0s/5..900s

Opédznienie wytgczenia stopni stycznika 0s/5..900s

Ustawienie wartosci mocy stopni kompensacyjnych manualne / automatyczne

Port komunikacyjny RS485

Protokot komunikacyjny MODBUS RTU

Szybkos$¢ komunikacji 9600 ... 38400 Bd

Limit temperatury -40°C ... +70°C

Wymiar przedniego panelu regulatora 144 mm x 144 mm

Wymiar otworu montazowego 138 mm x 138 mm

Glebokosé 55 mm

Waga 1 kg (z opakowaniem)

Stopien ochrony IP20 tylny panel / IP54 przedni panel
Normy EN 61010-1, EN50081-1, EN50082-1
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